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Dulezité upozornéni

Tento manudl je urSen pouze pro technicky persondl, ktery ma prislusnou kvalifikaci pro instalaci. Zadné z infor-mac,
kterou obsahuje tento material neni urCena pro finalniho uzivatele. Tento manual je uréen pro pohon pro modul pro
ovladani dvou semaforl MILO5P a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Modul pro ovladani dvou semaforl MILO5P
slouzi jako programovaci, pfipadné ovliadaci prvek k automatizacni technice, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je
zakézano podle platnych predpisl Vyrobce doporucuje precdist si pozorné alespon jednou veskeré instrukce predtim,

nez pristoupite k viastniinstalaci. Je Vasi povinnosti provést vse tak ,bezpecne”, jak to jen jde. Instalace a Udrzba musi

byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym persondlem, a to dle nasledujicich eskych norem a viadnich
narizeni:

- Zékon &. 22/1997 Sb. o technickych pozadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni nékterych zakond, v platném znén.

- Nafizeni viady ¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi blizsi pozadavky na bezpecny provoz a pouzivani strojd, technickych
zafizeni, pristroj0 a naradi, v platném znéni.

- Narizeni viady €. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na elektricka zarizeni nizkého napéti.

- Narizenivlady €. 616/2006 Sb. o technickych pozadavcich na vyrobky z hlediska jejich elektromagnetické kompatibility,
v platném znéni.

- Narizeni viady €. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na radiova a na telekomunikacni koncova
zarizeni, v platném znéni.

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace"”, se musi zdrzet instalace.
Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovedny za pripadné Skody,
které by zafizeni mohlo zptsobit!

/

Nice.cz 2025

Obsah tohoto manualu, jakoz i jeho jednotlivé ¢asti, predevsim texty, obrazky i jejich vzajemné usporadani, jsou
chranény pravem dusevniho vlastnictvi, a proto se na né pouziji pravni predpisy Ceské republiky upravujici zejmé-
na autorské pravo a ochranné znamky. Jejich kopirovani nebo jiné uziti je mozné pouze po predchozim pisemném
souhlasu spoleénosti ADAXET s.r.o..
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1. Bezpecnostni pokyny

Shoda a recyklace (EU)

C Tento vyrobek je certifikovan podle bezpecnostnich norem Evropského spolecenstvi a vyhovuje smérnici 2011/65/EU
(RoHS) a delegované smeérnici (EU) 2015/863.
RoHS

Znaceni WEEE znamena, Ze vyrobek a elektronické prislusenstvi (napt. nabijecka, USB kabel, ovladace apod.) nepatfi
na komunalni odpad — odevzdavejte je do sbeérnych mist.

Baterie rovnéz nevyhazujte do smésného odpadu, ale do oddéleného sbéru.

Obaly (papir, plast atd.) tridte.

Symbol upozornéni na nebezpedi Urazu elektrickym proudem pfipomina, Ze je nutné dodrzovat vSechny bezpecnostni
postupy uvedené v tomto manualu.

& O 1

1.1 VSeobecna upozornéni

¢ Tento manuél obsahuje velmi dilezité bezpecnostni a uzivatelské informace. Pred instalaci/provozem si jej peclivé prectéte
a uschovejte pro budouci pouziti.

* \lyrobek pouZivejte pouze zplsobem popsanym v tomto manudlu. Jakékoli jiné pouZiti je zakédzano — hrozi poskozeni vyrobku
a riziko vazného zranéni.

e Manual je urcen predevsim pro odborné techniky; uzivatel vSak nese odpovédnost seznamit se s ,Uzivatelskymi normami*,
aby zajistil spravnou funkci vyrobku.

e |nstalaci a opravy sméji provadét pouze kvalifikovani a specializovani technici v souladu s platnymi normami. Nepoucenym
osobam jsou zasahy zakazany.

e Pravidelné kontrolujte instalaci: vyvazeni a znamky opotrebeni kabell, pruzin, zavés, kol, podpér a dalsich mechanickych ¢asti.

¢ \lyrobek nepouzivejte, pokud vyzaduje opravu nebo sefizeni.

o Pri Udrzbé, ¢isténi a vymeéné dilli vzdy odpojte napéjeni — to plati i pro jakoukoli ¢innost vyzaduiici otevieni krytu vyrobku.

e Pouzivani/Cisténi/udrzbu mohou provadét osoby od 8 let véku a osoby se snizenymi schopnostmi pouze pod dozorem a po
zaskoleni kompetentni osobou.

e Déti si s vyrobkem ani s ovladacimi zafizenimi nesméji hrat — zabrani se nedmysinému spusténi motorizovanych vrat/brany.

e Poskozeny napadjeci kabel musi vymeénit vyrobce, servis nebo obdobné kvalifikovana osoba.

e Pred vyjmutim baterie odpojte zafizeni ze sité.

e Zajistéte, aby pfi otevirani nedoslo k zaklinéni mezi pohyblivou a pevnou &asti.

1.2 Upozornéni pro techniky

e Pred instalaci ovérte, ze mate vSechen potifebny material a zarizeni.

e Zkontroljte kryti IP a provozni teplotu — musi byt vhodné pro misto instalace.

e Predavejte uzivateli manual a poucte jej 0 postupu v nouzi.

e Pokud je automat instalovan na brané s integrovanymi dvefmi pro pési, zajistéte blokovani dvefi pfi pohybu brany.

¢ Neinstalujte vyrobek ,vzhlru nohama“ ani na prvky, které neunesou jeho hmotnost; v pfipadé potreby doplrite konzoly.

¢ Neinstalujte v prostfedi s nebezpecim vybuchu.

¢ Bezpecnostni zarizeni musi chranit mozné oblasti priskiipnuti, stiihu, préjezdu a dalsi nebezpecné zény motorizovanych vrat/brany.

e Ovéite, ze pohanéné prvky (brany, vrata, okna, zaluzie atd.) jsou v dobrém technickém stavu, srovnané a maji mechanické
dorazy na spravnych mistech.

* Ridici karta musf byt instalovana na mist& chranéném pred kapalinami (dést, vihkost), prachem a $kidci.

¢ \edeni kabelaze chrante instalacnimi trubkami — zejména napajeci kabel; vSechny kabely musi do karty vstupovat zespodu.

e P¥i instalaci nad 2,5 m dodrzujte pozadavky smérnice 2009/104/ES pro pouzivani pracovniho zafizen!.

e Trvalé oznaceni pro ruéni odjisténi umistéte co nejblize k odjisStovacimu mechanismu.

¢ Na pevném napdjeni vyrobku musi byt odpojovaci prvek (vypinac/isti¢) podle instalacnich predpist.

e Pfi napajeni 230 Vac nebo 110 Vac pfipojujte na rozvadec se zemnenim.

¢ \Wyrobek je napajen bezpecnym nizkym napétim pres kartu (pouze u 24V motord).

e Dily > 20 kg manipulujte se zvySenou opatrnosti; doporuc¢eno pouzivat vhodna zdvihaci/transportni zafizen.

¢ Dbejte rizika padu predmétd nebo nekontrolovaného pohybu vrat/brany béhem instalace a provozu.

MILO5P | 3
modul pro oviadani dvou semaford
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1.3 Upozornéni pro uzivatele

e Manual uchovavejte pro pozdgjsi nahlédnuti.

e Pokud vyrobek pfijde do kontaktu s kapalinami a neni k tomu uréen, ihned odpojte napajeni (prevence zkratu) a kontaktujte

odborny servis.

e Presvédcte se, ze technik predal manudl a vysvétlil postup v nouzi.
e Pokud systém vyzaduje opravu nebo Upravu, odjistéte automat, vypnéte napajeni a nepouzivejte jej, dokud nebudou splnény

vSechny bezpecnostni podminky.

e Pri vypnuti jistiCe nebo prepaleni pojistky nejprve odstrante pricinu, teprve poté jistic zapnéte nebo pojistku vymente; nelze-li

zavadu odstranit podle manualu, kontaktujte technika.

¢ Prostor pohybu motorizované brany/vrat udrzujte volny; nevyvijejte silu proti sméru pohybu.
¢ Nezasahujte do mechanickych ¢asti ¢i zavésd, pokud je zarizeni v pohybu.

1.4 Odpovédnost

Dodavatel neodpovida za Skody v pFipadé:

e poruch ¢i deformaci zpUsobenych nespravnou instalaci, pouZitim nebo Gdrzbou;
e nedodrzeni bezpecnostnich norem pfi instalaci, pouzivani a udrzbg;

e nerespektovani pokynt v tomto manuélu;
e Skod zplisobenych neautorizovanymi Upravami.

V uvedenych pripadech zanika zaruka.

Vyrobce:

MOTORLINE ELECTROCELOS S.A., Travessa do Sobreiro 29, 4755-474 Rio Cévo (Santa Eugénia), Barcelos, Portugalsko.

1.5 Legenda symbolt

Ddlezité bezpecnostni pokyny

UzZite¢né informace

Informace k programovani

4 | MILO5P
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2. Produkt

2.1 Technické parametry

MILO5P je modul, ktery umoznuje oviadani dvou semaforti se dvéma nebo tfemi barvami — idedini feSeni pro mista s hus-
tym provozem, omezenou viditelnosti, pro garaze s jednim vjezdem i vyjezdem, obousmérné parkovaci rampy, firemni viezdy
s dvousmeérnymi zavorami, mosty a Uzké cesty s jednim pruhem, zkratka vSude tam, kde je nutné Fidit pohyb vozidel.

Modul umoziuje nastaveni étyF provoznich rezimu:

¢ Parkovaci rezim (Park Mode) — zména svétel probihéa na zakladé detektorl a systém dokaze uloZit pocet vozidel, ktera
vjela do parkovisté (max. 99).

e Casovy rezim (Timer Mode) — zmé&na svétel probihd ¢asové podle naprogramovanych intervald.

¢ Detekéni rezim (Detector Mode) — zména svétel probiha pomoci detekCnich zafrizeni.

Tabulka 1: Technické parametry

Napajeni 230 Vac 50-60 Hz / 24 Vac/dc

Napajeni semafort 230 Vac nebo 24 Vac (nezavislé na napajeni karty)
Max. vykon semaforu 500 W

Poéet semafort 2 (se 2 nebo 3 barvami)

Rozméry 120x200x100 mm

Provozni teplota -25 °C az +55 °C

Vestavény RF prijimac 433,92 MHz

Typ kédu Rolling Code

Pojistka svisla 0,315 A

Pojistka vodorovna 2A

- A

g— Programovaci displej
Indikace stavu
Rezim provozu . semafort
[@—— Programovaci
) tlacitka
S Konektory
Konektory — [U swaevcl | BB semaforu 2
semaforu 1 B X
= — = AEAfaIo—a1— Stavy vstupd
AN
+ L L 23wvac  24vdC NO< |PULPUL2 ¢ |DETIDET2 ¢ [ R G B Vstupnl'avystupnlf
konektory

N /
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2.2 LED - Tlacitka — Konektory

P

Q sifs2 Legenda LED diod

D giE ¢ S1 — 3 LED semaforu 1 (oznaduji stav semaforu 1).
O B e S2 — 3 LED semaforu 2 (oznaduji stav semaforu 2).
Q il e P — Aktivni rezim Park

g

e T — Aktivni rezim Casovaé.
e D — Aktivni rezim Detektor.

Legenda tlacditek

¢ + /——Pohyb v nabidkach a vybér pozadovanych hodnot.

H SR - . . ““

mr“=7ﬂ

e OK - Vstup do podnabidky a ulozeni nastaven.
¢ PROG. - Reset nebo zruSeni nastaveni, ukoncenf
provozniho rezimu a navrat do nabidky.

MCS01

SZ

FEdEaEE .

Tabulka 2: Popis konektort

G Vystup pro zelenou barvu G Vystup pro zelenou barvu
Y \ystup pro zlutou barvu Y \ystup pro zlutou barvu

R Vystup pro Cervenou barvu R \ystup pro Cervenou barvu
C Spolecny vodi¢ (COM) (] Spolecny vodi¢ (COM)
230/24 Vac | Vstup napajeni semaforu 230/24 Vac | Vstup napajeni semaforu

Tabulka 3: Napajeci, vstupni a vystupni konektory

i Pripojeni ochranného vodice (zemnéni)
230Vac Napajeni 230 V stridavé
24Vdc/ac | Napdjeni 24 V stejnosmérné nebo stridavé
NO Vystup impulzu pro externi kartu (normalné otevieny kontakt)
PUL 1 Vstup pro detekéni zarizeni — semafor 1
PUL 2 Vstup pro detekéni zafizeni — semafor 2
J Spolecny vodi¢ vstupl
DET 1 Vstup pro detekéni zafizeni — semafor 1
DET 2 Vstup pro detekéni zafizeni — semafor 2
RGB Vstup pro fizeni barev pres externi kartu.
R — podminka zavirani, G — otevirani, B — otevfeno. Je nutné pfipojit na spolecny vodic karty.

ANT Anténa a jeji ochrana

MILO5P

modul pro ovladani dvou semafor(i
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2.3 Zapojeni

-

~

Konektory
semaforu 1

Konektory
semaforu 2

230VAC 24VDC

Pokud je karta napajena 230 V
a pouzivate 24V semafor, je nutné
pouzit externi napajeci zdroj!

*—0—©

Vstupy pro fizeni pres

externi kartu:

R - odpovida pohybu zavirani brany;
G - odpovida pohybu otevirani brany;
B - brana otevrena.

Vystup impulzu pro externi kartu = ¢—
(normalné otevreny kontakt)

Vstup pro detekeni zarizeni.

Vstup pro detekeni zarizeni. Lze nastavit jako normalné

& A% v . —e v , A%
Lze nastavit jako normalné otevieny (n2) otevreny (n8) nebo normalné
nebo normalné zavieny (aC). zavreny (nC).

H= %

2.4 Programovaci rezim

Rezim programovani umoziuje nastaveni vSech parametrd souvisejicich s éinnosti zafizeni.

Navigace v programovacim rezimu

. Po pfipojeni napajeni fidici karty se systém automaticky pfepne do rezimu programovani.
. Pomoci tlacitek + a — prochazejte hlavni nabidky (AA, AC, Al a AH).

. Stisknéte OK pro vstup do zvolené nabidky.

. Pomoci + a — pfechdzejte mezi podnabidkami.

. Stisknéte OK pro vstup do vybrané podnabidky.

. Pomoci + a — vybirejte jednotlivé moznosti.

. Stisknéte OK pro potvrzeni zvolené moznosti.

NOoOO,~,WON=

MILOBP | 7
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3. Nastaveni

Tabulka 4: Tabulka funkci

- A% | Navrat do hlavni nabidky -
Al | Nastaveni doby pro zelenou barvu — semafor 1 20 s
A2 | Nastaveni doby pro Zlutou barvu — semafor 1 Os
A3 | Nastaveni doby pro ervenou barvu — semafor 1 20s
min. max. AY | Nastaveni doby pro zelenou barvu — semafor 2 20s
A AS | Nastaveni doby pro zlutou barvu — semafor 2 Os
A6 | Nastaveni doby pro ¢ervenou barvu — semafor 2 20's

- 7 | Nastaveni pocatecni barvy semaforu 1 (zelena / Cervend) -

= A8 | Nastaveni po¢atecni barvy semaforu 2 (zelena / Cervena) -
A3 | Nastaveni doby nedinnosti (vypnuti pfi neaktivité) Os

= CC | Navrat do hlavni nabidky e
- C | | Doba potvrzeni detekce v rezimu ,jednoducha detekce® nebo doba Os

mezi detektory v rezimu ,,dvojita detekce” — DET1
- C2 | Doba potvrzeni detekce v rezimu ,jednoduché detekce” nebo doba Os
mezi detektory v rezimu ,,dvojita detekce” — DET2
C3 | Typ vstupd PUL1 a PUL2 — normdné oteviené (NO) / normélné Os
A zaviené (NC)
e 2., 2 CY | Typ vstupl DET1 a DET2 — normélné oteviené (NO) / normélné Os
min. max. zaviené (NC)

CS | Doba blikani zelené barvy — semafor 1 Os
C& | Doba blikani zelené barvy — semafor 2 Os
0-99 €7 | Maximalni kapacita vozidel na parkovisti Os
0-99 T8 | Rucni zména poctu vozidel na parkovisti Os
- C3 | Obnoveni tovarniho nastaveni Os

- L3 | Navrat do hlavni nabidky -
= L i | Pouzitl s ovladacimi tladitky Os
- L2 | Pouziti jednoduchého detekéniho rezimu (PUL a DET) Os
n l_ - L3 | Naprogramovani délkového ovladace Os
- LY | L4 - Vymazani vSech ulozenych oviadacl Os
- LS | Pouziti RGB vstupt Os
- L5 | Doba pro detekci po pouziti dalkového ovladace Os
- HC | Navrat do hlavni nabidky Os
nH - H! | Aktivace rezimu PARKOVISTE 0s
' - H2 | Aktivace rezimu CASOVACE 0s
- H3 | Aktivace reZimu DETEKTORU Os

*V8echny hodnoty jsou omezeny maximalné na 99.

8 | MILO5P
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3.2 Funkce

Modul MILO5P pracuje s dvoubarevnymi nebo tfibarevnymi semafory.
Umoznuje zvolit polaritu vstupt (NO nebo NC) a také rozhodnout, zda maji byt napajeny nezavisle na napajeni desky — bud’
230 Vac nebo 24 Vac/dc, coz umoznuje pouziti zarovek s vysokym i nizkym napétim.

3.2.1 Nastaveni poéateénich barev semaforu

Aby byly semafory vzajemné synchronizované, vstupte do podnabidek A7 a A8 a nastavie pocatecni barvu
kazdého semaforu.

Funkce A1 a A8
Pomoci tlaCitka + nastavte pocatecni barvu semaforu 1 (S1) a semaforu 2 (S2).

Pozor: Toto nastaveni je povinné pro rezimy Casovaé (Timer) a Detektor (Detector), pokud neni tGiéelem
pouzivat zafrizeni jako jednoduchy rota¢ni semafor!

3.2.2 Nastaveni rezimu provozu

Pro nastaveni provozniho rezimu vstupte do podnabidek T3 a CH.
Poznamka: Vstupy PUL a DET nemaji zadné tovarni nastaveni.

Funkce C3 a CH

Pomoci tlaCitek + a — zvolte pozadovany parametr:
¢ 00 — Nenakonfigurovano.

¢ NO - Normalng otevieny kontakt.

e NC - Normalné zavieny kontakt.

Pozor: Tato konfigurace je povinna pro vSechny provozni rezimy, kromé pfipadu, kdy ma zarizeni fungovat
jako jednoduchy rotaéni semafor!

3.2.3 Nastaveni detekce
Pokud chcete pouzivat rezim detekce s pouze vstupy DET nebo rezim dvojité detekce (kdy mezi dvéma detektory uplyne urcity

¢as), je nutné nastavit dobu detekce pro vstupy DET. Vstupte do hlavni nabidky il a do podnabidek C! (pro DET1)
a {2 (pro DET2) a nastavte hodnotu alespon 1 s.

A Pozor: Aby bylo mozné zvolit provozni rezim, musi byt nejprve naprogramovany vSechny parametry, které
se k tomuto rezimu vztahuiji!
Neni nutné programovat vS§echny moznosti obecné, pouze ty, které dany rezim vyzaduje!
Pokud programovani neprobéhne spravné, nebude mozné zvolit Zadny z rezima!

3.2.4 Reset systému

V nabidce £8 z hlavniho menu fiC je mozné provést reset fidici karty
a nastavit v8echny hodnoty na 0 (kromé& naprogramovanych dalkovych oviadacu).

3.2.5 Ukladani nastaveni
V8echna nastavent Ize kdykoli zménit. Jakmile jsou uloZena do systému, zlstavaji zachovana i v pfipadé vypadku napéjeni — po
opétovném zapnuti zafizeni pokracuje v ¢innosti podle posledné uloZzenych parametrd.

10 | MILO5P
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A! — NASTAVENI DOBY ZELENE BARVY SEMAFORU 1
Tato nabidka umoznuje nastavit dobu, po kterou bude zelené svétlo semaforu 1 (S1) svitit béhem jeho &innosti.

A Pozor: Pro pouziti rezimu Casovaé (Timer) je nutné tuto moznost nakonfigurovat, pokud neni aktivni parametr L5!
Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

A2 - NASTAVENI DOBY ZLUTE BARVY SEMAFORU 1
Tato nabidka umoznuje nastavit dobu, po kterou bude zluté svétlo semaforu 1 (S1) svitit béhem provozu.

Pozor: Zluté svétlo (pouze pro tiibarevny semafor) je volitelné!
Pro jeho aktivaci pouzijte jednu z programovatelnych hodnot (minimalné 1 sekundu)!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

A3 - NASTAVENI DOBY CERVENE BARVY SEMAFORU 1

Tato nabidka umozniuje nastavit dobu, po kterou bude ervené svétlo semaforu 1 (S1) svitit b&éhem provozu.

A Pozor: Pro pouziti rezimu Casovaé (Timer) je nutné tuto moznost nakonfigurovat, pokud neni aktivni parametr L5!
Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

AY - NASTAVENI DOBY ZELENE BARVY SEMAFORU 2

Tato nabidka umoZznuje nastavit dobu, po kterou bude zelené svétlo semaforu 2 (S2) svitit béhem jeho ¢innosti.

A Pozor: Pro pouziti rezimu Casovaé (Timer) je nutné tuto moznost nakonfigurovat, pokud neni aktivni parametr L5!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

RS — NASTAVENI DOBY ZLUTE BARVY SEMAFORU 2
Tato nabidka umoznfiuje nastavit dobu, po kterou bude zluté svétlo semaforu 2 (S2) svitit béhem provozu.

Pozor: Zluté svétlo (pouze pro tribarevny semafor) je volitelné!
Pro jeho aktivaci pouzijte jednu z programovatelnych hodnot (minimalné 1 sekundu)!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.
AE — NASTAVENI DOBY CERVENE BARVY SEMAFORU 2
Tato nabidka umoznuje nastavit dobu, po kterou bude ¢ervené svétlo semaforu 2 (S2) svitit béhem jeho Cinnosti.
A Pozor: Pro pouziti rezimu Casovaé (Timer) je nutné tuto moznost nakonfigurovat, pokud neni aktivni parametr L5!
Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.
7 - NASTAVENI POCATECNI BARVY SEMAFORU 1

Tato nabidka umozniuje zvolit pocateni barvu (zelena nebo ¢ervend) pro semafor 1 (S1).
A Pozor: Pro pouziti rezimu Casovaé (Timer) nebo Detektor (Detector) je nutné tuto nabidku nakonfigurovat!

Programovatelné hodnoty: zelena — Cervena.
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A8 - NASTAVENI POCATECNI BARVY SEMAFORU 2
Tato nabidka umozniuje zvolit pocatecni barvu (zelena nebo ¢ervena) pro semafor 2 (S2).
A Pozor: Pro pouziti rezimu Casovaé (Timer) nebo Detektor (Detector) je nutné tuto nabidku nakonfigurovat!

Programovatelné hodnoty: zelena — €ervena.

RS - NASTAVENi DOBY NECINNOSTI

Tato nabidka umoznuje nastavit dobu, po kterou budou semafory vypnuté, pokud neni zaznamenana zadna aktivita (zadna
detekce ani stisk tlacitka).

A Pozor: Funkce nefunguje v rezimu Parkovisté (Parking Mode)!
Programovatelné hodnoty: 15s - 30s - 45s — 60 s.

C | - NASTAVENiI DOBY DETEKTORU 1 (DET1)

Tato nabidka umoznuje nastavit dobu, po kterou musi byt vstup DET1 aktivni, aby byla detekce povazovana za platnou.
Pri dvojité detekci (DET a PUL) uruije tato doba interval, béhem kterého musi byt aktivovan vstup PUL1 po prichodu pres DETT.

Pozor: Nastavujte parametr C1 pouze v pripadé, Zze pouzivate rezim Detektor (DET) nebo Dvojita detekce
(DET + PUL)!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.
£2 - NASTAVENI DOBY DETEKTORU 2 (DET2)

Tato nabidka umoznuje nastavit dobu, po kterou musi byt vstup DET2 aktivni, aby byla detekce povazovana za platnou.
Pri dvojité detekci (DET a PUL) urcuje tato doba interval, béhem kterého musi byt aktivovan vstup PUL2 po priichodu pres DET2.

Pozor: Nastavujte parametr C2 pouze v pripadé, Zze pouzivate rezim Detektor (DET) nebo Dvojita detekce
(DET + PUL)!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

£3 - NASTAVENI VSTUPU PUL1 A PUL2
Tato nabidka umozfiuje nastavit vstupy PUL1 a PUL2 jako normalné oteviené (NO) nebo normalné zaviené (NC).

Pozor: Pokud nechcete pouzivat vstupy PUL, tuto moznost ignorujte nebo nastavte na 00, ¢imz zrusite
dfive zadané nastaveni!

Programovatelné hodnoty: 00 s - nOs — nC s.
£4 - NASTAVENI VSTUPU DET1 A DET2

Tato nabidka umozfiuje nastavit vstupy DET1 a DET2 jako normalné oteviené (NO) nebo normainé zaviené (NC).

Pozor: Pokud nechcete pouzivat vstupy DET, tuto moznost ignorujte nebo nastavte na 00, ¢imz zrusSite
dfive zadané nastaveni!

Programovatelné hodnoty: 00 s - nOs — nC s.
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£S - NASTAVENI DOBY BLIKANi ZELENE BARVY SEMAFORU 1

Tato nabidka umoznuje nastavit dobu, po kterou bude blikajici zelené svétlo semaforu 1 (S1) aktivni béhem provozu (nahrazuje
Zlutou barvu u dvoubarevnych semafor().

Pozor: V rezimu Casovaé (Timer) nastavte pozadovanou dobu!
V ostatnich rezimech nastavte hodnotu 1, pokud chcete, aby semafor pouzival blikajici zelenou!
Tuto nabidku ignorujte, pokud pouzivate zlutou barvu nebo nechcete, aby zelené svétlo blikalo!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.
£65 — NASTAVENI DOBY BLIKANi ZELENE BARVY SEMAFORU 2

Tato nabidka umoznuje nastavit dobu, po kterou bude blikajici zelené svétlo semaforu 2 (S2) aktivni béhem provozu (nahrazuje
Zlutou barvu u dvoubarevnych semaford).

Pozor: V rezimu Casovaé (Timer) nastavte pozadovanou dobu!
V ostatnich rezimech nastavte hodnotu 1, pokud chcete, aby semafor pouzival blikajici zelenou!
Tuto nabidku ignorujte, pokud pouzivate zlutou barvu nebo nechcete, aby zelené svétlo blikalo!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

£7 — NASTAVENiI MAXIMALNI KAPACITY VOZIDEL
Tato nabidka umoznuje nastavit maximalni pocet vozidel, ktera mohou byt uvnitf parkovaciho prostoru.
A Pozor: Toto nastaveni je povinné pro rezim Parkovisté (Parking Mode)!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

£8 - RUGNI UPRAVA AKTUALNIHO POCTU VOZIDEL

Tato nabidka umoznuje ruéné zménit pocet vozidel na parkovisti v rediném ¢ase, napriklad pfi chybné detekci nebo v disledku
vnéjsich viiva.

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

£S — OBNOVENiI TOVARNIHO NASTAVENI

Tato nabidka umoZriuje obnovit tovarni nastaveni, ¢imz dojde ke smazani vSech drive uloZzenych parametrC.

A Pozor: Displej jednou blikne hodnotou 00, coz znamena, ze reset probéhl tispésné!

L | - POUZITI TLACITEK
Tato nabidka umoznuje nastavit detekci novych vozidel pomoci tlacitek.

Priklad: Pokud je detekce aktivovana na PUL1, zatimco probiha ¢asovani aktivniho vstupu PUL2, cyklus PUL2 se dokonci
a teprve poté zacne novy cyklus PULT.

Programovatelné hodnoty: 00 s — On.

L2 - JEDNODUCHY DETEKCNI REZIM (PUL A DET)

Tato nabidka umozniuje nakonfigurovat vstupy PUL1T a PUL2 jako detekeni vstupy (stejné jako DET1 a DET2).
A Pozor: Tato funkce je uréena pouze pro rezim Detektor (Detector Mode)!

Programovatelné hodnoty: 00 s — On.
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L3 - PROGRAMOVANI DALKOVEHO OVLADACE

Tato nabidka umoznuje naprogramovat dalkovy oviada¢ (RF oviadagc).
Postup:

1. Otevrete tuto nabidku.

2. Stisknéte tlaCitko OK — na displeji se zobrazi L3.

3. Stisknéte jedno z tlacditek na dalkovém ovladadi pro ulozeni.
4. Na displeji se znovu zobrazi L3 — opakujte postup pro uloZeni dalSich ovladact.

LY - SMAZANi DALKOVEHO OVLADACE

Tato nabidka umoznuje smazat vSechny naprogramované dalkové ovladace.
Po vstupu do nabidky stisknéte OK — na displeji blikne L4, coz znamena, Zze vSechny ovladace byly odstranény.

LS - POUZITi RGB VSTUPU
Tato nabidka umozniuje aktivovat RGB vstupy pro uréeni barvy kazdého semaforu.

Programovatelné hodnoty: 00 s — On.

L& - DOBA DETEKCE PO POUZITi DALKOVEHO OVLADACE
Tato nabidka umozniuje nastavit dobu, po kterou bude detektor aktivni po pouziti dalkového oviadace.
A Pozor: Pokud béhem této doby nedojde k detekci, stav brany se nezméni!

Programovatelné hodnoty: 0 s — 99 s.

3.3 Provozni rezimy

Po naprogramovani fidici desky Ize aktivovat jeden z provoznich rezim( vybérem jedné z nasledujicich moznosti:

H! - REZIM PARKOVISTE (PARKING MODE)

Funkce ,parkovani umoznuje nastavit maximalni pocet vozidel, ktera mohou vjet do daného prostoru v urcitém smeéru.
Po dosazeni tohoto limitu se semafor rozsviti Cervene.

Systém pocita vozidla pomoci detekénich metod, které musi byt pfedem zvoleny a naprogramovany.

Stejné tak je nutné provést spravnou instalaci detekcnich zarizeni.

e Semafor 1 (S1) slouzi jako indikator, ze parkoviste je pIné, a zaroven zobrazuje, zda je povolen vjezd. Tento semafor musi byt
umistén u vjezdu.
e Semafor 2 (S2) slouzi jako indikator pro vyjezd, a musi byt umistén uvnitf parkoviste.

V tomto rezimu jsou oba semafory standardné zelené, coz znamena, ze je mozné jezdit v obou smérech. Systém umoznuje
vyslat signal k otevreni nebo zavreni brany.

l] V tomto rezimu sviti ¢ervena LED dioda pod pismenem ,,P*.

H2 - REZIM CASOVACE (TIMER MODE)

Funkce ,Casovac“ umoznuje definovat dobu, po kterou zlistane kazdy semafor aktivni, aby se reguloval obousmeérny provoz
v Casove fizenych intervalech.

Systém odpocitava naprogramovanou dobu sekvencné, aby zajistil plynulé stfidani provozu.

Pomoci detekénich vstupl ze urcit, ktery smér mé byt aktualné povolen.

Pokud neni detekéni metoda nastavena, systém pracuije jako nepretrzité rotujici semafor.
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V tomto provoznim rezimu je mozné zvolit barvy, které budou jednotlivé semafory zobrazovat v klidovém stavu.
Je také mozné odesilat impulz k otevieni brany, stejné jako fidit barvy semafor(i pomoci externi desky s RGB vystupy, ktera
umozni zobrazovat aktualni stav brany v realném Case.

a N

Provoz se semafory zacdinajicimi na ¢ervenou

)

ﬁ
a
oy en 0 0

\lychozf stav Zelena — Cervend Zluté — Cervena (volitelng) Navrat do vychoziho stavu
Cervena — Cervena Jeden smér povolen, druhy blokovan Prechod mezi Cervena — Cervena

\_E zelenou a Cervenou

Provoz se semafory zacéinajicimi na zelenou

Vychozi stav Zelend — Zluté (volitelng) Zelend — Cervena  Zluta — Cervena (volitelng) — Cervena — Cervena Navrat do

®
®

AN

Zelena — Zelena Prechod do zastaveni  Jeden smér povolen, Prechod k Uplnému Oba sméry vychoziho stavu
pro jeden smér druhy blokovan zastaveni zastaveny Zelena — Zelena

Nl |
S

Rezim provozu s alternujicimi barvami semafort

Vychoz| stav  Zlutd - Cervend (volitelng) Cervend — Cervend Cervena — Zelena Cervend ~ Zluté (volitelng) Cervena — Cervena Navrat do

N

Zelena — Cervena  Prechod na zastaveni Oba sméry zastaveny -~ Opa¢ny smér povolen Prechod zpét Oba sméry vychoziho stavu
pro prvni smer k Cervené zastaveny Zelena — Cervena

I /

|] V tomto provoznim rezimu sviti €ervena LED dioda pod pismenem ,, T“.
Nastaveni, kdy se semafory po urcité dobé necinnosti vypnou, je v tomto rezimu dostupné pouze tehdy,
pokud zarizeni nepracuje jako jednoduchy rota¢ni semafor.

MILO5P
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H3 - REZIM DETEKTORU (DETECTOR MODE)

Funkce ,,Detektor* umoznuje ménit stav semafor’ podle detekce vozidel.
Systém pocita vozidla projizdejici zaCatkem silnice pomoci pfedem naprogramovanych detekénich metod, takze se semafory
vrati do vychoziho stavu teprve tehdy, kdyz detektory na konci cesty zaznamenaji stejny pocet vozidel, jaky proSel pfi vstupu.

V tomto reZzimu Ize zvolit, jaké barvy budou mit jednotlivé semafory v klidovém stavu.
Je také mozné odeslat impulz pro otevreni brany po prvni detekci a nasledné impulz pro jeji zavieni, jakmile posledni
vozidlo opusti sledovanou oblast.

|] V tomto rezimu sviti ervena LED dioda pod pismenem ,,T“.
Moznost vypnout semafory po urcité dobé necinnosti je dostupna i v tomto rezimu.

3.4 Metody detekce

l] Praktické priklady detekénich metod naleznete na stranach 12A a 12B.

3.4.1 Detekce pouze pomoci vstupi PUL
Vozidlo je detekovano v okamziku zmény stavu vstupu PUL.
Pro pouziti pouze téchto vstupl je nutné v nabidce C3 nastavit, zda se jedna o normalné otevieny (NO) nebo normalné
zavieny (NC) kontakt.
\

Detekce vozidia
ve sméru wyjezdu
Semafor Semafor
— — smér wjezdu o | — SMEr Wiezdu
| s .))) PUL2 A l))) PUL2 g
B om 1 B om 1
L .| - o sk i
m m I m m
L] e ]
s ] e I
1 1 o 1
1 1 Casova prodieva mezi ]
i 1 vjezdem a vyjezdem ]
: (doba aktivace vstupu) :
1
1
‘ -))) PUL : -))) puLy B
0 \/
Semafor Semafor
— smér vjezdu —smér vjezdu
@ Detekce vozidla
ve sméru viezdu

.

e PUL1 — Detekeni vstup PULT (viezd).
e PUL2 — Detekeni vstup PUL2 (vyjezd).

Priklad nastaveni:

C3 nO / nC
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3.4.2 Detekce pouze pomoci vstupu DET
Vozidlo je detekovano pouze tehdy, kdyz dojde ke zméné stavu vstupu po dobu, ktera je nastavena v parametrech C1 a C2.
Tato prodleva pomaha zamezit faleSnym detekcim, naptiklad prlichodu chodcU.

Pro pouziti pouze vstupt DET je nutné nastavit:
¢ \/ nabidce C4 — zda jsou vstupy normalné oteviené (NO) nebo normalné zaviené (NC).
¢ \/ nabidkach €1 a C2 — dobu, po kterou ma byt stav vstupu povazovan za aktivni.

g | | i

Semafor Detekce vozidia Semafor
— smér vyjezdu ve sméru V}l/jeZdU — smér vyjezdu
DET2 f DET?2
, l'm A I:\-\\ 1
|
| |
| ! SN T |
| . o ! |
1 — =N 1
| < i |
i Casova prodleva mezi I
! I vjezdem a vyjezdem i
! i (doba aktivace vstupu) i
| ' v
i ]
i —-u —
' NSREZ - pET1 &
()
Semafor Semafor
— smér vjezdu Detekce vozidia — smér vjezdu

ve sméru viezdu

= /

Piiklad - Detekce pomoci DET1 a DET2:
e DET1 — Detekuje vjezd vozidla.
e DET2 — Detekuje vyjezd vozidla.

Systém porovnava Gas aktivace obou detektorl a podle toho fidi semafory pro dany smér.

Priklad nastaveni:

Tabulka 6

C1 2
Cc2 2
C4 nO / nC
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3.4.3 Detekce pomoci vstupl PUL a DET (Pouze pro rezim Detektor — Detector Mode)

V tomto rezimu jsou detekce na komunikaci provadény prostfednictvim vstupt DET a PUL:
e DET — Detekuje vijezd vozidla.
e PUL — Detekuje vyjezd vozidla.

Tento reZim umoZznuje pouZit dva rizné vstupy a dva vystupy, které mohou soucasné fidit obousmérny provoz na jedné cesté.
Pro spravnou funkci je nutné nastavit:
e C3 a C4 — Typ kontaktu (normalné otevieny / zavieny).

e C1 a C2 — Dobu zmény stavu vstupu.
e L2 — Prepnout na ON pro aktivaci jednoduchého detekéniho rezimu.

€ ‘ Detekee vozidia .
ve sméru viezdu ﬁ
DETT { @

‘ - --——((( ¢ ) - ((( DET1
\ o Semafor 1 Semafor
¢ i 5 .
i (((l PUL2 1 t (((l PUL2
[ |
: | 1
! | |
| [ |
1 |
! :
|
1 - . ISR | 4
Pl PUL1.))) ‘e PUL ))) peg
@
ﬁ S ))) 7 3 ))) DET2
Detekce vozidla
Semafor ve sméru viezdu Semafor

N 0 /

Priklad — Detekce s obousmérnym provozem:

e DET1 — Zaznamena pfijezd vozidla ke vstupu.

e PUL2 — Zaznamena odjezd z vyjezdu.

e DET2 a PUL1 — Mohou soucasné fidit druhy smér pohybu.

Priklad nastaveni:

Tabulka 7

C1 2

C2 2

C3 nO / nC
C4 nO / nC
L2 ON

Tento rezim zajistuje presnou a plynulou regulaci provozu podle skute¢ného pohybu vozidel v obou smérech — napriklad na
Uzkych komunikacich nebo v garazich s jednim pruhem.
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3.4.4 Detekce pomoci vstupl PUL a DET bez &asové prodlevy (pfiklad na str. 21)

Vozidlo bude detekovano pouze tehdy, pokud DET1 a PUL1 nebo DET2 a PUL2 zméni sv(j stav sou¢asné.
Detektor DET provede pocate¢ni detekci a kdyz je soucasné aktivovan vstup PUL, je detekce potvrzena.
Vystupy se vyhodnocuji v.opaéném poradi — nejprve detekce PUL, poté DET.

Tento rezim detekce predpoklada, ze vstupy jsou od sebe vzdalené natolik, aby mohly fungovat jako dvojita detekce — oba

detektory musi zménit stav souasné.

Pokud chcete pouzivat vstupy DET a PUL soucasné bez ¢asové prodlevy, je nutné v nabidkach C3 a C4 nastavit typ kon-

taktu (normalné otevieny / zavieny).

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, N

, \ |
i ™ i Detekce vozidia 1
1 1 v ’ p
! ! ve Smeru wyjezdu Semafor
E DET? i — smér wjezdu
—dn— D) |
[ PUL2 A !
[} [}
Ty |
i s v |1 1 i
I 1 : :
| e del: ] I : §
SN : | ;
T —— ..
N n L 1
NV U B "
L I = .
M i 71 !
| [ I [ [ I
| - 1 -
i e T i----- {(( PULT B D *————( PUL
| 1 | [
\ \
W\ | TR 2= - w—(((l DET1 N e L mr o B R W = (((l DETA
fznnl?éfro\c'ez du Detekce vozidla
@ ) ve sméru viezdu a

N /

Priklad nastaveni:

Tabulka 8

C3 nO /nC
C4 nO / nC
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3.4.5 Detekce pomoci vstupl PUL a DET s ¢asovou prodlevou

Vozidlo bude nejprve detekovano pomoci vstupu DET1 nebo DET2, a od tohoto okamziku ma fidi¢ uréeny ¢as X sekund,
béhem kterého musi vozidlo projet pres PUL1 nebo PUL2, aby byla detekce viezdu povazovana za platnou.

Pro potvrzeni vyjezdu z komunikace musi vozidlo nejprve projet pfes PUL1 nebo PUL2, a poté, do uplynuti nastaveného
Casu, pres DET1 nebo DET2.

Tento rezim detekce predpoklada, Ze detektory jsou rozmistény tak, aby bylo mozné méfit Casovy interval mezi prijezdy — fun-
guje tedy jako ¢asoveé Fizena dvojita detekce.

Pro tento rezim je nutné:
¢ Nastavit typ vstupt v C3 a C4 (NO/NC).
¢ Nastavit dobu detekce v C1 a C2 (Cas v sekundach, po ktery je stav aktivni).

€ scmator Detekce vozidla "o
DET2 5 wiezd 1 DET2 ve smeéru vyjezdu
.))) — Smér vyjezdu .)))
pUQ@ A ! ! PULzé
sl -))) 1 nLol .))) i Semafor
1 1 . — smer vyjezdu

! I

! I
1

1

! - e 1

: Casova prodleva mezi [t 1

vjezdem a vyjezdem ) |

: (doba aktivace vstupu) |

1

(((- PULI ; (((- PULI
=<7 - ] (((- DET1 — s (((- DETH
Semafor Semafor
— smér vjezdu Detekee vozidia — smér viezdu @4
ve sméru viezdu

\_ /

Priklad nastaveni:

Tabulka 9

C1 10
C2 10
C3 nO/ nC
C4 nO / nC

Tento rezim zajiStuje presnou validaci prdjezdu vozidel mezi dvéma detekénimi body v Casové omezeném intervalu
— vhodny napr. pro uzké prijezdové komunikace, vyjezdy z parkovist i garaze.
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3.5 Priklady provozu

3.5.1 PARKOVISTE - Dvojita detekce pomoci vstupti PUL a DET
bez ¢asové prodlevy

V tomto prikladu bude nakonfigurovan tfibarevny semafor, ktery vyu-
zivé metodu detekce pomoci spinaéu a detektorti bez éasové
prodilevy.

Pouzité vstupy budou: PUL1, DET1, PUL2 a DET2, kde vstupy PUL
budou nastaveny jako normalné oteviené (nO) a vstupy DET jako
normalné zaviené (nC).

Maximalni kapacita parkovisté bude 30 vozidel.

3.5.2 DETEKTOR - Detekce pouze pomoci vstupu DET

V tomto pfikladu bude nakonfigurovan dvoubarevny semafor, kde
zelené svétlo blika.

Vychozi barvy budou zelené na obou semaforech. Na vjezdu budou
dva fotodetektory (DET1 a DET2), nastavené jako normalné zaviené
s dobou detekce 2 sekundy.

Zaroven bude nastaveno, Ze pokud nebude detekovano zadné vozi-
dlo po dobu 45 minut, svétla se vypnou.

3.5.3 CASOVAC - Detekce pouze pomoci vstupi PUL
V tomto prikladu bude nakonfigurovan tfibarevny semafor,
s éervenou barvou jako vychozi na obou semaforech.

Semafor 1:

e Zelena — 20 sekund.
e Zlutd — 4 sekundy.

e Cervena — 10 sekund.

Semafor 2:

e Zelena — 15 sekund.
e Zlutad = 3 sekundly.

e Cervena - 10 sekund.

Pouzité vstupy: PUL1 a PUL2, oba normainé oteviené (nO).

3.5.4 CASOVAC - Detekce pomoci vstupt DET + dalkovy ovladaé
V tomto prikladu bude nakonfigurovan tfibarevny semafor,
s éervenou barvou jako vychozi na obou semaforech.

Bude pouzit RF dalkovy ovlada¢, ktery po stisku aktivuje detekci na
10 sekund.

Na vjezdu i vyjezdu budou fotoburiky DET1 a DET2 s dobou detekce
2 sekundy.

Barvy semafor(i budou fizeny prostfednictvim externi desky s RGB
vstupy.

A2 1

A5 1

C3 nO

C4 nC

C7 30

A7 Zelena
A8 Zelena
A9 45

C1 2

Cc2 2

C4 nC

C5 1

C6 1

A1 20

A2 4

A3 10

A4 15

A5 3

A6 10

A7 Cervend
A8 Cervend
C3 nO

A2 1

A5 1

A7 Cervena

A8 Cervend

C1 2

Cc2 2

C4 nO

L3 RF dalkové ovladani
L5 nO

L6 10

MILO5P | 2
modul pro oviadani dvou semaford

—



MILO5P modul pro ovladani dvou semafor(

3.5.5 DETEKTOR - Dvojita detekce pomoci vstupti PUL a DET Tabulka 14

s ¢asovou prodlevou
V tomto prikladu bude nakonfigurovan dvoubarevny semafor,

s éervenou barvou jako vychozi na obou semaforech. A7 Cervena

A8 Cervena
Pouzije se rezim dvojité detekce se Etyfmi fotobunkami, kde C1 3
max. doba mezi detekcemi na semaforu 1 (DET1 a PUL1) a na
semaforu 2 (DET2 a PUL2) bude 8 sekund. c2 8
V8echny vstupy budou nastaveny jako normalné zaviené (nC). C3 nC

C4 nC
3.5.6 DETEKTOR - 2 nezavislé vstupy a 2 vystupy Tabulka 15
V tomto rezimu bude nakonfigurovan tfibarevny semafor, se
zelenou barvou jako vychozi na obou semaforech.

A2 1
Pouziie se metoda detekce, pfi které budou vstupy PUL a DET A5 1
fungovat jako nezavislé detektory. A7 ZelemA
V. tomto pfipadé budou vSechny Ctyfi fotobunky nastaveny jako .
normaing oteviend (nO) a musi byt aktivovany alespoii po dobu A8 Zelena
3 sekund, aby byla detekce povazovana za platnou. C1 3

C2 8

C3 nO

C4 nO

L2 On

3.6 Ovladani pomoci externich desek

Modul MILO5P umoznuije pripojeni k externim deskam za Ucelem ovlddani barev semafort prostfednictvim vstupu ,,R%, ,,G*
a ,,B“, stejné jako otevirani a zavirani zavory/brany pomoci vystupniho relé.

Pro pouziti tohoto Fizeni je nutné nakonfigurovat:

¢ L3 - Pro naprogramovani dalkového oviadace.

¢ L5 - Pro pouziti vystupu ,,R%, ,,G* a ,,B“ z desek Motorline, coz umoziuje synchronizaci barev semaforu se stavem brany
(obé desky pracuiji v souladu).

e L6 — Pro nastaveni doby mezi stisknutim tlacitka na ovladaci a okamzikem, kdy je detekovano vozidlo.

Pokud se toto fizeni pouziva v rezimu Casovace (Timer Mode) a je pfipojeno k desce Motorline, neni nutné programovat Casy
jednotlivych barev semaforu. Po detekci vozidla bude odeslan signal na externi desku pro otevreni zavory/brany a semafory
zmeéni barvu, aby umoznily viezd na pfislusnou stranu, kde byla detekce provedena.

Doba, po kterou musi z(istat brana oteviend, se programuije na externi desce.

Pokud nepouzivate desku Motorline, je nutné nastavit ¢asy tak, aby kazda barva zlstala aktivni po pozadovanou dobu — tedy
aby brana mohla provadét cyklus otevieni a zavieni.

Na rozdil od desky s vystupy ,,R%, ,,G“ a ,,B“ nelze v tomto pfipadé zarudit pfesnou synchronizaci mezi barvami semafor
a stavem brany.

V rezimu detektoru nebo rezimu kapacity parkovisté po detekci vozidla odesle systém signdl na externi desku, aby se zavora/
brana otevrela, a semafory zméni barvu, ¢imz umozni prljezd smérem, kde byla detekce provedena.

Brana z(istane oteviena tak dlouho, dokud je aktivni obousmeérna detekce vyjezdu.

Pokud je detekovano vice vozidel v jednom sméru, zavora/brana se uzavie az po prdjezdu posledniho vozidla.
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Poznamky:
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Prehled produktu

Nice — pohony pro brany

) -
ROX ROBUS RUN WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
brany do 1000 kg brany do 600 kg brany do 2500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do Sitky 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

V2 - pohony pro brany
Q.

FOX TORQ 500D FOX AYROS FORTECO CALYPSO FOX STARK FOX VULCAN

pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro kfidloveé brany pohon pro kfidlové brany podzemni pohon pro

do 500 kg brany do 1200 kg brany do 1800 / 2200 / do Sitky kfidla 2,5/ 4 m do Sitky kfidla 6 m kidlové brany

2500 kg do 8itky kfidla 7 m

Pohony pro garazova vrata

FOX ATRIS SPIN SPIDO HYPPO TOM

stropni pohon pro garédzova stropni gardzovy pohon stropni gardzovy pohon pohon pro oto¢né brany se pohon pro priimyslova sekéni

vrata do 15 m?2 s femenovou dréhou s tahem az 1000 N silnymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg

do 17,5 m?

Dalkové oviadani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkoveé systémy

)

MYGO4 ON3EBD FOX SBM1001 ETP + BC/S
délkovy 4-tlacitkovy vysilac 3 kanélova obousmérmna 2; 4-tlacitkovy dalkovy radiovy ovlddani vzdaleného pristupu snima¢ bezkontaktnich karet
s plovoucim kédem, vysilacka 433,92 Mhz ovladac, 433,92 MHz s GSM modulem pro a Cipd + Cip
433,92 MHz 999 telefonnich Cisel
Automatické zavory

T — |
BAYT980 WIDE BAR SEM2 LP1/LP2
olejohydraulicka zabrana pro automaticka zavora s délkou automaticka zavora s délkou 2 komorovy semafor; zemni 1-smyckovy /
fizeni dopravy od 3 do 8 m Sitky ramene do 7 m ramene do 9 m Cervena-zelena 2-smyckovy indukéni

detektor vozidel
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