Optimélniho vykonu Ize dosahnout pouze pri dodrZzovani pokynt v ndvodech, verze 2.0
wyrobce si vwhrazuje pravo na zmény a dodatky v navodu bez predeslé domiuvy. WwWw.nice.cz
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Dulezité upozornéni

Tento manuél je uréen pouze pro technicky persondl, ktery ma pro instalaci prislusnou kvalifikaci. Zadna z informaci, kterou obsa-
huje tento materidl neni urena pro findlniho uZivatele. Tento manuél je uréen pro priimyslové fidici jednotky D-PRO AUTOMATIC
a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Primyslové fidici jednotky D-PRO AUTOMATIC slouzi jako programovaci, pripadné oviadact
prvek k automatizaci technice, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakézéno podle platnych predpisl. Vyrobce doporucuje
preCist si pozorné alespon jednou veskeré instrukce predtim, nez pristoupite k viastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést vse
tak ,bezpecné”, jak to jen jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkusenym personalem, a to dle
nasledujicich ¢eskych norem a vladnich nafizent:

- Zékon ¢. 22/1997 Sb. o technickych pozadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni nékterych zékond, v platném znéni.

- Nafizeni viady ¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi bliz§i pozadavky na bezpecny provoz a pouzivani strojli, technickych
zafizeni, pfistrojd a naradi, v platném znéni .

- Narizeni vlady ¢. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na elektricka zarizeni nizkého napéti.

- Nafizeni viady &. 616/2006 Sb. o technickych pozadavcich na vyrobky z hlediska jejich elektromagnetické kompatibility,
v platném znéni.

- Narfizeni vlady €. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na radiova a na telekomunikacni koncova zarizeni,
v platném znéni.

Nekvalifikovany persondl nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace”, se musi zdrzet instalace. Pokud nékdo
provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny za pfipadné Skody, které by zafizeni mohlo
zpUsobit!

_/

Nice.cz 2025

Obsah tohoto manualu, jakoz i jeho jednotlivé ¢asti, predevsim texty, obrazky i jejich vzajemné usporadani, jsou

chranény pravem dusevniho vlastnictvi, a proto se na né pouziji pravni predpisy Ceské republiky upravujici zejmé-

na autorské pravo a ochranné znamky. Jejich kopirovani nebo jiné uziti je mozné pouze po predchozim pisemném
souhlasu spole¢nosti ADAXET s.r.o..
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D-PRO AUTOMATIC priimyslové ridici jednotky

OBECNE BEZPECNOSTNI POKYNY

Konstrukce a provedeni zafizeni obsazenych v fidicich jednotkach vrat D-PRO Automatic, stejné jako informace uvedené
v tomto navodu k pouziti, odpovidaji platnym bezpecnostnim predpisiim. Nespravna instalace mize vést k vaznému zranéni
osob provadgjicich praci nebo pouZivajicich systém. Z tohoto ddvodu je dilezité béhem instalace piné dodrzovat tyto pokyny.
Nepokracujte v instalaci, pokud mate jakékoli pochybnosti, a v pfipadé potieby kontaktujte zakaznickou podporu
spolec¢nosti Nice.

V celém tomto navodu oznacCuje pojem ,produkt® fidici jednotku D-PRO Automatic, modely NDCC1000, NDCC1100,
NDCC1200. Neni-li uvedeno jinak, pokyny plati pro vSechny modely.

PRACUJTE BEZPECNE!

A Pozor: Diilezité bezpeénostni pokyny — Nedodrzeni bezpeénostnich predpist nebo jakakoli instalace, pou-
ziti ¢i udrzba jind nez uvedena v tomto navodu:
¢ ZpUGsobuje ztratu zaruky!
¢ Mize zpusobit $§kody, zranéni nebo smrtelné nehody!
e Zbavuje vyrobce jakékoli odpovédnosti!

Pozor: Neautorizované zasahy, upravy nebo zmeény, které nejsou v souladu s timto navodem, mohou vést
k poskozeni, zranéni nebo smrtelnym nehodam a zneplatni zaruku!

A Pozor: Tento navod uchovavejte peclivé pro budouci pouziti!

Pozor: Pred provedenim jakéhokoli ukonu nebo postupu si peclivé prectéte obecné bezpecénostni pokyny
uvedené v tomto navodu a viz kap. "2.3 Omezeni pouziti produktu" na str. 5!

Tyto pokyny musi byt dodrzeny: )

e Pred zahajenim instalace oveérte technické parametry produktu (viz kap. "7. TECHNICKE SPECIFIKACE" na str. 37),
zejména zda je produkt vhodny pro automatizaci vaseho typu vrat. Pokud vhodny neni, NEPOKRACUJTE v instalaci.

e Produkt nesmi byt pouzivan, dokud nebude uveden do provozu (viz kap. "4. TESTOVANI A UVEDENI DO PROVOZU"
na str. 22).

e Béhem instalace a udrzby pouzivejte osobni ochranné pracovni prostfedky (OOPP) vyzadované bezpecnostnimi predpisy
v zemi, kde je produkt instalovan (napf. ochranné rukavice).

A Pozor: Podle nejnové;jsi evropské legislativy musi instalace automatizace vyhovovat harmonizovanym nor-
mam uvedenym v platném nafrizeni o strojnich zafFizenich, které umoznuje prohlaseni o shodé automatizace!
S ohledem na to musi byt veSkeré pripojeni na elektrickou sit, testovani, uvedeni do provozu a udrzba pro-
vadény vyhradné kvalifikovanym technikem!

e Pred zahajenim instalace produktu zkontrolujte, ze veskery pouzity materidl je v bezvadném stavu a vhodny k pouZziti.

e Produkt neni uréen pro pouziti osobami (véetné déti) se snizenou fyzickou, smyslovou nebo dusevni zpCisobilosti nebo
s nedostatkem zkuSenosti Ci znalosti.

e Déti si nesmi s produktem hrat.

e Nenechavejte déti hrat si s ovladacimi prvky systému. Dalkové oviadace udrzujte mimo jejich dosah.

Pozor: Aby se zabranilo riziku nahodného opétovného zapnuti tepelnou pojistkou, nesmi byt tento produkt
napajen vnéjSim ovladacim zafizenim (napf. ¢asovac¢em) ani pfipojen k obvodu, ktery je pravidelné napajen
nebo odpojovan!

e Napajeni systému musi byt jisténo odpojovacim prvkem (napr. jisticem nebo vypinacem) s dostatecnym rozpétim kontakt(,
ktery umozni Uplné odpojeni od sité pri spinéni pozadavk( prepétové kategorie |Il.

e Béhem instalace zachazejte s produktem opatrng, vyhnéte se narazim, paddm, rozdrceni nebo kontaktu s kapalinami
jakéhokoli druhu. Neumistujte produkt v blizkosti zdroji tepla nebo do pfimého kontaktu s plamenem.

VSechny tyto vlivy mohou produkt poskodit a zplsobit poruchy nebo nebezpecné situace. V takovém pripadé instalaci
okamzité preruste a kontaktujte technickou podporu.

¢ \yrobce nenese Zzadnou odpovédnost za Skody na majetku nebo osobach vzniklé nedodrzenim bezpecnostnich pokynd.
Zaruka na materialové vady se v téchto pfipadech nevztahuije.

* Hiuk zarizeni pfi provozu nepresahuje 70 dB(A).

e Cisténi a UdrZba uréena pro uzivatele nesmi byt provadéna bez dozoru déti.

¢ \/Zzdy odpojte produkt od napajeni pred provadenim jakeékoliv prace na systému (Udrzba, Cisténi).

e Pravidelné kontrolujte systém, zejména kabely, pruziny a podpéry, zda nevykazuji nerovnovahu nebo znamky opotrebeni Ci
poskozeni. Nepouzivejte systém, pokud je nutna oprava nebo sefizeni, protoze nespravna instalace nebo vyvazeni autom
tizace mUize vést ke zranén.

e Obaly produktu musi byt zlikvidovany v souladu s mistnimi predpisy. Obalovy materidl je recyklovatelny karton (oznaCeni PAP 20).
Nenechavejte obaly bez dozoru v dosahu déti nebo zvirat.

D-PRO AUTOMATIC | 3
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ZVLASTNI UPOZORNENI VE VZTAHU K EVROPSKYM SMERNICIM PLATNYM PRO TENTO PRODUKT

Smérnice o nizkém napéti:

e ZvIastni upozornéni na vhodnost pouziti tohoto produktu ve vztahu ke smérnici ,Nizké napéti®. Tento produkt splfiuje
pozadavky smérnice ,Nizké napéti“, pokud je pouzivan dle urCeni a v konfiguracich uvedenych v tomto navodu a ve spojeni
s polozkami v katalogu vyrobké spoleénosti Nice S.p.A..

e Pozadavky nemusi byt zaruCeny, pokud je produkt pouzit v nevhodnych konfiguracich nebo s jinymi neautorizovanymi

vyrobky; v téchto pfipadech je zakazano produkt pouzivat, dokud osoba provadejici instalaci neovéri soulad s pozadavky
dané smérnice.

Smeérnice o elektromagnetické kompatibilité:

e ZvIastni upozornéni na vhodnost pouziti tohoto produktu ve vztahu ke smérmnici ,Elektromagneticka kompatibilita“.

e Tento produkt byl testovan na elektromagnetickou kompatibilitu v nejkritictéjsich podminkach pouziti, v konfiguracich stano-
venych v tomto ndvodu a ve spojeni s polozkami v katalogu vyrobkd spole¢nosti Nice S.p.A..

e Elektromagneticka kompatibilita nemusi byt zaru€ena, pokud je produkt pouzit v nevhodnych konfiguracich nebo s jinymi

neautorizovanymi vyrobky; v téchto pfipadech je zakazano produkt pouZzivat, dokud osoba provadgjici instalaci neovéri
soulad s pozadavky dané smérnice.

1. Popis produktu a uréené pouziti

¢ NDCC1000 je fidici jednotka uréena pro ovladani rolo- / \
vacich mfizi a sekénich vrat s tiffazovymi motory 3x400 210
V AC vybavenymi enkodéry Nice nebo mechanickymi

koncovymi spinaci. —

¢ NDCC1100 je TFidici jednotka urCena pro ovladani @
rychlobéznych vrat s jednofazovym motorem HDF
s meénicem vybavenym enkodéry Nice.

e NDCC1200 je fidici jednotka ur¢ena pro ovladani sekenich — 125
vrat s jednofazovym motorem 1x230 V AC vybavenym
enkodéry Nice nebo mechanickymi koncovymi spinaci.

310
@

[mm]

v

Tabulka 1: Typy pripojeni motoru

NDCC1000 Rolovaci mrize a sekéni vrata. | Trifazové motory s nebo bez brzd. 2,2 kW
NDCC1100 Rychlobézna vrata. Motory s méni¢em a brzdou. 2,2 kW
NDCC1200 Sekeni vrata. Jednofazové motory se spoustécim a béhovym kondenzatorem. | 2,2 kW

VSechny modely fidicich jednotek Ize pFipojit k jakémukoli béZnému bezpecnostnimu zafizeni.

K otevieni a zavreni vrat jednoduse pouzijte:
e prislusné tlacitko na krytu,

e externi tlacitko,

e radiovy prijimac.

Pozor: Jakékoli pouziti jiné nez popsané v této kapitole a za jinych podminek nez stanovenych v tomto
navodu se povazuje za nespravné a je zakazano!
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D-PRO AUTOMATIC priimyslové ridici jednotky

2. Instalace produktu

2.1 Kritéria instalace a zvlastni upozornéni ve vztahu k zakladnim pozadavkim

Pokracuijte v instalaci, pficemz peclivé dodrzujte vSechny pokyny uvedené v kapitole "2. INSTALACE PRODUKTU" na
této strané a v kapitole "4. TESTOVANI A UVEDENI DO PROVOZU" na str. 22.
Zajistéte, aby byl zaveden vhodny plan udrzby (viz "4.2 Uvedeni do provozu" na str. 23).

2.2 Kontroly pred instalaci

Pred instalaci zkontrolujte integritu soucasti Fidici jednotky, vhodnost zvoleného modelu a vhodnost mista instalace:

e Oveérte, ze veskery pouzity materidl je v bezvadném stavu a vhodny pro dané pouZziti.

e Ovérte, ze vSechny podminky pouziti jsou v souladu s omezenimi produktu (viz "2.3 Omezeni pouziti produktu") a v mezich
hodnot uvedenych v kapitole "7. TECHNICKE PARAMETRY" na str. 37.

o Qvérte, ze zvolené misto instalace odpovida rozmérdm produktu (obr. 1).

e Ujistéte se, ze zvoleny povrch pro instalaci zajiStuje stabilni upevnén.

e Qvérte, ze misto upevnéni neni vystaveno zaplaveni; v pfipadé potreby instalujte produkt dostatecné vyvySeny nad zemi.

e Qvéfte, ze prostor kolem produktu umoznuje snadny a bezpecCny pristup.

e Ovérte, ze vSechny elektricke kabely, které budou pouzity, odpovidaji specifikaci uvedené v "TABULCE 3 - Elektrické chara-
kteristiky kabel".

2.3 Omezeni pouziti produktu
Produkt smi byt pouzit pouze v souladu s Udaji v "TABULCE 2 - Omezeni pouziti".

A Pozor: Ridici jednotky popsané v tomto navodu NESMi byt pouzivany v prostiedich s nebezpeé&im vybuchu!

Tabulka 2: Omezeni pouziti

NDCC1000 Trifazova 3x400 V AC 50/60 Hz. Trifazoveé 3x400 V AC 50/60 Hz s enkodérem Nice nebo
mechanickymi koncovymi spinaci.

NDCC1100 Jednofazova 1x230 V AC 50/60 Hz. | Jednofazové s ménicem 230 V 50/60 Hz s enkodérem Nice.
NDCC1200 Jednoféazova 1x230 V AC 50/60 Hz. | Jednofazové 1x230 V AC 50/60 Hz se spoustécim a béhovym

kondenzatorem, s enkodérem Nice nebo mechanickymi
koncovymi spinadi.

() V zavislosti na pfisluSnych omezenich pouziti.

D-PRO AUTOMATIC | 5
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2.4 Typicka instalace

Obr. 2 ukazuje priklad automatiza¢niho systému navrzeného s komponenty znacky Nice:
1. Motor; 2. Radiovy vysilac; 3. BezpeCnostni lista; 4. Rozvodna krabice; 5. Ridici jednotka; 6. Spiralovy kabel; 7. Vystrazna
lampa; 8. Fotoburika; 9. Digitalni klavesnice — Ctecka Cipl — Klicovy spinac — Tlacitkovy panel.

Tyto komponenty jsou rozmistény podle obvyklého a bézného usporadani. Odkazem na obr. 2 urCete pribliznou polohu, ve
které bude kazda komponenta v systému nainstalovana.

Pozor: Pred instalaci pripravte potrebné elektrické kabely pro vas systém s ohledem na obr.2 a "TABULKU 3
- Specifikace elektrickych kabeld"!

Pozor: Pouzité elektrické kabely musi byt vhodné pro konkrétni instalacni prostredi!

Pozor: Pfi pokladce chraniéek pro vedeni a vstup elektrickych kabell do krabice fidici jednotky muze uvniti
krabice vznikat kondenzat v disledku mozného vnikani vody do kontrolnich $achet!
Tento kondenzat muze poskodit elektronické obvody!

N BPBEP

~
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Tabulka 3: Specifikace elektrickych kabelt

A: Napdjeci kabel s CEE zastrckou

Motor < 1,5 kW = Kabel 5x0,75 mm?2;
Motor > 1,5 kW = Kabel 5x1,5 mm2.

B: Kabel k motoru Kabely pro motory Nice dostupné jako |5—-7 - 11 m.
volitelné prislusenstvi.

C: Kabel k vystrazné lampé 2x0,75 mm2, 10 m.

D: Kabel k fotoburikam 4x0,5 mm?, 15 m.

E: Kabel ke klicovému spinaci 3x2x0,25 mm2, 10 m.

F: Spirdlovy kabel pro bezp. liStu Spiralovy kabel Nice dostupny jako 4 m.

volitelné prislusenstvi.

(*) Pokud je napéjeci kabel deldi nez 5 m, pouzijte vétsi primér.

6 | D-PRO AUTOMATIC
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2.5 Instalace ridici jednotky

Postupujte nasledovné pro upevnéni fidici jednotky:

01. Otevrete kryt fidici jednotky vySroubovanim upevnovacich Sroubl — viz obr. 3A nebo obr. 3B.

02. Pripravte otvory pro vstup elektrickych kabelli pro fizeni a/nebo signalizacni prislusenstvi.

Pro zachovani stupné kryti IP pouZijte vhodny nastroj (napf. vrtaci nebo dérovaci klesté) a vyuzijte kabelové vstupy jiz pfiprave-

né ve spodni ¢asti krabice. V pfipadé potreby je mozné pouzit bocni vstupy, ale pouze pokud jsou pouzity vhodné ochranné

trubky.

03. Upevnéte fidici jednotku jednim ze tfi moznych zptisob:

e obr. 4A: pfimo na sténu pomoci Sroubl pfipevnénych zevniti krabice;

e obr. 4B: pomoci standardnich drzaku, které jsou souc¢asti dodavky;

¢ obr. 4C: pomoci volitelné sady NDA100 — sada NDA100 obsahuje 4 distan¢ni podlozky a ochranny kryt pro vstup kabeld
do skfiné fidici jednotky. Sada umoznuje vést kabely za jednotkou (napf. pokud je kabelovy rozvod externi). Sada NDA100
umoznuije pripevnit skiif s maximalnim odstupem 2 cm od stény.

04. Provedte v8echna elektrickd pripojent (viz kapitola "3. ELEKTRICKA PRIPOJENI" na str. 11).

Pro instalaci ostatnich zafizeni v automatizaci se Fidte jejich prisluSnymi navody.

D-PRO AUTOMATIC | 7
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e

Pripojeni jednofazového motoru s pomocnou deskou (fidici jednotka NDCC1200)

e

Pripojeni jednofazového motoru s ménicem
(Fidici jednotka NDCC1100)

/ Pripojeni tfifazového motoru
(ridici jednotka NDCC1000)

8 | D-PRO AUTOMATIC
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2.6 Popis desky elektronického obvodu

-~

RADIOVY SLOT

~

BEZPECNOSTNI LISTA

QOdporové/pneumaticka
bezpecnostni lista 8k2
Pripojeni do konektoru J1

Opticka bezpecnostni
lista (OSE); Pripojeni do
téhoz konektoru J1,
ale s jinym zapojenim
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Tabulka 4:

Elektronicka deska plosnych spojti

/

CHAIN Odnimatelny konektor pro aktivaci uvolnéni
fetézu.
Pokud se nepouziva, ponechte zkratovano.
MOTOR Odnimatelny konektor pro pripojeni motoru.
Pro jednoféazové motory:
- U = spolecny;
- V = otevreni;
- W = zavreni.
HP FUSES | Pojistky typu T F1 , F2, F3 - viz
kap. 7. TECHNICKE PARAMETRY na str. 37.
LINE Odnimatelny konektor pro pripojeni fidici jednotky
na napajeni (tfifazové i jednofazoveé).
PE © Svorky pro uzemnéni.
BRAKE Odnimatelny konektor pro pripojeni 200V DC
elektromechanické brzdy.
OUTPUT Odnimatelny konektor pro reléové vystupy:
- Relé 1 = piny 7-8-9 (P112);
- Relé 2 = piny 4-5-6 (P111);
- Relé 3 = piny 1-2-3 (P110).
STOP Odnimatelny konektor pro pripojeni externiho
nouzového tlacitka.
Pokud se nepouziva, ponechte zkratovano.
INPUT Odnimatelny konektor pro programovatelné
vstupy:
- UP vstup (P100);
- IMP vstup (P102);
- DOWN vstup (P101).
KEY Konektor pro pripojeni klicového spinace.
SWITCH Pokud se nepouziva, ponechte zkratovano.
PHOTO Odnimatelny konektor pro pripojeni fotobunék.
SAFETY Odnimatelny konektor pro pripojenf
EDGE bezpecnostni listy:
- pro optické bezpecnostni listy presunte pro-
pojku mezi stfednim pinem a oznacenim OPTO;
- pro odporové nebo pneumaticke listy presurite
propojku mezi stfednim pinem a oznacenim 8k2.
1/2 UP Konektor pro pripojeni ¢asteéného otevreni
(Ize pouzit pouze s mechanickymi koncovymi
spinaci).
Anténa ‘FI Svorka pro pripojeni externi antény.
RADIO Lisovany konektor pro pripojeni kompatibilniho
radiového pfrijimace Nice.
LOGIC Logicka deska pro fizeni jednotky
BOARD D-Pro Automatic.
ENCODER | Odnimatelny konektor pro pripojeni
(NU) elektronického enkodéru (nepouziva se).
ENCODER | Mini-Fit konektor pro pripojeni elektronického
enkodéru.
LIMIT Odnimatelny konektor pro pfipojeni mechanic-
SWITCH kého koncového spinace.
Pokud je pouzit elektronicky koncovy spinac,
Ize tento konektor pouzit jako programova-
telny vstup pres parametr P103 (mezi ,COM*
a ,Pre-Lim").
LP FUSE Pojistky typu F4 — viz kap. 7. TECHNICKE
PARAMETRY na str. 37.
BOOST Konektor pro zapojeni "desky s rozbéhovym

kondenzatorem" pro jednofazové motory.
P¥i poufZiti trifazovych motord nebo motor(

s ménicem propojte zkratovacem pouze prvni
dva piny, jak je znazornéno ve schématu.

D-PRO AUTOMATIC | 9
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2.7 Popis desky tlacitkového panelu

-

_E

Celo

Zadni strana \

ZE

%

Tabulka 5A: Deska tlacitkového panelu

Konektor pro plochy kabel pro komunikaci mezi tlacitkovym panelem a fidici jednotkou.

@

DIP prepinace pro zménu parametrd fidici jednotky a programovani (viz tabulka nize pro rlizné konfigurace).

©

Zadni tlacitka pro vybér rezimu programovani fidici jednotky.

®

Konektor pro pripojeni externino nouzového tlacitka.
Pokud se nepouziva, ponechte zkratovano.

Tabulka 5B: Displejova deska — Pouziti DIP prepinaét

1ZAP Pristup k parametrim typu ,P“ (str. 25):
H H H H 82F e Pouzij zadni tlagitka C pro prochazeni parametrd.
* Pro zménu parametr aktivuj DIP pfepinac 4, prejdi na poZzadovany parametr
Vvedss a pomoci tlaéitek C zmér hodnotu.
2 ZAP Pristup k parametrfim typu ,C* (str. 33):
H ﬂ H H 8¥F * Pouzij zadni tlaéitka C pro prochazeni parametrdi.
® Pro zménu parametrll aktivuj DIP prepinac 4, prejdi na pozadovany parametr
Uzae a pomoci tlaéitek C zmén hodnotu.
1a2ZAP Pristup k parametrdm typu ,U* (str. 32):
ON e Pouzij zadni tla¢itka C.
ﬂ ﬂ H H OFF o Aktivuj DIP pfepina¢ 4 pro zménu parametra.
12324 Poznamka: Tyto parametry budou viditelné pouze tehdy, pokud bylo provedeno jiné
vymazani nez EE_O.
3 ZAP ON Jemné nastaveni polohy (po 2 krocich z enkodéru).
H H HH OFF Viz kap. "3.12.1 Jemné nastaveni polohy", str. 19.
1234
1,2 a 3 ZAP ON Vymazani vnitfni paméti s resetem Fidici jednotky (nutné pro inicializaci ménice).
ﬂ ﬂ HH OFF Viz kap. "3.11 Vymazani paméti ridici jednotky”, str. 16.
1234
4 ZAP ON Nastaveni poloh otevreni, zavieni a ¢astecného otevreni.
H i H ﬂ OFF Viz kap. "3.12 U€eni polohy“, str. 17.
1234
3a4ZApP ON Zmeéna sméru otaceni motoru.
H i ﬂ ﬂ OFF Lze také pouzit parametr F75.
1234 Viz kap. "3.13 Zména sméru otaceni motoru", str. 21.

10 | D-PRO AUTOMATIC
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3. Elektricka pripojeni

A Pozor:

¢ Veskera elektricka pripojeni musi byt provedena pouze pfi vypnutém napajeni!
¢ Pfipojeni smi provadét pouze kvalifikovany personal!
¢ Na napajeci vedeni instalujte odpojovaci zafFizeni, které zajisti iplné odpojeni automatizace od elektrické sité!

Toto zarizeni musi mit kontakty s dostate¢nou rozpojovaci vzdalenosti, aby odpovidalo podminkam prepétové
kategorie lll, v souladu s instalacnimi predpisy!

V pripadé potrfeby musi toto zafizeni umoznit rychlé a bezpe¢né odpojeni napajeni a musi byt nainstalovano
v dohledu automatizace!

Pokud je instalovano na neviditelném misté, musi byt systém doplnén o zabezpeceni proti nahodnému
nebo neopravnénému opétovnému pripojeni napajeni, aby se predeslo jakémukoli nebezpedi!

Odpojovaci zafizeni neni soucasti dodavky ridici jednotky!

A Pozor: NEDOPORUCUJEME pfipojovat jakykoli typ zafizeni nebo pfislusenstvi, ktery neni vyslovné uveden
v tomto navodu!
Vyrobce nenese zadnou odpovédnost za $kody zplisobené nespravnym nebo nevyhovujicim pouzitim zafizeni!
Pro dalsi informace kontaktujte technickou podporu spole¢nosti Nice!

3.1 Pripojeni trifazového napajeciho kabelu
pro ridici jednotky NDCC1000

Viz obr. 7 pro informace o elektrickém pfipojent. / \
Zasuvka CEE 16 A je pfipojena ke svorkam L1, L2, L3, N L1L2_ L3 /N

a PE. x1 [HEEEEER

Pripojeni k fidici jednotce mlze byt také provedeno pomoci
trifazového hlavniho vypinaée (neni soucasti dodavky).

m

V tomto pfipadé mize byt zastrcka CEE béhem instalace

odstranéna. i
L N—

3.2 Pripojeni jednofazového napajeciho kabelu
pro ridici jednotky NDCC1100 a NDCC1200

Viz obr. 6 (motory s méniCem) nebo obr. 5 (jednofazové /
motory s pomocnou deskou) pro informace o provedeni

L1 L2 N
elektrického pripojeni. X1 @@@E@E@

Zastrcka Schuko se pripojuje ke svorkam L1, L2 (s dalSim l! |
propojenim mezi L2 a N) a ke svorce PE.

Pripojeni k fidici jednotce mize byt také provedeno pomoci

jednofazového hlavniho vypinace (neni soucasti dodavky). . —
. |

V tomto pripadé miize byt zastrcka Schuko béhem montaze o E{[E

odstranéna. m

D-PRO AUTOMATIC | 11
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3.3 Elektricka pripojeni pro bezpecnostni listy

Ve vychozim nastaveni zplisobi aktivace bezpecnostni liSty Upiné otevieni vrat.
Tuto volbu Ize zménit v kap. ,5. SEZNAM PARAMETRU A CHYB, parametr P105 (viz str. 25).
Ukolem vstupu SAFETY EDGE je zastavit pravé probihajici pohyb a poté vrata otevrit (tato volba je vychozi — pro dal§i moz-
nosti viz také kap. ,5. SEZNAM PARAMETRU A CHYB*, str. 25, parametr P105).
Na tento vstup Ize pripajit zafizeni jako opticka bezpecénostni lista (OSE) nebo odporova lista s konstantni hodnotou 8,2 kQ.
Beéhem faze uceni fidici jednotka rozpozna typ pfipojeného zarizeni a pfi jakékoli odchylce od nauceného stavu aktivuje ,STOP*.

3.3.1 Pripojeni optické bezpecnostni listy

Pokud pouzivate optickou bezpecnostni listu, ktera ma
byt pfipojena dle obr. 12C, zménte polohu propojky mezi
stfednim pinem a oznaCenim ,,OPTO* (viz obr. 12A).

3.3.2 Pripojeni odporové nebo pneumatické bezpec-
nostni liSty

Pokud pouzivate odporovou nebo pneumatickou bezpec-
nostni listu, je tfeba zapajit ji podle obr. 12B:

e Zapojte rezistor 8,2 kQ do série s liStou.

e Zménte polohu propojky mezi stfednim pinem a oznacenim
,8k2" (viz obr. 12A).

Moznosti zapojeni vice zafizeni do vstupu STOP

SAFETY EDGE:

¢ NO zafizeni: zapojte 8,2 kQ rezistor paralelné k zarizen.

¢ NC zarizeni: zapojte 8,2 kQ rezistor sériové s timto zarizenim.

¢ Vice NC zafrizeni: zapojte sériové mezi sebou — s ohledem
na povoleny pocet.

e Vice zarizeni: vSechna musi byt kaskadovana s jednim
koncovym rezistorem 8,2 kQ.

e Kombinace NO a NC zarizeni: kontakty zapojte paralelné,
v tomto pripadé musi byt rezistor 8,2 kQ zapojen sériové
s NC kontaktem. Toto reSeni vytvari kombinaci tfi zarizeni:
NO, NC a 8,2 kQ.

3.4 Elektricka pripojeni pro fotobunky

Fotobunku Ize pripojit prfimo ke svorkovnici zarizeni X5, viz
obr. 13. Fotobunka zajistuje bezpecény prichod — pokud je
infraCerveny paprsek prerusen béhem zavirani vrat, vrata se
zastavi a vrati se do horni koncové polohy (pomoci parametru
P104 Ize nastavit jiné chovani vrat pfi preruseni infracerveného
paprsku.

Pozor: Pouzivate-li jednosmérnou fotobunku
se 3 vodi¢i, musi byt spinaci kontakt a kladny
pol napajeni na fotobunce pFipojen spolec¢né ke
svorce J30/1 (kladny potencial)!

Pokud je fotobunka pfipojena, odstrante propojku na svorce
J31 svorkovnice X5.

12 | D-PRO AUTOMATIC
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3.5 Elektricka pripojeni pro externi tlacitka
(VSTUP)

Pro externi ovladani Ize ke svorkovnici X4 pripojit tri-tlacit-
kovy panel systému D-PRO Automatic, viz obr. 14.
Tlacitka OPEN a CLOSE musi byt pripojena jako spinaci
kontakty.

Signaly ze vstupl mohou byt pouZity pro rizné funkce dle
hodnot nastavenych v paroametreoh P100-P102 (viz kap.
,5. SEZNAM PARAMETRU A CHYB®, str. 25).

Ve vychozim nastaveni maji nasledujici funkce:
e UP = OTEVRIT.

e IMP = KROKOVY REZIM (STEP-BY-STEP).

e DOWN = ZAVRIT.

A Pozor: Protoze tlacitko STOP je pfipojeno k bez-
pecénostnimu obvodu, musi byt pfipojeno jako
oteviraci kontakt!

Pokud je tlacditko STOP pripojeno ke svorkovnici
X4, odstrante propojku na svorce J15 a pfipojte
STOP jako oteviraci kontakt!

3.6 Elektricka pripojeni pro vystupni svétla
(VYSTUP)

Tato fidici jednotka je vybavena 3 programovatelnymi
vystupy, viz obr. 15, které Ize nastavit pomocol’ parametr(
P110-P112 (viz kap. "5. SEZNAM PARAMETRU A CHYB",
str. 25).

A Pozor: Jedna se o beznapétové (suché) kontak-
ty - Ize k nim pFipojit jakykoli typ zatéze, pokud
zGstane pod limitem danym vyrobcem relé:

10 A p¥i 250 V AC, 10 A p¥i 30 V DC!

Ve vychozim nastaveni spinaji vystupy podle stavu vrat
takto:

e OUT 3 (piny 1-2-3) = VRATA ZAVRENA.

e OUT 2 (piny 4-5-6) = VRATA OTEVRENA.

e OUT 1 (piny 7-8-9) = BLIKANI (napt. vystrazné svétlo).

PFipojeni ovladacich prvku

STOP OPEN IMP  CLOSE
J15 J16 J17 Ji18

EREEEE N
NN ™

X4

Pripojeni 3-tlacitkového panelu
se 4-vodi¢ovym kabelem

STOP OPEN IMP CLOSE
J17 J18

INEEEE NN
N[ N

X4

Pfipojeni klicového spinace
STOP OPEN IMP CLOSE
J15 J16 Ji7 J18

X4

'\_%__lﬁ

X

-

|
1

X3

L1

AN 5
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/
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3.7 Elektricka pripojeni fidici jednotky

A Pozor: VSechna elektricka pripojeni musi byt provedena p#i vypnutém napajeni!

Po upevnéni skiing fidici jednotky a pripravé otvorl pro vedeni elektrickych kabell (viz ,3.3 Elektricka pFipojeni pro bez-
pecnostni listu“ na str. 12), pokracujte elektrickymi pfipojenimi nasledovné:

Tabulka 6: Elektricka pripojeni

1

e Model NDCC1000: viz , 3.1 Pfipojeni tfifazového napajeciho kabelu pro NDCC1000, str. 11.
e Modely NDCC1100 a NDCC1200: viz ,3.2 Pripojeni jednofazového napajeciho kabelu pro NDCC1100
a NDCC1200¢, str. 11.

Pripojte elektricky kabel vedouci od motoru:
e Motor s elektronickym enkodérem (viz obr. 16).
e Motor s mechanickym koncovym spinacem (viz obr. 17).

3

Pripojte elektrické kabely ostatniho pfislusenstvi (viz obr. 9).

Poznamka: Pro snazsi pfipojeni je mozné svorky vysunout z jejich pouzder.
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3.8 Pripojeni radiového prijimace

Ridici jednotka méa konektor SM pro piipojeni radiového piiji-
mace SMXI, SMXIS, OXI, OXIT nebo OXIBD (pro radiové
vysilace Nice jednoho sméru) nebo podobného.

(Radiovy prijimac¢ je volitelné pfislusenstvi, neni soucasti
dodavky.)

Pro viozeni radiového pfrijimace: Odpojte fidici jednotku
od napajeni a vlozte prijimac podle obr. 18.

Parametr P106 (viz kap. ,5. SEZNAM PARAMETRU
A CHYB", str. 25) definuje akce vykonavaneé fidici jednotkou
v zavislosti na aktivovanych vystupech nebo prikazech vysla-
nych radiovym pfijimacem.

Poznamka: Pro vice informaci si prec¢ti navod k obsluze
samotného prijimace.

Aby bylo mozné radiovy pfijjimac pouzivat, nastav parame-
tr P106 na jednu z dostupnych hodnot (viz znovu kap. 5,
str. 25).

Vychozi stav: pohyb vrat pres radiovy prijimac je deaktivovan.

3.9 Prvni zapnuti a kontrola pripojeni

Po pripojeni napajeni k Fidici jednotce proved nasledujici kontroly:

e Zelena LED dioda U10 (na logické desce) musi pravidelné blikat s frekvenci 1 zablesk za sekundu.

¢ |ED diody fotobunék (pokud jsou pripojeny) musi blikat (RX signdl) — zplsob blikani neni rozhoduijici, zavisi na dalsich faktorech.
e Cervena LED dioda u konektoru bezpe&nostni listy musi byt zhasnuta

e Pokud néktera z kontrol selze, odpoj fidici jednotku od napajeni a zkontroluj jednotliva elektricka pripojent.

D-PRO AUTOMATIC | 15
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3.10 Resetovani cykld vrat - Chyba ,,Service*

Pokud se na displeji ridici jednotky zobrazi hlasSeni ,Service®, znamena to, Ze pocet vykonanych cykld (hodnota parametru P1)
dosahl hodnoty nastavené v parametru P2 — automatizace tedy vyzaduje Uudrzbu.
Tato chyba, i kdyz je pfitomna, neovliviiuje provoz zafizeni, které je mozné nadale bézné pouzivat.

Pokracujte nasledovné pro vymazani této chyby:

Tabulka 7: Reset chyby ,,Service”

Faze | Provadéna operace Grafické znazornéni
1 Na displeji se zobrazi hlaseni ,SEru” (Service).

2 Nastav DIP prepina¢ 1 do polohy ON.

3 Pomoci zadnich tlacditek prochazej parametry az k P1.

4 Nastav DIP prepinac¢ 4 do polohy ZAP (ON).

5 Na displeji se zobrazi celkovy poéet cykll vrat. Toto &islo odpovida hodnoté
zadané v parametru P2 (napr. 2000).

6 Stiskni a podrz obé zadni tla¢itka priblizné 2 sekundy, dokud se nezobrazi ,0".

7 Nastav vSechny DIP prepinace zpét do polohy OFF. EEEEIN

1234

3.11 Vymazani paméti ridici jednotky

VSechna data uloZena v fidici jednotce mohou byt vymazana a jednotka mize byt obnovena do tovarniho nastaveni
podie typu motoru:

¢ Jednofazové motory (pouze s deskou ,boost capacitor) a trifazové motory (380/400 V) = typ mazani EE_O.

¢ Motory s méni¢em 1,1 kW nebo 2,2 kW bez identifika¢niho stitku = typ mazani EE_1.

e Motory s ménicem 1,1 kW nebo 2,2 kW s identifikacnim Stitkem = typ mazani uvedeny na Stitku ménice.

Tabulka 8: Obnoveni tovarniho nastaveni ridici jednotky

Faze | Provadéna operace Grafické znazornéni
1 Nastav DIP prepinace 1, 2 a 3 do polohy ON. MEEL|ON
1234
2 Pomoci zadnich tlaCitek vyber typ mazani (napr. EE_O, EE_1). o .
C —

3 Stiskni a podrz oba zadni tla¢itka soucasné po dobu asi 2 sekund. 6 B4
ﬁ . + ‘ @
X 2s
4 Uvolni tlacitka, jakmile se na displeji zobrazi 4 pomicky.
5 Ridicf jednotka se restartuje a na displeji se zobrazi verze firmwaru.
6 Nastav vSechny DIP prepinace zpét do polohy OFF. IR

1234
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A Pozor: Pokud chce$§ zménit typ motoru z motoru s méniéem na motor bez ménic¢e, musis pred pFipojenim
motoru provést mazani typu EE_O0!
Pokud je motor pfipojen dfive a jednotka se zapne, motor se pfiblizné 2 sekundy rozbéhne nespecifikovanym
smérem, a nasledné se fidici jednotka prepne do chybového stavu!

3.12 Uceni polohy

Postupuj podle nastaveni pozic, jak je uvedeno na str. 17-20.
Ridici jednotka poté autonomné vykona 4 kompletni cykly, aby optimalizovala vykon motoru a fidici jednotky a zaroven co
nejpresnégji dodrzela nastavené limity.

A Pozor: Pred spusténim pohybu vrat se ujisti, Ze se nachazeji minimalné 50 cm nad zemi!
Pokud tomu tak neni, pouzij nouzovy pohon (viz navod k motoru)!
Tim se predejde poskozeni systému (napf. uvolnéni lan sekénich vrat z voditek nebo pretoc¢eni roletového
navijece pri opacné rotaci)!

A Pozor: Pokud smér otaéeni neodpovida nastavenému sméru pohybu (napf. stisk ,,Otev¥it“ zplsobi zavieni),
zobrazi se chyba F06!
V tom pfipadé musis§ zménit smér otaceni motoru (viz kap. 3.13 Zména sméru otac¢eni motoru, str. 21)!

A Pozor: NEPRERUSUJ proces uéeni polohy!
Pokud k tomu dojde, je nutné cely proces spustit znovu od zacatku!

Fazi uCeni polohy je mozné kdykoli zopakovat, i po dokonceni instalace.

hva N

ZADNI TLAGITKA

ﬁ@ %@

J5

J26  J27
J34 J35 J29 Blole @@@@ 7

—— OPEN Predni tlacitka E] E] E]

o

OPEN/STOP/CLOSE: || A B + - £
Slouzi pro b&zné ovladani o RS485
—STOP  pohybu vrat a také = Encoder
se pouzivaji pfi fazi .0 [-0 [-O
uceni polohy.
— CLOSE

AN 2 4

Nastaveni oteviené a zaviené polohy pomoci ELEKTRONICKEHO KONCOVEHO SPINACE (ENCODERU)

Lze naprogramovat tfi rizné pozice:

Tabulka 9: Oteviraci / zaviraci pozice

Otevieni Maximalni oteviena poloha:
Vrata se zastavi, jakmile dosahnou této pozice.

Zavreni Maximalni zaviena poloha:

Vrata se zastavi, jakmile dosahnou této pozice.

Castecné otevieni | Casteéné oteviena poloha:

Pozice, v niz se vrata zastavi pfi aktivaci ¢astecného otevreni.
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Tabulka 10: Nastaveni polohy pomoci elektronického dorazu

Faze | Provadéna operace Grafické znazornéni
1 Nastavte vSechny DIP spinade do polohy OFF. s o
1234
2 Nastavte DIP spinac 4 a do polohy ON. UEEMISN
1234
3 Displej zobrazuje sousedni obraz s blikajicimi hornimi pomlickami. =T=Ts
!
4 Pouziite predni tlagitko € k pohybu dveii do pozadované max. polohy otevieni.
8 T
5 Po vybéru maximalni polohy otevieni stisknéte jedno z zadnich tladitek pro potvrzen.
6 Displej zobrazuje sousedni obraz s blikaajicimi dolnimi pomickami. 0 '
ol
7 Pouzijte predni tlacitko @ k posunuti dvefi do pozadované max. polohy zavieni.
< —§—
8 Po vybéru maximalni uzaviené pozice stisknéte jedno z zadnich tlacitek pro potvrzeni.
9 Displej zobrazuje sousedni obraz s centralnimi ¢arami, které blikaji. )
l !
10 Pokud si neprejete nastavit ¢astecne otevienou pozici, prejdéte na fazi 14 tohoto postupu.
11 Pouziite predni tlasitko € k posunuti dvefi do pozadované polohy éasteéné
oteviené.
12 Po vybéru Castecné oteviené polohy stisknéte jedno z zadnich tladitek pro potvrzeni.
13 Displej zobrazuje pouze bocni panely. '
!
14 Nastavte DIP spinac 4 a do polohy OFF. BRI
1234
15 Displej zobrazuje "Nastaveni-4". - =
plej | Cicio
JLiL|u
16 Dejte otevrit nebo zaviit pomoci prislusnych tlacitek na predni strané fidici jednotky.
Pockejte, dokud fidici jednotka nedokondi nastaveni. /
7 Na konci nastaveni budou dvere plné oteviené a na displeji se zobrazi nasleduiici: V=TT
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3.12.1 Sefizeni koncové polohy

Pokud po uceni poloh koncova poloha neodpovida pozadované vysce, mizes jemné doladit oteviraci a zaviraci limity:
e Pomoci DIP prepinace 3 — viz TABULKA 11A.

e Pomoci parametrdl P10-P11 - viz TABULKA 11B.

Pri obou zplsobech neni tfeba znovu ucit celé pozice.

Tabulka 11A: Korekce polohy pomoci DIP prepinace 3

Faze | Provadéna operace Grafické znazornéni
1 Nastav vS§echny DIP prepinace na OFF. QQQH .
1234
2 PIné otevii nebo zavri vrata, podle toho, kterou mez chces upravit. @ @
3 Nastav DIP prepina¢ 3 na ON. LI
1234
4 Displej zobrazi ,0" a jednu ¢arku: w H]
¢ Nahore, pokud jsou vrata oteviena. U
¢ Dole, pokud jsou zaviena '
L U
5 Pomoci zadnich tladitek zvy$ nebo sniz mezni polohu. a—g a—a
o]/ [0
6 Nastav vSechny DIP prepinace zpét na OFF. B (SN
1234
7 Proved cely cyklus OTEVRIT-ZAVRIT nebo ZAVRIT-OTEVRIT podle toho, co bylo
upraveno.
Zkontroluj, jestli jsou vrata vys / niz nez predtim. /
8 Pokud poloha stéle nevyhovuje, opakuj cely postup znovu od zacatku.

Tabulka 11B: Uprava pomoci parametrti P10 a P11

Faze | Provadéna operace Grafické znazornéni

1 Nastav vSechny DIP prepinac¢e na OFF. Sy
1234

2 Nastav DIP prepina¢ 1 na ON. BHHH ON_
1234

3 Pomoci zadnich tlacitek prejdi na parametr P10 nebo P11.

4 Nastav DIP prepinac¢ 4 na ON.

5 Displej zobrazi étyfmistné Cislo, které urduje:
¢ P10 = maximalni oteviraci poloha.
e P11 = maximalni zaviraci poloha.

6 Pomoci zadnich tlaCitek zvyS nebo sniz hodnotu. 68 a—a

7 Po provedeni zmény nastav vSechny DIP prepinace zpét na OFF. ys]s]s] pun
1234

8 Proved’ plny cyklus otevieni-zavieni nebo zavieni-otevieni (v zavislosti na

tom, kterou pozici jsi ménil).
Zkontroluj, zda jsou vrata vySe nebo nize nez predtim.

9 Pokud nova poloha stale neodpovida pozadované, opakuj cely postup od zacatku.
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3.12.2 Nastaveni oteviené a zaviené polohy pomoci MECHANICKEHO KONCOVEHO SPINACE

Lze naprogramovat dvé pozice, jak je uvedeno nize:

Tabulka 12: Nastaveni pozic s mechanickym koncovym spinacem

Otevieni Maximalni oteviena poloha:

Vrata se zastavi, jakmile dosahnou této pozice.
Zavreni Maximalni zaviena poloha:

Vrata se zastavi, jakmile dosahnou této pozice.

A Pozor: Pred zahajenim pohybu vrat se ujisti, Ze jsou minimalné 50 cm nad zemi!

Postupuj nasledovné pro nastaveni poloh pomoci mechanického koncového spinace:

Tabulka 13: Nastaveni pomoci mechanického koncového spinace

1 Nastav vSechny DIP prepinace na OFF. uje] e
1234
2 Pomoci predniho tlacditka ,,Nahoru* o posun vrata do pozadované maximalni
oteviené polohy. 1
3 a) Nastav zeleny vackovy kontakt ¢. 1 (oznaCeny! = 1) tak, aby sepnul koncovy spinac. | Viz obr. 21.

b) Utahni Sroub ,,A“.

c) Pro jemné nastaveni pouzij Sroub ,,B“.

4 Pomoci predniho tlaéitka ,,DolG* @ posun vrata do poZadované maximalni
zaviené polohy.

5 a) Nastav bily vackovy kontakt €. 3 (oznaceny -!) tak, aby sepnul koncovy spinag. | Viz obr. 21.
b) Utahni Sroub ,,A“.
c) Pro jemné nastaveni pouzij Sroub ,,B*.

€39 | 6BIiLAWHITE)

Zaviraci ploplhkovy koncovy spinac 1
C=: 5 ZELENA (GREEN)

Oteviraci doplfikovy koncovy spinac 1
C=: 4 CERVENA (RED)

Zaviraci bezpecnostni koncovy spinac
c=: 3 BiLA (WHITE)

Hlavni zaviraci koncovy spinac
c=: 2 GERVENA (RED)

Oteviraci bezpecnostni koncovy spinac
c=: 1 ZELENA (GREEN)

Hlavni oteviraci koncovy spinac

W

A
NG 2 /

Bezpecnostni koncové spinace 2 a4 (Cerveng) jsou z vyroby nastaveny tak, aby tésné nasledovaly hlavni pro-
vozni koncovy spinac (viz také obr. 21).
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Po funkéni zkousce zkontrolujte, zda jsou upevnovaci Srouby spravné nastaveny.

Dodateéné koncové spinace 521 1a 6 [Z1(ZELENY a BILY, obr. 21) jsou beznapétové spinaci kontakty.

DODATECNY KONCOVY SPINAC PRO ZAVIRANI 1 (5 a6 ) se pouziva jako predbé&zny koncovy spinad; proto
musi byt nastaven tak, aby se aktivoval, kdyz vrata dosahnou vzdalenosti 5 cm od zemé.

Spusténi tohoto koncového spinace zabrani provedeni manévru ,kratkého reverzu®.

Pokud je aktivovana bezpe&nostni lista, vykond se pouze ZASTAVENI. Tento koncovy spina& musi byt vzdy pfipojen ke vstupu
PRE-CLOSE fidici jednotky.

3.13 Zména sméru otac¢eni motoru

Pokud se vrata pohybuji opacnym smérem, nez je pozadovany smér béhem faze uceni polohy, upravte:
e Prepinac DIP 3 (Tabulka 14A).

e Parametr P75 (Tabulka 14B).

Aniz by bylo nutné znovu nastavovat polohy.

Tabulka 14A

Faze | Operace, kterou je tfeba provést pomoci prepinace DIP 3 Grafické znazornéni

1 Nastavte prepinac¢e DIP 3 a 4 do polohy ON. AELLI
1234

2 Displej zobrazi dvé obracena ,L“ zady k sobé. -' '-

3 Stisknéte a drzte zadni tla€itko umisténé za deskou. 5—&
o

4 Uvolnéte tladitko, jakmile displej zobrazi dve ,L“ v prevracené poloze. ' '

5 Nastavte vSechny DIP piepinac¢e do polohy OFF. Uk ON.

biis

6 Nastavte prepinaé DIP 4 do polohy ON pro opétovné nauceni poloh. i R
1234

Tabulka 14B

Faze | Operace, kterou je tfeba provést pomoci parametru P75 Grafické znazornéni

1 Nastavte prepina¢ DIP 1 do polohy ON. RIS
1234

2 Pomoci zadnich tlaCitek prejdéte na parametr P75.

3 Pomoci zadniho tlacitka zménte hodnotu z ,,0“ na ,1“.

4 Nastavte vSechny DIP prepinace do polohy OFF pro opusténi menu parametrC. s
1234

5 Nastavte prepinac DIP 4 do polohy ON pro opétovné nauceni poloh. Rl
1234
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3.14 Aktivace ¢astec¢ného otevieni

Ridici jednotka umozriuje nastavit polohu Sastedného otevireni béhem nastavovani koncovych spinadd.
Pokud tato poloha dosud nebyla nastavena, Ize pouzit moznost polovicniho otevieni bez nutnosti znovu nastavovat polohy
(vrata se oteviou presné do poloviny mezi hornim a dolnim koncovym dorazem).

Ve vychozim nastaveni je ¢astecné oteviena (nebo polovicné oteviena) poloha deaktivovana a Ize ji aktivovat nasledujicim
zplisobem:

Tabulka 15: Povoleni ¢aste¢ného otevreni

Faze | Operace, kterou je treba provést Grafické znazornéni
1 Nastavte prepinac¢ DIP 1 do polohy ON.

2 Pomoci zadnich tlacitek prejdéte na parametr odpovidajici vstupu, na ktery chcete
pripojit kontakt NO pro povoleni Castecného otevieni (napfr. vstup NAHORU - P100).

3 Nastavte prepina¢ DIP 4 do polohy ON.
4 Pomoci zadnich tlacitek nastavte hodnotu parametru pro vybrany vstup:
¢ 11 = Bude mozné provést pouze ¢astecné otevreni, nikoliv Uplné otevieni.
¢ 12 = Prikaz k otevieni nasledujici po prikazu pro Castecné otevieni oteviie vrata zcela. = I
Ic
5 Nastavte vSechny DIP prepinace do polohy OFF. gy
1234

4. Testovani a uvedeni do provozu

Test mize byt také pouZit pro pravidelnou kontrolu zafizeni v rdmci automatizace. Tyto kroky musi byt provadény kvalifiko-
vanym a zkuSenym personalem, ktery bude odpovédny za provedeni potfebnych zkousek k ovéreni feSeni prijatych proti
existujicim riziklim a k ovéreni souladu s platnymi zakony, normami a predpisy, zejména s pozadavky normy EN 12453, ktera
stanovuje zkuSebni metody pro automatizace vrat a bran.

Doplnikova zarizeni musi podstoupit specifické testovani, a to jak z hlediska jgjich funkénosti, tak jejich spravné interakce
s fidici jednotkou. Podrobnosti naleznete v navodech k jednotlivym zafizenim.

4.1 Testovani

Postup operaci, které je tfreba provést pri testovani (vztahuje se na typickou instalaci - viz obr. 2):

1. Zkontrolujte soulad s tim, co je uvedeno v kapitole ,OBECNE BEZPECNOSTNI POKYNY* na str. 3.

2. Uvolnéte motor. Zkontrolujte, Ze Ize vrata ru¢né otevrit a zaviit silou mensi nez 225 Newtond.

3. Zamknéte motor.

4. Pomoci ovladacich zafizeni (vysilaC, ovladaci tladitko, Kli¢ovy prepinac apod.) otestujte otevirani, zavirani a zastavovani vrat
a ovérte, ze pohyb kiidel odpovida ocekavani. Provedte nékolik testl k posouzeni pohybu vrat a identifikaci pripadnych mon-
téZnich nebo sefizovacich zavad, stejné jako pripadnych tfecich bodd.

5. Zkontrolujte spravnou funkci vSech bezpecnostnich zafizeni v systému (fotobunky, bezpecnostni listy apod.) jedno po druhém.
6. Pokud jsou nebezpecné situace zplsobené pohybem kfidel eliminovany omezenim narazové sily, musi byt tato sila mérena
v souladu s EN 12453.
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4.2 Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu mize prob&hnout pouze tehdy, kdyZ byly vSechny kroky testovani (,4.1 Testovani® na str. 22) ispesné
dokonceny na fidici jednotce i ostatnich zafizenich. Castecné nebo ,provizorni uvedeni do provozu je zakazano.

1. Zpracujte technicky spis automatizace a uchovejte jej po dobu minimalné 10 let; spis musi obsahovat minimalné:
vykres sestavy automatizace, schéma elektrického zapojeni, analyzu rizik a pfijata feSeni, prohlaseni vyrobce o shodé vSech
pouzitych zafizeni (pro fidici jednotku pouzijte pfilozené Prohlaseni o shodé EC), kopii navodu k obsluze a planu udrzby.

2. Pripevnéte na vrata stitek, ktery uvadi alespon tyto udaje:
typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (zodpovédného za K
uvedeni do provozu), sériové Cislo, rok vyroby a oznacenf ,CE".
3. Trvale pripevnéte Stitek nebo tabulku informujici o ruc¢-
nim uvolnéni a manévrovani v blizkosti vrat.

4. Trvale pripevnéte Stitek nebo tabulku s timto obrazkem
na vrata (minimalni vyska 60 mm).

5. Vypracujte prohlaseni o shodé automatizace a predliozte
jej majiteli.

6. Vypracujte manual ,Pokyny a upozornéni k pouzivani
automatizace® a predlozte jej majiteli.

7. Vlypracujte plan udrzby automatizace (ktery musi obsahovat
vSechny pozadavky na udrzbu jednotlivych zafizeni) a predlozte
jej majiteli.

4.3 Nastaveni PINu (kéd zamku fidici jednotky)

Po ovéreni, ze fidici jednotka funguje spravné, mizete nastavit PIN pro zablokovani Fidici jednotky, ktery zabrani uzivateli
meénit parametry, nastavovat polohy a mazat pamét.

Pozor: Pokud zapomenete pristupovy PIN, nelze jiz desku ovladat!
PIN si po ulozeni peclivé poznamenejte!

4.3.1. Nastaveni PINu (kéd pro zablokovani fidici jednotky)
Postupujte nasledovné pro nastaveni PINu fidici jednotky.
Po restartu jiz nebude mozné menit zadné parametry.

Tabulka 16: Nastaveni PINu

Faze | Operace, kterou je tfeba provést Grafické znazornéni
1 Nastavte prepina¢ DIP 2 do polohy ON. Q HQH on
2 Pomoci zadnich tlaCitek prejdéte na parametr C2.

3 Nastavte prepinaé DIP 4 do polohy ON.

4 Nastavte PIN (kdd pro uzamknuti/odemknuti) pomoci zadnich tlacitek na zadni strané

desky (napr. 3-0-9-2). PIN si zapiste, abyste jej pozdeji nezapomnéli.

5 Nastavte vSechny DIP prepinace do polohy ON.

6 Stisknéte a podrzte obé zadni tlacitka zaroven asi 2 sekundy, dokud nezaéne blikat
zadany PIN - tim je PIN ulozen.

7 Restartujte Fidici jednotku, aby se aktivovalo uzamknuti kédem.
8 Nastavte vSechny DIP prepinace do polohy OFF. HHHH ON

OFF

1234
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4.3.2 Odemknuti ridici jednotky (do¢asné)
Postupujte nasledovné pro docasné odemknuti fidici jednotky*:

Tabulka 17: Odemknuti Fidici jednotky

Faze | Operace, kterou je tfeba provést Grafické znazornéni
1 Nastavte DIP prepinac¢ 2 na ON. Zobrazi se parametr C1. mON
B |
R |
2 Nastavte DIP prepina¢ 4 na ON. Ll
1234
3 Zadejte PIN (kod pro zamknuti/odemknuti) pomoci tlacitek na zadni strané desky e i
(napf.: 3-0-3-2). ﬁ @.@ / @.@ @
QAN
JUJI I
4 Béhem zobrazeni PINu nastavte vSechny DIP prepinac¢e na OFF. yuui)
1234
5 Ridici jednotka je nyni do¢asné odemknuta (¥).

() Ridici jednotka je odemknutéd doc¢asné; po restartu bude opét uzameend. Pokud si prejete fidici jednotku odemknout trvale,

postupuijte dle navodu v nasleduijici kapitole ,4.3.3. Deaktivace PINu (kéd pro zablokovani fidici jednotky)*.

4.3.3 Deaktivace PINu (kéd zamku fidici jednotky)
Postupujte nasledovné pro trvalou deaktivaci PINu pro zablokovani fidici jednotky.

Tabulka 18: Deaktivace kédu pro zablokovani ridici jednotky

Faze | Operace, kterou je tfeba provést Grafické znazornéni
1 Nastavte DIP prepinac¢ 2 na ON. Zobrazi se parametr C1. HHHH ON
OFF
r [
IR |
2 Nastavte DIP prepina¢ 4 na ON. "Ll
1234
3 Zadejte PIN (kéd pro zamknuti/odemknuti) pomoci tlaitek na zadni strané desky

(napft.: 3-8-3-2).

4 Béhem zobrazeni PINu nastavte DIP prepinac¢ 4 na OFF.

5 Pomoci zadnich tladitek prejdéte na parametr C2.

6 Nastavte DIP prepinac 4 na ON.

7 Zobrazi se dfive nastaveny PIN (napf¥.: 3-8-3-2).

8 Pomoci zadnich tlacitek zménte hodnotu na ,0“ (vypnuto).

9 Nastavte vSechny DIP prepinace na OFF. UEEE SN
1234

10 Ridici jednotka je nyni trvale odemknuta.

Chces-li znovu nastavit PIN pro zablokovani fidici jednotky pozdgji, postupuj podle navodu v kapitole ,4.3.1. Nastaveni

PINu (kéd pro zablokovani fidici jednotky)” na str. 23.
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5. Seznam parametrt a chyb

5.1 Tabulka servisnich parametr( - fada ,,P*

Nastaveni koncovych poloh:

Tladitko T = Horni koncova poloha;

Tlaéitko | = Dolni koncova poloha;

Obé tlac¢itka = Koncova poloha pro ¢asteéné otevreni.

Pocitadlo cykld (1 prirGstek = 10 000 cykld).

Postaoresar, [ Goo | o [ e | o | 0 | o | x| « |ow

MozZnosti zobrazeni stavu vrat:

0 = Zakladni zobrazeni (pouze pomicky);

1 = PomiCky pfi pohybu a pismena pfi dosazeni koncovych poloh;
2 = Vzdy pismena.

comikoneovipora e [0 | ew | or | or | or | - | « o

Spina¢ pro ¢astecné otevieni (Castecna koncova poloha).

14| Vadaeros bepocnosno s, | o | 0 | som | 100 | 250 | 20 | - | « | oss
10 | Posetprovcari o racery zanccru NG| voo | 0 | wow | - | - | - | - | « | o

20 | Nastavoi moxmaivicracocogds o [0 | 20 | 2 | 2 | 2 | - | « lom

Max. korekce dojezdu pro dolni koncovou polohu Incr. 200 50 70 70 o
(pouze pfi P20 = 0). :

MoZnosti automatického prizptsobeni povrchu:
0 = Bez prizplsoben;

1 = Do dolIni koncové polohy.

2 = V¢etné dolni i horni polohy.

Max. mez pro pfizplsobeni smérem dold

30 Cislo 0 2 0 0 0 - x 0.33

32 (def, max = parametr P11 — 50). Incr. 0 - P11-50 | P11-50 | P11-50 - x 0.33
Moznosti automatického zavieni: X X 0.33
0 = Automatické zavreni vypnuto; . X X 0-45
40 | 1 = Standardni automatické zavreni; Cislo 0 3 0 0 0
2 = Automatické zavreni neni zruSeno tlacitkem STOP;
3 = Automatické zavreni vzdy bez ohledu na polohu vrat. X X 1.44
42 Cas varovani vystrazného svétla. 1S /6100 0 240 0 0 0 ; » 0.33
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a4

46

Vypnuti automatického zavreni po pokusu o aktivaci

bezpecnostni listy: . X X 0.33
0 = Nevypinat; Cislo 0 5 3 3 3

B X X 1.33
1= Vypnout po 1 pokusu. « « 0.33

2 = Vypnout po 2 pokusech.

MoZnosti aktivace vystrazného svétla: B
0 = Vystraha pouze pokud jsou vrata v horni poloze; Cislo 0 1 0 0 0 X X 1.44
1 = Vystraha po prikazu k zavieni bez ohledu na polohu.

50

52

54

26

MoZnosti ovladani brzdy (pouze pro EE_0 a EE_1): B
0 = Brzda nepripojena; Cislo 0 1 1 1 - X X 0.33
1 = Brzda pripojena.

Zpcaden doaivace rcy i et poze 6 0a € 1. | 1oms | 0 | 0 | 4 | 4 | - | « | < | o
Zpcacn akivacorcy i zovan oz EE.0a 1) | 10ms | 0 | w0 | 4 | 4 | - |« | « | o

Trvani pomalé rychlosti (nebo dojezdu) pro dosazeni dolni
koncové pOthy 10 ms 20 250 15 15 15 X

cpcacen avace by procuzovem s, | ms [0 | w0 | 0 | 0 | 0 | - | « |ow

Rezimy dohledu nad délkou manévru:
0 = Dohled zakazan nebo aktivni jen pro trubkové motory;
1 = Automaticky rezim B
(pouze s elektronickym koncovym spinacem); Cislo 4 2 3 3 X X
2 = Manualni rezim;
3 = Manudlini rezim v&etné minimalniho ¢asu chodu
(pouze pro ménice)

v doba crooy casecneconen. | seo | 0 | 20 | o0 | 6 | 6 | = | < |os
ermeracovs v mrer. os| 0| - | - | - | - |« | « | o

Vybér rezimu provozu vrat: X X
0 = Standardni provoz (jednofazové a trifazové motory);

1 = Motor s ménic¢em bez identifikace; . X X
2 = NepouZito; Cisio 4 ! s

3 = Motor s méni¢em s identifikaci EE_2 a EE_3;

4 = Provoz trubicového motoru.

Casové zpozdéni pro inverzi sméru otadeni po zasahu
bezpednostni listy. 10ms | 3 250 4 1 4 x X

Zpozdeéni aktivace startovaciho kondenzatoru
(pouze jecnofézové motory). 1o ﬂﬂﬂ
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T e [0 | o | o | o | x|« low

Moznosti vybéru vystrazného svétla (pouze NDAO30 deska):

0 = Vystrazné svétlo deaktivovano;

1 = Vystrazné svétlo blika béhem pohybu;

2 = Vystrazné svétlo sviti behem pohybu;

3 = Vystrazné svétlo Cervend/zelena pro nakladaci rampy
(zelena = otevieno, Cervena = zavieno nebo pohyb).

o coba e tvenin vt s vy ssten. | See | 0 | 20 | 0 | 0 | 0 | « | « 0w
Cas sosimzavenszamovat [ 0s[ 0 | 00 | 10 | 10 | 10 | « | « |os
oot cesno st pro oceranzamorvat_ | 110s | 0 | 220 | 20 | 20 | 20 | « | « |05
ooba atvace porony oz pro bezcstonsbezpsenosisy, | tin | 0 | 255 | @ | w0 | w0 | x | « | ter

ozrost detaton smoy (60— |- o | - | - | — T 1 o

Moznosti vstupu NAHORU (konektor X4 — J16): X X 0.33
0 = Otevreni vnitrnim ovladanim; X X 0.35
10 = Otevieni vngjsim ovladanim; X X 0.58

11 = Povolit Castecné otevieni;

12 = Povolit Castecné otevieni — dalsi prikaz otevie Uplng;
13 = Povolit automatické zavren;

14 = Povolit rezim s pritomnosti osoby;

15 = Otevreni zvenku s ISO rampou; <

16 = Zamknout prikaz k otevrent; (igle 4 28 P 0 P
17 = Pozar (detekce senzorem) — zavri vrata;
18 = Pozar (detekce senzorem) — otevri vrata;
19 = Pozar (senzor) — Castecné otevrent;

20 = Detekce pritomnosti na zamku;

21 = Zamknout zavreni; X X 0.97
22 = Prikaz k Castecnému otevreni; X X 1.08
23 = Zamknout ¢elni panel a tladitka. 1.38

100

MozZnosti vstupu IMP (konektor X4 — J17):
0 = Signalni vstup (tahlo);

1 = Krokovy vstup (zavira, pokud je otevieno);
10-23 = stejné jako pro P100.

MozZnosti vstupu fotoburiky (konektor X5 - J31): X x 0.33
0 = Otevii vrata (zavii z horni polohy, pokud je P43 > 0);
1 = Otevii vrata pouze nad pozici zadanou v P17 <

104 (zména P104 z 0 na 1 ulozi aktudlni pozici do P17) Cislo 0 23 0 0 0
2 = Vrata se zastavi, pokud je vstup aktivovan; X X 1.38
10-23 = stejné jako pro P100. X X 0.33
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Moznosti pro bezpecnostni liStu a rezim pritomnosti osoby X X 0.33

(konektor X5 — J32):

0 = Opticka nebo odporova bezpecnostni lista pfipojena;

1 = Pneumaticka bezpecnostni lista pripojena;

2 = Elektricka bezpecnostni liSta pfipojena, pouze s inverzi;

3 = Pneumaticka liSta pfipojena, pouze s inverzi;

4 = Bez pripojené listy — zavieni pouze pfi pfitomnosti osoby;

5 = Bez pripojené listy — zavieni mozné i v primyslovém
rezimu (poloautomatické otevirani a zavirani pfi pritomnosti
osoby);

6 = Bez piipojené liSty — otevreni i zavieni vzdy, i bez pritomnosti;

105 ) Cislo | 0 12 0 0 0
7 = SBA senzor pripojen;
8 = Lista se zkosenym paprskem — v ramci pre-limitni zény se
aktivace ignoruje;
9 = Aktivace listy funguje v obou smérech s kratkym reverzem
(posuvné brany); X X 0.96
10 = Elektricka bezpecnostni lista pfipojena — zastaveni bez
reverzu, otevieni pouze pri pritomnosti; X X 1.16
11 = Elektricka bezpec¢nostni lista pfipojena — 0,5s reverz,
otevreni pouze pfi pritomnosti; X X 1.30
12 = Elektricka bezpecnostni lista pfipojena — Uplné otevreni,
zavreni pfi pritomnosti. X X 1.31
Moznosti radiového prijimace: X X 0.33
0 = Neni pripojen;
106 | 1 = B&zny provoz dle prikazu (OTEVRIT — STOP — ZAVRIT); Cislo | 0 4 0 0 0
2 = Otevreni zevnitr;
3 = Otevreni zvenci4 = Postupné otevieni pro bytové domy. X X 1.29

Moznosti ¢elniho panelu: ;
107 | 0 = Bézny provoz; Cislo 0 1 0 0 0 X X 0.53
1 = Tla¢itka na ¢elnim panelu uzamdéena.

Moznosti pro relé 3 (X3 piny 1-2-3): X X 0.33
0 = Signdl zavieni vrat;

1 = Signal stavu vrat pres interni erveno/zelené svétlo;
2 = Signal stavu vrat pres externi Cerveno/zelené svétlo;
11 = Signal pohybu vrat — zap./vyp.;

13 = Signal chyby — trvalé svétlo;

14 = Zavieni zamku vrat (viz parametr P84);

15 = Otevreni zamku vrat (viz parametr P85);

16 = Signal pfi detekci pohybu osoby;

110 | 17 = Test optické (nebo svéteiné) listy; Cislo | 0 25 0 0 0
18 = Alarm, pokud vrata zlstanou oteviena déle nez 30 s;
19 = Test radiové bezpecnostni listy;

20 = Aktivace vzduchové clony (viz P45);

21 = Pripojeni relé k fizeni dalsi brzdy;

22 = Aktivace prenosu energie (napf. pro nakladaci rampy, X x

viz P88-P89);
28 = Pozarni alarm; X X 1.46
24 = Signal otevreni vrat; X X 1.49
25 = Signal zavient vrat. X x 1.49

MoZnosti pro relé 2 (X3 piny 4-5-6):
111 | O = Signal otevieni vrat; Cislo 0 25 0 0 0 X X 0.33
10-25 = jako u P110.
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Moznosti pro relé 1 (X3 piny 7-8-9): X X X

0 = Wystrazné svétlo blika pfi manévru;

1 = Vystrazné svétlo sviti trvale pfi manévru;

2 = Wystrazné svétlo blika pouze béhem pohybu
(vypnuté pfi klidu); Cislo 0 25 0 0 0 1.76 | 1.76 | 1.76

3 = Vystrazné svétlo sviti trvale pouze béhem pohybu
(vypnuté pfi klidu);

10-25 = jako u P110.

112

Vstup 1 — moznost: ;
102 | O = Druha fotoburika; Cislo 0 23 0 0 0 X X 0.80
10-28 = jako u P100.

Vstup 3 — moznost:

122 | 0 = Povolit Gastedné otevrent; Cislo 23
10-23 = jako u P100.
Vstup 5 — moznost:

124 | O = Povolit rezim pfitomnosti osoby; Cislo 23
10-283 = jako u P100.

Vystup relé 1 (NO) — moznosti:

130 | 0 = Signél otevfeni vrat; Cislo 25
10-25 = jako u P110.
Vystup relé 3 (NO) — moznosti:
0 = Vychozi — zadna funkce; Eislo o5
1 = Test prvni sady fotobunék;
10-25 = jako u P110.

Kratky reverzni ¢as po aktivaci bezpecnostni listy 1/10

140 | i, také P105). seo

0 250 0 0 0 X x 1.70
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5.1.1 Automatické cykly vrat - P4

Pokud si prejete provadét testy pomoci nepretrzitych automatickych cykl na ridicich jednotkéach, Ize pouzit parametr P4. Tento
parametr je ve vychozim stavu nastaven na 0 (funkce deaktivovana) a umoznuje pohyb vrat kazdych n sekund podle hodnoty
zadané v P4.

Napriklad pokud je P4 = 10, pokazdé kdyz vrata dosahnou koncového dorazu (horniho nebo dolniho), zacne odpocitavani
10 sekund; po jeho uplynuti se vrata automaticky oteviou/zaviou.

Pro deaktivaci této funkce jednoduse stisknéte a drzte tlacitko STOP na ¢elnim panelu po dobu 3 sekund. Pokud se tladitko
STOP stiskne jen kratce, odpocet se restartuje na O.

5.1.2. Korekce dojezdu pomoci aktivace brzdy - P20-P22

Parametr P20 se pouziva k nastaveni maximalni odchylky povolené fidici jednotkou béhem faze zastaveni u koncového dorazu.
Béhem nastavovani poloh fidici jednotka automaticky nastavi 2 hodnoty (P21 a P22) pro aktivaci brzdy, aby se zajistilo, ze
vrata vzdy zastavi na stejném misté. Tolerance této odchylky se nastavuje pravé v tomto parametru a plati pro oba sméry.
Pokud chcete nastavit rizné hodnoty pro horni a doIni koncovy doraz, nastavte P20 = 0 a ru¢né zadejte hodnoty P21
(pro horni doraz) a P22 (pro dolni doraz).

5.1.3. Maximalni pfipustna odchylka od koncovych dorazt - P14

Béhem faze uceni poloh musi vrata dosednout a fidici jednotka musi byt schopna vyhodnotit dorazové body. V této fazi mdze
dojit k prekroceni koncového dorazu (overrun), coz zplsobi ndvrat systému na zacatek. Aby se tomu zabranilo, musi byt vrata
nadzdvihnuta nebo podsunuta tak, aby dorazily do spravné polohy v rozsahu. Parametr P14 nastavuje maximalni toleranci,
vyjédrenou v prirlistcich enkodéru, s ohledem na koncovy doraz. Zvysenim této hodnoty se zvysi tolerance a naopak. Vychozi
hodnoty byvaji nizsi pro tfifazové a jednofazové motory (P14 = 100) nez pro motory s ménicem (P14 = 250), protoze ménice

5.1.4. Automatické prizptisobeni dojezdové drahy - P30-P33

Po nastaveni poloh Ize pomoci parametru P30 nastavit automatické prizplsobeni zaviraci polohy vrat v ¢ase. Tato funkce
je uziteCna zejména pro vrata, ktera maji tendenci se ¢asem ,vytahovat®. Parametr P30 urcuje typ Upravy — pfi¢itanim nebo
odecitanim inkrement( z hodnoty dolniho koncového dorazu podle parametru P31. Pokud je P30 = 1, aktivuje se adaptace.
Parametr P32 urcuje maximalni rozsah Upravy (v inkrementech). Parametr P33 definuje procentualni vysku, kterou musi vrata
dosahnout, aby doslo k prepoctu a ulozeni nové hodnoty.

5.1.5. Pfenos energie pro bezdratové bezpecnostni listy — P838-P89 a P100-P112
Pokud je na vystupu P110-P112 nastavena hodnota 22, Ize k systému pfipojit nabijecku napajeni pro bezdratové bezpecnostni

listy. Parametr P88 urcuje Cas, po ktery zlstavéa vystup aktivni a béhem kterého se miize baterie liSty dobijet. Parametr P89
nastavuje ¢ekaci dobu, nez se vystup znovu aktivuje pfi detekci zasahu bezpecnostni listy.

5.1.6. Vzduchova clona - P45 a P110-P112

Pokud jsou nainstalovany vzduchové clony, m(ize byt parametr P45 uzite¢ny k nastaveni doby, po kterou z(istane clona aktivni
po zavieni vrat. Cas deaktivace zagind bézet poté, co se dokondi zaviraci manévr a vrata dosahnou dolni koncové polohy.
Vystup pro aktivaci vzduchové clony je mozné definovat pomoci vystupnich parametrl P110-P112.

5.1.7. Rizeni brzdy pro méniée bez identifikaéniho stitku — P50-P54 a P57-P58
Na rozdil od ménicl s oznacenim, které umoznuji aktivaci brzdy pomoci parametr(i U40-U41, Ize u neoznacenych ménicl fidit
brzdéni pouze pomoci parametrtl P50-P54 (viz tabulka parametrd fady ,P“) a P57-P58.

Nize je podrobné popsan jeden z téchto parametra:

e P57: Pouziva se k nastaveni rozsahu, ve kterém ma byt aktivovana brzda — v pfipadé, ze fidici jednotka pfi aktivaci bezpec-
nostni listy zjisti, Ze rychlost reverzniho pohybu je prilis nizka vzhledem k o&ekavané rychlosti. Pokud je rychlost pfilis nizka
i v rozsahu daném P57, fidici jednotka aktivuje brzdu, aby predesla poskozeni systému.

e P58: Slouzi k nastaveni mirného zpozdéni aktivace nouzového STOPu. Ve vychozim nastaveni ma tento parametr velmi
nizkou, témer okamzitou hodnotu, aby v pfipadé aktivace nouzového STOPu doslo k okamzitému zastaveni vrat (odpojenim
menice, pokud je pritomen), dokud neni tlacitko STOP opét uvolnéno.

5.1.8. Alternativni zobrazeni - P5

Tento parametr umoznuje zmeénit vychozi symboly na displeji vrat na znaky. Pokud je nastavena hodnota 1 nebo 2, budou se

pri stisku tlacitek nebo aktivaci vstupu zobrazovat rfizné vystrahy ve formatu ,E.xxx".

e P5 = 1: Textové zobrazeni koncovych poloh — podobné jako P5 = 0, ale displej ukazuje ,,OP" pfi dosazeni horni koncové
polohy a ,,CL* pfi dosazeni dolni koncové polohy.

e P5 = 2: Textové zobrazeni pohybu vrat — podobné jako vySe, ale misto pomicek oznadujicich smér pohybu displej zobrazuje
,OPN" béhem otevirani a ,,CLS" béhem zaviran.
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E.101 | Aktivace vstupu DOLU (externi).

E.102 | Aktivace vstupu NAHORU (externi).

E.103 | Aktivace vstupu IMP (externi).

E.104 | Aktivace fotoburky (mdze se zobrazit i pfi P5 = Q).
E.105 Detektor smycky 1.

E.106 Detektor smycky 2.

E.107 Radiové ovladani (zobrazi se po zméné parametru P106).
E.161 Nouzové zastaven.

E.201 Stisknéte tladitko DOLU na &elnim panelu.

E.202 | Stisknéte tlacitko NAHORU na celnim panelu.
E.360 | Aktivace bezpecnostni listy.
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5.2 Tabulka parametri ménicée - fada ,,U*

s S et I e
vz it G |- | - [ | -

Maximalni odebirany proud pro kazdou fazi 1/10 A 3 13.5 13.5 13.5
motoru

oo deskmacebzy | b |0 | 50 | Nesmwese| 1

2

H

Nepstimenze v [ - | - [ [

/ U30 | DOBA OTEVIRANI VRAT uU32 P55 u34 \
\‘ ‘ (VAR
u10
— U20
u21
U31 DOBA ZAViRANI VRAT u33 P56 uU34
U1
u10
— U20
Nl | /
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5.3 Tabulka servisnich parametra - fada ,,C*

1 Zadani kédu pro odemknuti Fidici jednotky. Cislo 0 9999 0 0.40

2 plozen| koédu pro zamknuti/odemknuti fidici Sislo 0 9999 0 0.40
jednotky.

3 Identifikacni Cislo softwaru (musf byt 410). Cislo ro - 410 0.40

4 Podverze softwaru (musi byt 400). Cislo ro 1000 - 0.40
Uzamceni nastavené servisem: 5

5 0 = Bez zamku; Cislo 0 1 0 0.40
1 = Zédmek aktivni.

6 Tolerance sledovani sméru Cislo 1 20 & 0.69

Moznosti tykajici se chyby F24:
0 = Uplna kontrola napéti;

C 1 = Kontrola vypnuta pfi pohybu vrat; Cislo 0 2 ] 072
2 = Kontrola zcela vypnuta.
Moznosti tykajici se chyby F6: y

8 0 = Bez zmény; Cislo 0 1 0 0.89
1 = Deaktivovana kontrola sméru otaceni.

9 Cas &ekani na prepnuti sméru relé. ms 2 100 10 1.31
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5.4 Seznam chyb systému D-Pro Automatic

Tabulka 19A: Seznam chyb ridici jednotk

Chyba Popis Reseni
FO2 Chyba detekovana béhem testu | Zaviete vrata v rezimu s piftomnosti osoby a pfi zavienych vratech stisknéte
bezpecnostni listy. tlacitko STOP na &elnim panelu.
Pokud chyba pretrvava, zkontrolujte bezpecnostni listu.
FO03 Bezpecnostni lista detekovala Zkontrolujte, zda je pfitomna prekazka, a pripadné ji odstrante.
prekazku behem pohybu. Pokud chyba pretrvava, ovérte, zda je lista funkéni a spravné zapojena.
Pokud je pneumaticka, ujistéte se, ze pist neni zablokovany.
o9 Vrata nedosahla dolni koncove | Stisknéte tlacitko STOP na Celnim panelu.
polohy v ase nastaveném v P61. | Casovac Ize zrusit nastavenim P60 = O.
F0S Vrata nedosahla horni koncové | Stisknéte tlacitko STOP na Celnim panelu.
polohy v Gase nastaveném v P61. | Casovac Ize zrusit nastavenim P60 = 0.
£06 Nespravny smér otadeni motoru. | Zaménte smér otateni motoru.
= Chyba ve fotoburice na desce | Stisknéte tlacitko STOP na ¢elnim panelu a provedte novy test fotoburky.
NDAOSO. Po uspésném testu se chyba automaticky vymaze.
08 Vrata jsou mimo nastavené Presunte vrata do znamé polohy (mezi horni a doIni dorazy) ru¢né nebo
koncové polohy. pomoci DIP prepinace 4.
Po dokonceni nastavte DIP prepinac 4 zpét do polohy OFF.
F09 Problém v komunikaci na Restartujte fidici jednotku.
sbérnici 12C.
10 Chyba komunikace Chyba se automaticky odstrani po obnoveni spojeni s enkodérem.
s elektronickym enkodérem
(odpojeny nebo poskozeny).
Fi3 Chyba ve $ndre nouzového Zkontrolujte, zda je Sfilira spravné upevnéna.
uvolnéni (uvolnéna).
1Y Kontrolni soucet EEPROM Provedte reset do tovarnino nastaveni.
chybny (zavazna chyba). Pokud chyba pretrvava, kontaktujte servisniho technika.
FiS Aktivace vstupu na desce Zavfete vrata v rezimu s pfitomnosti osoby a poté stisknéte tlacitko STOP.
NDAO3O0 - fotobunka byla
aktivovana pred dosazenim
horni koncové polohy.
15 Vrata dosahla dorazu dfive nez | Stisknéte tlacitko STOP. Pokud se chyba opakuje, prodluzte ¢as v P63
¢as nastaveny v P63. nebo deaktivujte Casovac nastavenim P60 = O.
=i Smycka detektoru 1 odpojena. | Chyba zmizi automaticky po spravném pfipojeni smycky.
18 Smycka detektoru 2 odpojena. | Chyba zmizi automaticky po spravném pripojeni smycky.
Fi9 Aktivovan vstup Chyba zmizi automaticky po deaktivaci vstupu.
"Pozarni detektor"
na desce NDAQO30.
F20 Po nékolika netispésnych Zkontrolujte, zda vratdm nebrani prekazka v pohybu.
pokusech (viz P44) bylo Stisknéte tladitko STOP k vymazani chyby.
automatické zavreni preruseno.
£l Zobrazi se "Servis". Kontaktujte technika pro servis a vynulovani pocitadla cykld.
(SERVICE) | Systém prekrocil pocet cykld
nastaveny v P2,
F2e Chyba enkodéru Stisknéte tladitko STOP.
(pouze pro enkodéry Kostal).
F23 Preruseni komunikace Stisknéte tladitko STOP.
s ménicem Nice. Pokud se objevi dalsi chyba z fady F2xx nebo E2xx, viz tabulka chyb ménice.
V pripadé trvalé chyby kontaktujte technickou podporu.
24 Chyba detekce relé motorového | Stisknéte tlacitko STOP.
pohonu. Pokud chyba pretrvava, kontaktujte technika.
25 Chyba detekce kontaktd relé Stisknéte tladitko STOP.

sSméru motoru.

Pokud chyba pretrvava, kontaktujte technika.
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Tabulka 19A: Seznam chyb Fidici jednotk

Chyba Popis Reseni
F25 Chyba komunikace s méni¢em | Stisknéte tlacitko STOP.
Nice (obecna).
F2n Chyba komunikace s méni¢em | Stisknéte tlacitko STOP.
Nice (odmitnuty prikaz). Pokud chyba pretrvava, vypnéte napajeni a zapnéte jej po cca 1 minute.
F28 Chyba komunikace s méni¢em | Stisknéte tlacitko STOP.
Nice (méni¢ neodpovida do 10 s). | Pokud chyba pretrvava, vypnéte napajeni a zapnéte jej po cca 1 minuté.
F29 Zamek vrat se nezamkl/nezamkl | Stisknéte tlacitko STOP.
v Case nastaveném v P87. Pokud chyba pretrvava, zkontrolujte, zda neni poSkozen zamek.
30 Chyba komunikace s méni¢em | Stisknéte tlacitko STOP.
Nice (nespravna adresa). Pokud chyba pretrvava, vypnéte napdjeni a zapnéte jej po cca 1 minuté.
F3c Chyba komunikace s méni¢em | Stisknéte tlacitko STOP.
Nice (nespravné nastavena Pokud chyba pretrvava, vypnéte napajeni a zapnéte jej po cca 1 minuté.
adresa menice).
F33 Chyba detekce relé pro fizeni | Pokud chyba pretrvava, kontaktujte technika.
brzdy (neni aktivovan kontakt
D-Pro P210).
F34 Chyba pri testu fotoburiky Stisknéte tladitko STOP na ¢elnim panelu a provedte novy test fotoburky.
(pouze pro D-Pro Automatic R10). | Chyba se automaticky vymaze po UspesSném testu.
39 Rozdil mezi hornim a dolnim Kontaktuijte technika pro vymeénu enkodéru.
koncovym dorazem je mensi
nez 500 nebo vétsi nez 8100
inkrementd enkodéru.
F60 Chyba komunikace s méni¢em | Stisknéte tlacitko STOP.
(chybny zaznam chyby ménice). | Pokud chyba pretrvava, vypnéte Fidici jednotku a zapnéte ji po cca 1 minute.
Gl Chyba komunikace s méni¢em | Stisknéte tlacitko STOP.
(nelze nadist chybu ménice). Pokud chyba pretrvava, vypnéte fidici jednotku a zapnéte ji po cca 1 minutg.
100 Aktivace uvoliovaciho vstupu
kabelu (svorka X2—-J10).
101 Aktivace tlacitka pro uvolnéni
klice (svorka X9-J14).
Fi102 Aktivace nouzového tladitka Tyto chyby se automaticky vymaZzou, jakmile fidici jednotka zjistf,
(svorka ,Notaus®). ze bezpecnostni fetézec je opét uzavren.
103 Chybi deska s kondenzatorem
boosteru (svorka X8).
F104 Aktivace tepelné ochrany

motoru nebo ruéni uvolnéni.

D-PRO AUTOMATIC | 35
pramyslové fidici jednotky



D-PRO AUTOMATIC primyslové fidici jednotky

Tabulka 19B: Seznam chyb frekvenéniho ménice Nice

Chyba Popis Reseni
£ 200 | Ochrana proti zkratu: Stisknéte tlacitko STOP na ¢elnim panelu.
Chyba se nejprve zobrazi jako
,E200“, poté se zméni na
,F200“, jakmile ji Ize vymazat.
F2ol Ochrana proti prepéti Stisknéte tlacitko STOP na ¢elnim panelu.
F202 | Ochrana proti podpéti Stisknéte tlacitko STOP na ¢elnim panelu.
F203 | Ochrana proti nadmérmé nebo | Stisknéte tlacitko STOP na ¢elnim panelu.
nedostatecné teploté.
F 204 | Pretizeni IGBT modulu (fizeni Stisknéte tlacitko STOP na ¢elnim panelu.
motoru):
Chyba se nejprve zobrazi jako
,E204", poté se zméni na
,F204“, jakmile ji Ize vymazat.
F 205 | Pretizeni motoru (prilis vysoky Stisknéte tlacitko STOP na ¢elnim panelu.
proud v jednotlivych fazich — viz
parametr U24):
Chyba se nejprve zobrazi jako
,E205“, poté se zméni na
,F205%, jakmile ji Ize vymazat.
2086 |Historie chyb Vynulujte hodnotu U5 zadanim parametru a podrzenim tladitka STOP
(pokud je hodnota U5 > 29). na ¢elnim panelu, dokud hodnota neklesne na O.
F 207 | Ochrana proti pretizeni softwaru. | Stisknéte tlagitko STOP na &elnim panelu.
F208 Ochrana pred prerusenymi Zkontrolujte, zda je motor spravné pripojen a zda neni prerusen fazovy kabel.
kabely (chybgjici faze motoru). Chyba se automaticky vymaze po opétovném pfipojeni rezistoru.
F209 | Ochrana proti vypadku Restartujte ridici jednotku.
komunikace s D-Pro Automatic.
F210 Ochrana proti vypadku Restartujte fidici jednotku.
komunikace s enkodérem.
Fenl Zkrat na IGBT modulu. Stisknéte tladitko STOP na ¢elnim panelu.
F2ie Ochrana integrity IGBT modulu. | Stisknéte tlacitko STOP na ¢elnim panelu.
F2i3 Brzdovy rezistor je prerusen Kontaktujte technika.

nebo neni pripojen

6. Likvidace produktu

Prilepeny symbol na vyrobku oznacuje, zZe se jedna o elektroodpad (WEEE). K

Zkratka WEEE (Waste Electrical and Electronic Equipment) znamena, ze tento vyrobek:
¢ Na konci své Zivotnosti nesmi byt likvidovan spolu s béznym komunalnim odpadem, ale musi byt odstranén samostatné.
¢ Obsahuje smés recyklovatelnych a nerecyklovatelnych materiald.

Pokud je tedy nutné tento vyrobek zlikvidovat, musi byt ,,sbiran oddélené“ v souladu s platnymi pfedpisy ve vasi oblasti.

A Pozor: Nékteré éasti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpeéné latky!
Pokud nejsou spravné zlikvidovany, mohou mit skodlivy dopad na zivotni prostiedi a lidské zdrauvi!

A Pozor: Mistni predpisy mohou stanovit vysoké pokuty, pokud vyrobek nebude zlikvidovan v souladu se zakonem!

A Pozor: Stejné jako u instalace, smi demontaz zafizeni na konci jeho zivotnosti provadét pouze kvalifikovany
personal!
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7. Technické parametry

Poznamky:

e \eSkeré technické Udaje se vztahuji k teploté 20 °C (= 5 °C).
¢ Spolec¢nost Nice si vyhrazuje pravo provadét zmény vyrobku, pokud to povazuje za nezbytné, a to pfi zachovani jeho

funkd&nosti a ucelu.

o Kompletni uZivatelska prirucka se sklada z pokynu pro automatizaci a pokyna pro fidici jednotku, kterd k ni nalezi.

Tabulka 20: Technické parametry

Model

NDCC1000 NDCC1100 NDCC1200

Typ

Ridicf jednotka pro
jednofazové motory

Ridici jednotka pro
motory s ménicem

Ridicf jednotka pro
tfifazové motory

Napajeci napéti

3~400 Vac (10 %, -10 %) | 1~230 Vac (10 %, -10 %) | 1~230 Vac (+10 %, -10 %)

50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
Max. vykon motoru 2,2 kW 2,2 KW 2,2 KW
Spotireba <5W

v pohotovostnim rezimu

Pojistky vykonové desky

F1,F2,F3:6,3Atyp T |F1,F2, F3: 10Atyp T F1,F2, F3: 6,3Atyp T

Pojistka logické desky

F4:1Atyp F

Napajeni logiky

24 VDC (se sekundarni ochranou F4)

Vystup 1 (Relé 1)

Suchy kontakt, programovatelny v parametru P112

Vystup 2 (Relé 2)

Suchy kontakt, programovatelny v parametru P111

Vystup 3 (Relé 3)

Suchy kontakt, programovatelny v parametru P110

Servisni vystup

24 VDC (max. 800 mA, odporova zatéz), konektor X5-J30 s odnimatelnym terminalem

Bezpecnostni lista

Rezistivni nebo pneumaticka bezpecnostni lista (nastavitelna pomoci propojky ,8k2“) nebo
opticka bezpecnostni lista OSE (nastavitelna pomoci ,Opto” propojky), programovatelna
v parametru P105

Vstup NAHORU (UP)

Pro bézné oteviené kontakty (NO), programovatelny v P100

Vstup DOLU (DOWN)

Pro bézné oteviené kontakty (NO), programovatelny v P101

Vstup IMP

Pro bézné oteviené kontakty (NO), programovatelny v P102

Vstup STOP Pro bézné zaviené kontakty (NC), bezpecnostni obvod
Vstup PRE LIMIT Pro bézné oteviené kontakty (NO), programovatelny v P103
Vstup FOTO Pro bézné zavrené kontakty (NC), programovatelny v P104

Radiové pripojeni

SM konektor pro kompatibilni pfijimace Nice (moznosti nastavitelné v parametru P106)

Pripojeni antény

52 ohmU pro kabel RG58 nebo podobny (max. 10 m)

Programovatelné funkce

Funkce programovatelné v rezimu programovani pomoci kompatibilnich rozhrani

Provozni teplota

-20 °C az +50 °C

Pouziti v agresivnim Ne

(kyselém, slaném nebo

vybusném) prostiedi

Kryti IP65

Vibrace Montéz bez vibraci (napf. na zdénou sténu)
Rozméry 310 x 210 x 125 mm

Hmotnost 3,5 kg
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8. Prohlaseni o shodé produktu

N

ES Prohlaseni o shodé a prohlaseni o zaclenéni jako ,,neuplny stroj*

Prohlaseni o shodé ES si mizete stdhnout z nasich webovych stranek www.niceforyou.com.

D-Pro Automatic

NDCC1000

P/N: NDCC1000
Nice SpA Mia Callalta, 1 31046 Oderzo (TV) It
2,2kW | 3~400 é

-20°C

Nice

Made in ltaly

= NDCC1100
Nice| nocci1oo
Made in Italy | p/n: NDCC1100

Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo (TV) Italy

2,2kW | 1~230V

= D-Pro Automatic
Nice| npccizoo
Made in Italy | p/n: NDCC1200

Nice SpA Mia Callalta,1 31046 Oderzo (TV) Italy

2,2kW | 1~230V
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Poznamky:
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Prehled produktu

Nice — pohony pro brany

) -
ROX ROBUS RUN WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
brany do 1000 kg brany do 600 kg brany do 2500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do Sitky 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

V2 - pohony pro brany
Q.

FOX TORQ 500D FOX AYROS FORTECO CALYPSO FOX STARK FOX VULCAN

pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro kfidloveé brany pohon pro kfidlové brany podzemni pohon pro

do 500 kg brany do 1200 kg brany do 1800 / 2200 / do Sitky kfidla 2,5/ 4 m do Sitky kfidla 6 m kidlové brany

2500 kg do 8itky kfidla 7 m

Pohony pro garazova vrata

FOX ATRIS SPIN SPIDO HYPPO TOM

stropni pohon pro garédzova stropni gardzovy pohon stropni gardzovy pohon pohon pro oto¢né brany se pohon pro priimyslova sekéni

vrata do 15 m?2 s femenovou dréhou s tahem az 1000 N silnymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg

do 17,5 m?

Dalkové oviadani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkoveé systémy

)

MYGO4 ON3EBD FOX SBM1001 ETP + BC/S
délkovy 4-tlacitkovy vysilac 3 kanélova obousmérmna 2; 4-tlacitkovy dalkovy radiovy ovlddani vzdaleného pristupu snima¢ bezkontaktnich karet
s plovoucim kédem, vysilacka 433,92 Mhz ovladac, 433,92 MHz s GSM modulem pro a Cipd + Cip
433,92 MHz 999 telefonnich Cisel
Automatické zavory

T — |
BAYT980 WIDE BAR SEM2 LP1/LP2
olejohydraulicka zabrana pro automaticka zavora s délkou automaticka zavora s délkou 2 komorovy semafor; zemni 1-smyckovy /
fizeni dopravy od 3 do 8 m Sitky ramene do 7 m ramene do 9 m Cervena-zelena 2-smyckovy indukéni

detektor vozidel
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