Nice.

Optimainiho vykonu Ize doséhnout pouze pii dodrZzovani pokynt v ndvodech, verze 1.0
wyrobce si vyhrazuje pravo na zmény a dodatky v ndvodu bez predeslé domiuvy. WWW.Nice.cz




ROAD 200/400 (SPRBA4) clektromechanicky pohon

Obsah

El Upozoméni 3 M  Udrba a likvidace 14
6.1 Udrzba 15

EM ropis wrobku a jeho pouZiti 4 6.2 Znehodnoceni 15

2.1 Omezeni pouziti 4

2.2 Typicka sestava zafizeni 5 Podrobngjsi informace 15

2.3 Prehled kabell 5 71 Programovaci tlacitka 15
7.2 Programovani 16

EN Instalace 6 7.3 Pidani nebo odebrani pislusenstvi 19

3.1 Uvodni kontroly 6 74  Specialni funkce 20

3.2  Montaz prevodového pohonu 6 75  Zapojeni dalsiho prislusenstvi 20

3.3 Instalace dalSiho pfislusenstvi 8 7.6 Reseni problémd 20

3.4 Elektricke zapojeni 8 77 Diagnostika a signalizace 21

3.5 Popis elektrickych zapojeni 9 7.8 PFslugenstvi 23

EM  Z:érecna kontrola a uvedeni do chodu 10 (8 | Katalog dilli 23

4.1 Volba sméru pohybu 10 —

4.2 Pripojeni napajeciho napéti 10 El  Teonnicks parametry 25

4.3 Nadteni délky kridla brany 10 6o 6 U seeET o7

4.4 Kontrola chodu brany 11

4.5 Prednastavené funkce 11

4.6 Prijimac radiovych vin 11

4.7 UloZeni délkovych ovladact do paméti 11

E Kolaudace a uvedeni do provozu 14

5.1 Kolaudace 14

52 Uvedeni do provozu 14

e

\_

Diilezité upozornéni

Tento manudl je uréen pouze pro technicky persondl, ktery ma prislunou kvalifikaci pro instalaci. Zadnd z informaci,
kterou obsahuje tento material neni urena pro finalniho uzivatele. Tento manual je urcen pro elektromechanicky pohon
ROAD 200/400 a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Elektromechanicky pohon ROAD 200/400 slouZzi jako program-
ovaci, prfipadné oviadaci prvek k automatizacni technice, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakazano podle
platnych predpist Vyrobce doporucuje precist si pozorné alespon jednou veskeré instrukce predtim, nez pristoupite
k vlastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést vSe tak ,bezpecné®, jak to jen jde. Instalace a Udrzba musi byt provadéna
vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym persondlem, a to dle nasleduijicich Ceskych norem a vladnich nafizeni:

- Zakon ¢. 22/1997 Sb. o technickych pozadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni nékterych zékond, v platném znén.

- Nafizeniviady ¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi blizsi pozadavky na bezpecny provoz a pouzivani strojt, technickych
zarizeni, pristroj0 a naradi, v platném znéni.

- Nafizeni vlady ¢. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na elektricka zafizeni nizkého napéti.

- Narizenivlady €. 616/2006 Sb. o technickych pozadavcich na vyrobky z hlediska jgjich elektromagnetické kompatibility,
v platném znéni.

- Nafizeni viady €. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na radiova a na telekomunikacni koncova
zarizeni, v platném znéni.

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace"”, se musi zdrzet instalace.
Pokud nékdo provozuije tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny za pripadné Skody,
které by zafizeni mohlo zpUsobit!

/
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Obsah tohoto manualu, jakoz i jeho jednotlivé ¢asti, predevsim texty, obrazky i jejich vzajemné usporadani, jsou
chranény pravem dusevniho vlastnictvi, a proto se na né pouziji pravni predpisy Ceské republiky upravujici zejmé-
na autorské pravo a ochranné znamky. Jejich kopirovani nebo jiné uziti je mozné pouze po predchozim pisemném
souhlasu spole¢nosti ADAXET s.r.o..
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ROAD 200/400 (SPRBAA4) clektromechanicky pohon

Upozornéni

Tento instruktazni manual obsahuje dilezité informace, které se tykaji bezpecnosti pri instalaci. Proto je naprosto nutné, abyste
si precetli vSechny instrukce jesté predtim, nez zaCnete instalaci provadét. Uschovejte dobre tento manual pro jeho pfipadné
pozdejSi pouziti.

Vzhledem k nebezpecnym situacim, ke kterym mdze dojit béhem instalace a pouzivani zafizeni ROAD 200, je z ddvodu
zajiSténi maximalni bezpednosti nutné, aby instalacni technik postupoval v naprostém souladu se zakony, normami a predpisy.
V této kapitole jsou uvedena véeobecna upozornéni, dali ddleZita upozornéni jsou uvedena v kapitole ,,Uvodni kontroly*
a ,Kolaudace a uvedeni do provozu“.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy se na realizace automatizovanych vrat nebo bran vztahuje Smérnice
98/37/EU (Smérnice pro strojni zafizeni) a dale je nutné vzit v uvahu nasledujici normy: EN 12445, EN 12453
a EN 12635, na jejichz zakladé je pak mozné vystavit prislusné prohlaseni o shodé.

Tento manual je uren pouze pro kvalifikovany technicky personal, ktery provadi instalaci. S vyjimkou pfilohy ,Instrukce
a upozornéni urCena pro uzivatele prfevodového pohonu ROAD*, kterou je instalacni technik povinen oddélit od tohoto
manualu, nejsou zadné dalsi informace obsazené v tomto manualu uréeny pro koncového uzivatele zafizeni.

Pfipadné pouzivani zarizeni ROAD 200, které by bylo v rozporu s témito instrukcemi, je zakazané. Nevhodné pouzivani
zarizeni mUze byt zdrojem nebezpedi a zplsobit zranéni osob nebo Skody na majetku.

Pred tim, nez zaCnete zafizeni instalovat je nutné, aby byla provedena analyza pfipadnych rizik, ktera musi obsahovat
prehled zakladnich bezpecnostnich pozadavki stanovenych v priloze I. Smérnice pro strojni zafizeni a dale v ni musf
byt uvedena piislusna prijata feseni téchto rizik. Pripominame, ze analyza rizik je jednim z dokumentd, ze kterych se
sklada ,Servisni knizka“ automatizadni techniky.

Na zakladé dané situace pro aplikaci a po zvazeni pripadnych moznych rizik zjistéte, jestli nebudou zapotfebi dalsi
komponenty, aby mohla byt automatizace vybavena pohonem ROAD 200 radné dokoncéena, v Uvahu je nutné vzit napriklad
nasleduijici rizika: naraz, sevreni, priskfipnuti, tazeni, atd. a dalSi nebezpeci tohoto typu.

Na zadné Casti zafizeni neprovadéjte zadné Upravy, jestlize takové Upravy nejsou vyslovné uvedeny v tomto manualu,
podobné ¢innosti by mohly byt pfiinou nespravné funkénosti zafizeni. Spole€nost NICE se ziika jakékoli odpoveédnosti
za Skody zplisobené upravenymi vyrobky.

Béhem instalace a pouzivani zafizeni zajistéte, aby do fidici jednotky a ani do dalSich otevienych &asti zafizeni nepro-
nikly zadné pevné &astice nebo kapaliny, v pripadg, ze by doslo k takové situaci, obratte se na technicky servis spole¢-
nosti NICE, pouzivani ROAD 200 za takovych podminek by mohlo byt nebezpecné.

Automatizadni techniku neni mozné pouzivat pred jejim uvedenim do provozu podle instrukci uvedenych v kapitole
»Kolaudace a uvedeni do provozu“.

Obalové materidly v nichz je zafizeni ROAD 200 dodavano, musi byt znehodnoceny v naprostém souladu s mistné
platnymi nafizenimi.

V pfipadé poruchy, kterou nelze odstranit podle instrukci uvedenych v tomto manualu, se obratte na technicky servis
spole¢nosti NICE.

V pripadech, kdy doslo k reakci automatickych vypinacd nebo poijistek, je pred jejich opétovnym uvedenim do provozu
nebo vymeénou nutné zjistit a odstranit poruchu.

Predtim, nez budete pracovat s vnitfnimi svorkami, které jsou umistény pod krytem zarizeni ROAD 200, odpojte vSechny
napajeci okruhy. Jestlize je vypinaci zafizeni mimo dohled, opatfete jej vystraznou tabulkou: ,POZOR NA ZARIZENI JE
PROVADENA UDRZBA".
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ROAD 200/400 (SPRBAA4) clektromechanicky pohon

2. Popis vyrobku a jeho pouziti

e  ROAD 200 je elektromechanicky prevodovy pohon urCeny pro automatizaci posuvnych bran v bytové vystavbé, je
opatfen jednou kontrolni fidici jednotkou se zabudovanym pfijimacem prikazd vysilanych radiovymi vinami.

e ROAD 200 je pohanén elektrickou energii, v pripadé vypadku napdjeci energie z elektrické sité je mozné zarizeni
pomoci prislusného klice odblokovat a branu ovladat ru¢né.

a R
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2.1 Omezeni pouziti

Technické parametry zarizeni ROAD 200 jsou uvedené v kapitole ,,Technické parametry“ a jedna se o jediné hodnoty,
které umoznuji spravné posoudit vhodnost zafizeni pro danou aplikaci. VSeobecné je zafizeni ROAD 200 schopné pohanét
brany o hmotnosti do 200 kg anebo brany, u kterych délka jejich kfidla dosahuje maximalné 5 m, dalsi Udaje jsou uvedeny v
tabulkach 1 a 2.

Délka kidla brany umoznuje stanovit maximalni pocet pracovnich cykIf za hodinu a pocet po sobé jdoucich pracovnich cykId,
zatimco jeho hmotnost umozZnuje stanovit procentudlni omezeni pracovnich cykld a maximalni povolenou rychlost posuvu.
Napriklad u kfidla o délce 3,8 m by bylo mozné provadét 15 pracovnich cykld za hodinu a 10 po sobé jdoucich pracovnich
cykll, ale jestlize by kridlo vazilo 170 kg, je nutné snizit tyto hodnoty na 70 %. Vysledek by proto byl 11 pracovnich cykld za
hodinu a priblizné 7 po sobé jdoucich pracovnich cykld.

Aby nedochazelo k prehfati pohonu, je Fidici jednotka vybavena omezovacem, ktery pracuje na zakladé namahani pohonu
a délce pracovnich cykld. Tento omezovacé zasahne do provozu pohonu v okamziku, kdy je prekroGena maximalni povolena
hodnota.

Tabulka 1: Omezeni v zavislosti na délce kridla brany

Délka kfidla v metrech Maximalini pocet cykld/hodinu Max. pocet po sobé jdoucich cykll
Do 3 20 13

9=2 15 10

4-5 12 8

Hmotnost kfidla v kg Procentualni vyjadreni cyklC

Do 100 100%

100 - 150 85%

150 - 200 70%
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2.2 Typicka sestava zarizeni

Na obrazku 2 je znazornéna typicka sestava posuvné brany opatrené automatizacni technikou s pouzitim pohonu ROAD 200.
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2.3 Prehled kabelu

Na obrazku 2, ktery znazornuje typickou sestavu zafizeni, jsou dale zakresleny a oznaceny kabely potfebné pro zapojeni
jednotlivych komponentl. V tabulce 3 jsou uvedeny technické parametry pro jednotlivé kabely.

Pouzité kabely musi byt vhodné pro dany typ instalace. Napriklad doporucujeme pouzit kabely typu HO3VV-F v pfipadg, ze je
instalace provadéna v interiérech a kabely typu HO7RN-F, jestlize ze zafizeni instalovano v exteriérech.

Tabulka 3: Piehled kabelu

Zapojeni

Typ kabelu

Maximalni povolena délka

A: Napgjeci elektrické vedeni

1 ks kabel 3 x 1,5 mm2

30 m (poznamka 1)

B: Vystrazny majak s anténou

1 ks kabel 2 x 0,5 mm2

20m

1 ks stinény kabel typu RG58

20 m (doporucen délka je kratsi nez 5 m)

C: Fotoclanky

1 ks kabel 2 x 0,25 mm?2 pro vysila¢ TX

30 m

1 ks kabel 4 x 0,25 mmz2 pro prijima¢ RX 30m
D: KliGovy prepinac 2 ks kabel 2 x 0,5 mm?2 (poznamka 2) 50m
E: Primarni bezpednostni liSta 1 ks kabel 2 x 0,5 mm2 (poznamka 3) 30m

F: Pohyblivé bezpe&nostni listy

1 ks kabel 2 x 0,5 mmZ2 (poznamka 3)

30 m (poznamka 4)

Poznamka 1:

Jestlize je napdjeci kabel delsi nez 30 m, je nutné pouzit kabel s vétsi plochou na fezu, napriklad 3 x 2,5 mm?2

a dale bude nutné provést jedno bezpecnostni uzemnéni umisténé v blizkosti automatizacni techniky.

Poznamka 2:
Poznamka 3:

zapojeni na kapitolu ,,Vstup STOP*.

Poznamka 4:

Dva kabely 2 x 0,5 mm2 mohou byt nahrazeny jednim kabelem 4 x 0,5 mmz2.
Jestlize je pouziti vétSi poCet bezpelnostnich list nez jedna, odkazujeme ohledné typu doporuéeného

PFi zapojovani pohyblivych bezpedénostnich list nainstalovanych na kfidlech posuvnych bran je vhodné

pouzit odpovidajici prvky, které zajistuji spojeni s kfidlem brany i béhem posuvu.

ROAD 200/400 (SPRBA4) | 5
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3. Instalace

Instalace pohonu ROAD 200 musi byt provedena kvalifikovanym personalem a v naprostém souladu se zakony, normami a
predpisy a podle instrukci uvedenych v tomto manualu.

3.1 Uvodni kontroly

Pired zahajenim instalace pohonu ROAD 200 je nutné provést nize uvedené kontroly:

Oveérte, ze veSkeré materidly, které budou pri instalaci pouzity jsou v perfektnim stavu, odpovidaji danému pouziti
a splnuji pozadavky stanovené normami.

Zkontrolujte, jestli je konstrukce brany vhodna k tomu, aby mohla byt brana vybavena automatizaéni technikou.
Zkontrolujte, jestli jsou hmotnost a rozméry kfidla brany v ramci limitnich hodnot stanovenych pro pouziti, hodnoty
jsou uvedeny v kapitole ,,Omezeni pouziti“.

Zkontrolujte podle Udajl uvedenych v kapitole ,, Technické parametry, jestli je statické tfeni (tj. sila nutna k uvedeni
kiidla brany do pohybu) nizsi nez polovina ,maximalniho krouticiho momentu” a jestli je dynamické treni (tj. sila nutna
k tomu, aby bylo kfidlo brany udrzeno v chodu) nizsi nez polovina ,jmenovitého kroutictho momentu®. DoporuCujeme,
aby u vySe uvedenych sil byla ponechana rezerva 50 %, protoze nepfiznivé povétrnostni podminky mohou tfeni zvysit.
Zkontrolujte po celé délce drahy, jestli se u brany nevyskytuiji, jak pfi jejim zavirani, tak pfi otevirani, mista s vétsi
intenzitou treni.

Zkontrolujte, jestli nehrozi nebezpeci vykolejeni kridla brany a jestli nehrozi jeho vyskoceni z vodicich list.

Zkontrolujte pevnost koncovych mechanickych zardzek a presvédcte se, ze nedojde K jejich deformaci ani v pripade,
ze do nich kfidlo brany siiné narazi.

Zkontrolujte, jestli je kridlo brany vyvazené, to znameng, ze se samovolné nesmi uvést do chodu poté, co bylo zasta-
veno v kterékoli pozici.

Zkontrolujte, jestli neni misto, kam bude nainstalovan prevodovy pohon, vystaveno nebezpeci zaplaveni vodou. V opac-
ném pripade zajistéte, aby byl pfevodovy pohon nainstalovan ve vhodné vysi nad urovni terénu.

Zkontrolujte, jestli bude v prostoru, kam bude prevodovy pohon nainstalovan umoznéno bezpecné a snadné odbloko-
vani a oviadani pohonu.

Zkontrolujte, jestli jsou jednotliva mista, kam budou nainstalovany komponenty zvolena takovym zplsobem, aby nebyly
komponenty vystaveny narazdm a jestli je povrch uréeny pro instalaci dostatecné pevny.

Zajistéte, aby nedoslo k ponoreni komponentd, z nichz se automatizaéni technika sklada, do vody nebo do jinych kapalin.
Nenechaveijte pohon ROAD 200 v blizkosti plament a nebo zdrojl tepla ve vybusném prostiedi, v silné kyselém nebo
slaném prostredi. Takové okolnosti by mohly pohon ROAD 200 poskodit a ovlivnit negativné jeho funkénost anebo byt
pricinou nebezpecnych situaci.

V pripadg, ze je kfidlo brany opatfeno dalSim vnitfrnim vstupem anebo se v oblasti, kde se kfidlo brany pohybuje
vyskytuji néjaké dvere, je nutné se ujistit, Ze takovy otvor neomezi normalni chod brany, pfipadné zajistéte vhodny
blokovaci systém.

Pripojte fidici jednotku k elektrickému napéjecimu vedeni, které je opatfeno bezpecnostnim uzemnénim.

Elektrické napdjeci vedeni musi byt chranéno vhodnym termo-magnetickym a rozpojovacim zafizenim.

Elektrické napdjeci vedeni vedouci od rozvodné elektrické sité musi byt opatfeno rozpojovacim zafizenim, které zajis-
tuje prerusi privodu napdjeni (s tfidou pretizeni lll, to je s minimalni vzdalenosti mezi kontakty 3,5 mm) anebo
néjakym jinym obdobnym systémem, napriklad zastrCkou a zasuvkou. Jestlize neni rozpojovaci zafizeni napdjeci
energie umisténo v blizkosti automatizaCni techniky, musi byt vybaveno zabezpeCovacim systémem proti nechténému
nebo neopravnénému zapojeni.

3.2 Montaz prevodového pohonu

Jestlize je k dispozici podkladovy povrch, musi byt pfevodovy pohon pfipevnén pfimo k tomuto povrchu. Pfitom je nutné
pouzit k tomuto ucelu vhodné materidly, napriklad roztahovaci hmozdinky. V ostatnich pripadech pri montazi pfevodového

pohonu:

1. VWyhlubte zékladovou jamu odpovidajicich rozmérd, viz. rozméry uvedené na obrazku 3.

2. Polozte jednu nebo vetsi pocet trubic, kterymi budou prochazet kabely elektrického vedeni, viz. obrazek 4.

3. Kzakladové desce pripevnéte dva kotevni haky a pod i nad zakladovou desku nasroubujte po jedné matce. Matka nad za-
kladovou deskou musi byt pfiSroubovana stejng, jako na obrazku 5, to znamena, ze Cast opatrfena zavitem musi
precnivat priblizné o 25 - 35 mm nad zakladovou desku.

4. Zakladovou jamu wylifte betonem a predtim, nez beton zacne tuhnout dejte zékladovou desku do takové polohy, aby
byly dodrzeny koty uvedené na obrazku 3. Zkontrolujte jestli je deska umisténa rovnobézné s kfidlem brany a jestli je
v naprosto vodorovné poloze. PocCkejte az beton Uplné ztvrdne.

5. Odsroubujte 2 horni matky nad zékladovou deskou a potom na desku polozte prevodovy pohon. Zkontrolujte, jestli je

umistén rovnobézné s kridlem brany a pak zlehka dotahnéte 2 matky. Nezapomefite na podlozky, které jsou sou-
Casti baleni, viz. obrazek 7.

6 | ROAD 200/400 (SPRBA4)

elektromechanicky pohon



ROAD 200/400 (SPRBAA4) clektromechanicky pohon

0+10} | S
192 | J
330_|| 050
[ ) 010
o1 192
0:50 | 330 | *

N 5 /

Jestlize je brana uz vybavena hrfebenem, tak
po montazi prevodového pohonu sefizujte
regulacni bezhlavé Srouby stejné, jak je
to znazornéno na obr. 8, abyste dostali
pastorek pohonu ROAD 200 do spravné
vySky. Mezi pastorkem a hrfebenem musi
byt ponechana vile 1 - 2 mm.

V ostatnich pripadech pfi montazi hre-
benu postupujte podle nasledujicich
instrukci:

6. Odblokujte prevodovy pohon podle
instrukci uvedenych v odstavci ,Odblo-
kovani pohonu a ru¢ni ovladani kapi-
toly ,Instrukce a upozornéni urCena pro
uzivatele pfevodového pohonu ROAD".

7. Uplné oteviete branu, oprete o pastorek
prvni &ast hfebenu a zkontrolujte,
jestli je zaCatek hrebenu ve stejné urov-
ni jako zacatek kridla brany, viz.
obrézek 9. Zkontrolujte jestli je mezi
pastorkem a hiebenem vile 1 - 2 mm
a potom pomoci vhodnych materiald
pripevnéte hreben ke kridlu brany.

ROAD 200/400 (SPRBA4)
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Aby nedoslo k situaci, kdy by tiha kfidla brany lezela na prevodovém pohonu, je dilezité, aby mezi hiebenem
a pastorkem zlstala vile 1-2 mm, jak je to znazornéno na obrazku 10.

8.

9.

10.

1.

12.

13.

Posunte kridlo brany a pritom porad sledujte polohu pastorku, ktery je referencnim bodem béhem montaze dalsich
Casti hrebene.

Odfrezte prebyteCnou Cast posledniho kusu hiebene.

Zkuste nékolikrat po sobé posouvat branou a to jak ve sméru pro otevirani, tak zavirani a sledujte, jestli kfidlo brany
chodi rovnomérné nad pastorkem s maximalnim vyosenim 5 mm. Dale zkontrolujte jestli byla po celé délce hrebenu
ponechdna vile 1 - 2 mm mezi pastorkem a hifebenem.

Pevné dotahnéte pojistné matky, ktery drzi pfevodovy pohon a presvédcte se, ze je pohon pevné ukotven do zemég,
zakryjte pojistné matky prisluSnymi krytkami, viz. obrazek 11.

Prislusnymi bezhlavymi Srouby pfipevnéte svorky koncovych spinacl v ,Oteviené” a ,Zaviené“ poloze k obéma
konclm hrebene, viz. obrazek 12. Je potfeba vzit do Uvahy, Ze od okamziku, kdy dojde k reakci koncového spinace, se
kiidlo brany posune jesté o daldi 2 - 3 cm. Proto doporucujeme, aby byly svorky koncovych spinacti namontovany
ve vhodné vzdalenosti od koncovych mechanickych doraz.

Zablokujte prevodovy pohon podle instrukci uvedenych v odstavci ,Odblokovani pohonu a rucni ovladani“ kapitoly
»Instrukce a upozornéni uréena pro uzivatele prevodového pohonu ROAD“.

3.3 Instalace dalsiho prislusenstvi

Instalaci dalSiho povoleného prislusenstvi provadéjte podle prislusnych instrukci. Podle kapitoly ,,Popis elektrického zapo-
jeni“ a podle obrazku 2 si ovérte, které prislusenstvi je mozné nainstalovat spole¢né s pohonem ROAD 200.

3.4 Elektrické zapojeni

Veskera elektricka zapojeni musi byt provadéna na zafizeni, které neni napajeno elektrickou energii a s odpoje-

no

1.

2.

8 |

u zalozni baterii.

PFi odstranovani ochranného krytu, pod kterym je umisténa kontrolni ridici jednotka pohonu ROAD 200, je nutné uvolnit
Sroub, ktery je umistén na boku krytu a potom kryt sejmout tahem smérem nahoru.

Odstrarite gumovou membranu, ktera prekryva otvor pro prichod kabell a protahnéte jim vSechny propojovaci kabely
a poloZte je ve sméru k jednotlivym typdm prisluSenstvi, pfitom nechejte kabely o 20 - 30 cm delsi, neZ je nezbytné
nutné. Typy kabell volte podle tabulky 3 a pfi jejich zapojovani se fidte obrazkem 2.

Pomoci stahovaciho pasku stahnéte k sobé vSechny kabely, které jsou vedeny do prevodového pohonu, stahovaci
pasek je vhodné umistit t&sné pod vstupni otvor pro kabely. Do gumové membrany vyfiznéte otvor, ktery bude o néco
uzsi nez je primér k sobé spojenych kabell, potom nasunte membranu na kabely az k stahovacimu pasku, déle
nasadte membranu na jeji plvodni misto na otvor pro prichod kabeld. Dal$i stahovaci pasek pro kabely dejte tésné
nad membranu.

Podle obr. 13 pripojte napdjeci kabel k prislusné svorce, potom stahovacim paskem pfipevnéte kabel k prvnimu
krouzku uréenému pro uchyceni kabeld.

Provedte zapojeni daldich kabell podle schématu na obr. 15. Kvdli snadngjSimu provadéni zapojeni jsou svorky
vyjimatelné.

Po dokon&eni zapojeni pfichytte pomoci stahovacich paskl( k sobé stazené kabely k druhému krouzku uréenému
pro uchyceni kabell, precnivajici ¢ast kabelu antény musi byt prichycena k ostatnim kabeldm pomoci dal$iho staho-
vaciho pasku tak, jak je to zndzornéno na obr. 14,

N = N
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3.5 Popis elektrickych zapojeni

V této kapitole je uveden strucny popis elektrickych zapojeni. DalSi informace jsou uvedeny v kapitole ,,Pridani nebo ode-
brani prislusenstvi®.

Tabulka 4: Funkce svorek

Svorky | Funkce Popis
Anténa Vstup pro pfipojeni antény pro pfijem radiovych vin. Anténa je zabudovana do LUCY B. Jako alterna-
\{:_‘ tivni feSeni je mozné pouzit externi anténu anebo nechat kus kabelu, ktery bude plnit funkci antény,
ktery je uz zapojeny do svorky.
1-2 |Krokza Vstup pro pfislusenstvi, ktera ovladaji chod zarizeni, je mozné k nému pripojit kontakty typu NA
krokem »,normainé vypnuty kontakt“.
3-4 |Stop Vstup pro pfislusenstvi, ktera blokuji anebo zastavuji probihajici posuv. Prostrednictvim prislusnych

opatreni u¢inénych na vstupu je mozné k nim pripojovat kontakty typu NC normalné zapnuty kon-
takt”, kontakty typu NA ,normalné vypnuty kontakt® anebo prislusenstvi s konstantnim odporem.
Dalsi informace o vstupu STOP jsou uvedeny v kapitole ,,Vstup STOP*.

1-5 |Foto Vstup pro bezpecnosti prvky jako jsou napiiklad fotoClanky. Reaguji béhem zavirani brany a zméni
smer jejiho posuvu. Je mozné k nému pripojit kontakty typu NC ,normalné zapnuty kontakt®. DalSi
informace o FOTO jsou uvedeny v kapitole ,,Foto¢lanky“.

4 -6 | Fototest Pokazdé, kdyz je aktivovan néjaky pfikaz, jsou nejprve zkontrolovany vSechny bezpecnostni prvky
a pouze v pripadé, ze tento test probéhl s pozitivnimi vysledky, je zafizeni uvedeno do chodu. To je
umoznéno pouzitim zviastniho typu zapojeni- vysilace fotoclankd ,TX jsou napajeny oddélené od
prijimact fotoclankd ,RX¢. Daldi informace o zapojeni jsou uvedeny v kapitole ,,Fotoélanky“.

7 -8 | Vystrazny Vystrazny majakK tomuto vstupu je mozné pripojit jeden vystrazny majak NICE ,LUCY B*, ktery je
majak vybaven 12 V, 21 W zarovkou stejného typu, jako se pouzivaji v automobilech. Béhem chodu zarizeni
blika s frekvenci, kdy se na 0,5 s rozsviti a pak na 0,5 s zhasne.
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4. Zavérecna kontrola a uvedeni do chodu

Predtim, nez zaCnete provadét kontrolu a nez uvedete automatizacni techniku do chodu, doporucujeme Vam, abyste dali
kridlo brany pfiblizné do poloviny jeji drahy, aby byl umoznén pohyb jak smérem pro otevirani, tak zavirani.

4.1 Volba sméru pohybu
Podle polohy prevodového pohonu vadi kiidlu brany je nutné zvolit smér pohybu pfi otevirani. Jestlize se pii otevirani musi
kiidlo brany pohybovat smérem doleva, je nutné prepnout prepina¢ do polohy nalevo tak, jak je to znazornéno na obrazku

16. Jestlize se béhem otevirani musi kridlo brany pohybovat smérem doprava, je nutné prepnout prepinac do polohy napravo
tak, jak je to znazornéno na obrazku 17.

@ [; @ [ g

4.2 Pripojeni napajeciho napéti

PFipojeni napajeciho napéti pro pohon ROAD 200 musi byt provedeno zkuSenym a kvalifikovanym personalem, ktery spliuje
prislusné pozadavky a samotné pripojeni musi byt provedeno v souladu se zakony, normami a predpisy.

lhned poté, co je pohon ROAD 200 pripojen k el. energii, je vhodné provést nékolik jednoduchych kontrolnich operaci:
1. Zkontrolujte, jestli LED dioda OK pravidelné blika s frekvenci jedno rozsviceni za vtefinu.
2. Zkontrolujte, jestli pohon neuvedl do chodu branu a jestli je no&ni osvétleni zhasnuté.

Jestlize tomu tak neni bude nutné okamzité odpojit napajeci napéti od fidici jednotky a s vétsSi pozornosti zkontrolovat pro-
vedeni elektrického zapojeni. Dalsi uzite€né informace pro zjisténi a diagnostiku poruch jsou uvedené v kapitole ,,ReSeni
problému*.

4.3 Nacteni délky kridla brany

Je nutné, aby fidici jednotka znala otevienou a zavienou
polohu brany. Béhem této operace je zjisténa délka kridla
brany v rozsahu od koncového spinaCe v oteviené poloze
po koncovy spinac v zaviené poloze, tento Udaj je nutny pro
vypocet bod(, ve kterych dochazi ke zpomaleni chodu a pro
vypocet bodu pro ¢astecné otevieni. Kromé téchto pozic, je
béhem této operace zjisténa a do pameéti uloZzena stavajici
konfigurace vstupu STOP a déle jestli bylo nebo nebylo pro-
vedeno zapojeni v rezimu ,Fototestu“ vstupu FOTO.

Tabulka 5: Nacteni délky kridla

1. | Stisknéte a podrzte tlaCitka [A V] a [Set].
2. | Tlagitka uvolnéte v okamziku, kdy se zarizeni uvede do chodu (asi po 3 s).

3. | Zkontrolujte, jestli probihajici posuv vede k zavieni brany, v opadném pfipadé stisknéte tladitko [STOP] a podivejte se
pozornégji na kapitolu ,,Volba sméru pohybu“, potom za¢néte znovu od bodu 1.

4. | PocCkejte, dokud fidici jednotka nedokonci naditaci fazi: zavreni, otevreni a zavreni brany.
5. | Stisknéte tlacitko [PP], aby mohlo byt provedeno Uplné otevieni brany.
6. | Stisknéte tlacitko [PP], aby mohlo byt provedeno zavreni brany.

Jestlize neprobéhly vySe popsané operace, bude nutné okamZzité odpojit pfivod napajeciho napéti od Fidici jednotky a s vetsi
pozornosti zkontrolovat elektricka zapojeni. gestliée po dokondeni naditaci faze blikaji LED diody L2 a L3, znamena to, ze
doslo k n&jaké chybég, prectéte si kapitolu ,,Re$eni probléma“.
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Faze nacteni délky kfidla brany a konfigurace vstupl STOP a FOTO miiZe byt opakované provadéna v kterémkoli okamziku, i
po instalaci (napriklad jestlize je ménéna pozice nékteré ze svorek koncovych spinacd), staci cely proces zopakovat od bodu 1.

4.4 Kontrola chodu brany

Po nacteni délky kfidla brany je potfeba provést nékolik pracovnich cykil, aby mohl byt zkontrolovan spravny chod brany.

1. Stisknéte tlacitko [PP], aby mohl byt zahdjen posuv pro ,otevirani“, zkontrolujte, jestli otevirani brany probiha rovno-
merng, bez zmeén rychlosti posuvu, pouze v okamziku, kdy se kfidlo brany nachazi ve vzdalenosti mezi 50 a 30 cm
od koncového spinaCe v oteviené pozici, musi jeho posuv zpomalit a pak se zastavit na zakladé reakce koncového
spinaCe ve vzdalenosti asi 2 - 3 cm od mechanické zarazky v otevfené pozici.

2. Stisknéte tlacitko [PP], aby mohl byt zahdjen posuv ,zavirani“, zkontrolujte, jestli zavirani brany probiha rovnomeérné
beze zmén rychlosti posuvu, pouze v okamziku, kdy se kfidlo brany nachazi ve vzdalenosti mezi 70 a 50 cm od kon-
cového spinacCe v oteviené pozici, musi jeho posuv zpomalit a pak se zastavit na zakladé reakce koncového spinace
ve vzdalenosti asi 2 - 3 cm od mechanické zarazky v zaviené pozici.

3. Béhem chodu brany zkontrolujte, jestli vystrazny majéak blika s frekvenci, kdy se na 0,5 s rozsviti a na 0,5 s zhasne.

4. Neékolikrat branu otevrete a zavrete, abyste zjistili pripadné nedostatky, ke kterym mohlo dojit béhem montéaze a sefi-
zovani, a aby mohly byt zjistény dalsi pfipadné nedostatky, jako napfiklad mista, ktera vykazuji vetsi treni.

5. Zkontrolujte, jestli je pfipevnéni prevodového pohonu ROAD 200, hiebene a svorek koncovych spinacl dostatecné
pevné, stabilni a dostateCné odolné i pfi prudkém zrychleni nebo zpomaleni posuvu brany.

4.5 Prednastavené funkce

Kontrolni fidici jednotka pohonu ROAD 200 je vybavena neékolika programovatelnymi funkcemi, tovarni nastaveni téchto funkci
je zvoleno v takoveé konfiguraci, kterd by méla uspokojit pozadavky v pripadé vétsiny aplikaci automatizacni techniky. Nicméné
i tyto funkce mohou byt zménény v kterémkoli okamziku a to prostfednictvim prislusného programovaciho procesu, za timto
ucelem odkazujeme na kapitolu ,,Programovani“.

4.6 Prijimac¢ radiovych vin

KvOli moznosti dalkového oviadani pohonu ROAD 200, je
kontrolni Fidici jednotka vybavena zabudovanym pfijimacem

Tabulka 6: Dalkové ovladace

radiowych vin, ktery pracuie na frekvenci 433,92 MHz a je O FLOT - FLOZ - FLO4
kompatibilni s typologiemi dalkovych ovladac¢ uvedenymi v VERY VE

tabulce 6. FLOR FLOR1 - FLORZ2 - FLOR4
Protoze typ kédovani je razny, prvni dalkovy ovladad ulozeny VERY VR

do paméti uréi zaroven typologii daldich dalkovych oviadadd, ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
které bude mozné potom ukladat do paméti. Do paméti je PLANO1 - PLANO4 - PLANOG
mozné ulozit az 160 délkovych ovladacu. SMILO SM2 - SM4

4.7 Ulozeni dalkovych ovladaéi do paméti

Kazdy dalkovy ovladag je prijimacem radiovych vin identifikovan prostrfednictvim ,kddu®, ktery je u kazdého dalkového oviadace
odlisny. Proto je nutné provést fazi ,ulozeni do pameéti“, jejimz prostfednictvim bude pfijimac nastaven, aby byl schopen identi-
fikovat kazdy jednotlivy dalkovy ovladad, uloZzeni dalkovych ovladact do paméti je mozné provést dvéma zptisoby:

I. zpdsob: u tohoto zplisobu je funkce tlacitek dalkového
ovladaCe pevné stanovena a kazdému tlacitku odpovida

Tabulka 7: UloZeni do paméti I. zplisobem

v fidici jednotce prikaz uvedeny v tabulce 7, v tomto pripadsé ~ _12CItkO Prikaz
je s kazdym dalkovym ovladatem provedena pouze jedna T PP
operace, béhem které jsou do paméti ulozena vSechna T2 ,Otevieni pro p&si“
tlacitka, béhem této operace neni dllezité, které tlacitko —
, e T3 ,Otevrit
bude stisknuto a v paméti fidici jednotky bude obsazena —
pouze jedna pozice. V piipadé pouZiti |. zplisobu mlze za T4 LLavit

normalnich okolnosti délkovy ovlada¢ ovlddat pouze jednu Poznamka: Jednokanalové dalkové ovladaCe maji pouze
automatizacni techniku. jedno tlacditko T1, dvoukandlové dalkové ovladace maiji
pouze dve tladitka T1 a T2.
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Il. zplsob: U tohoto zplsobu miize byt kazdému tladitku
délkového ovladace prifazen jeden ze ¢ty moznych prikaz(
fidici jednotky, tyto prikazy jsou uvedené v tabulce 8. Béhem
kazdé operace je do paméti ulozeno pouze jedno tlacitko, 1j.
to tlacitko, které je béhem faze pro ulozeni do paméti stisk-
nuto. V paméti bude kazdym ulozenym tlacitkem obsazena
jedna pozice.

U II. zpUsobu mohou byt rizna tlacditka stejného délkového
ovladade pouZita pro zadani rliznych prikaz( pro stejnou
automatizaCni techniku anebo jimi mdze byt ovladan i
vetsi poCet automatizacnich technik. Napriklad v tabulce
9 je ovlddana pouze jedna automatizacni technika ,A"
a tladitkdm T3 a T4 je prifazen stejny prikaz, anebo u prikla-
du uvedeného v tabulce 10 jsou ovladany 3 automatizacni
techniky ,A" (tlacitka T1 a T2), ,B* (tlaCitko T3) a ,,C* (tlacitko
T4).

Protoze je proces pro ulozeni do paméti casové
omezen na dobu 10 s, je nutné si nejprve precist
instrukce uvedené v nasledujicich odstavcich a teprve
potom provadét samotné ukladani do paméti.

4.7.1 Ulozeni do paméti I. zpGsobem

Tabulka 8: Pfikazy k dispozici u Il. zpiisobu
Prikaz

,,PP“

,Otevreni pro pesi”

,Otevrit”

AlWOIN|[—=

SZavrit®

Tabulka 9: Pfiklad uloZeni do paméti Il. zpGisobem

Tlacitko Prikaz

T1 ,Oteviit Automatizacni technika A

T2 LZaviit® Automatizacni technika A

T3 ,Otevieni pro pési* Automatizacni technika
A

T4 ,Otevreni pro pési“ Automatizacni technika
A

Tabulka 10: Pfiklad uloZeni do paméti Il. zptisobem

Tladitko Prikaz

T1 L,Oteviit* AutomatizaCni technika A
T2 »Zaviit" AutomatizaCni technika A
T3 ,PP* Automatizacni technika B

T4 ,PP* Automatizaéni technika C

Tabulka 11: UloZeni dalkového ovlada¢e do paméti I. zpGisobem

Priklad

1. | Stisknéte a podrzte tladitko umisténé na prijimaci (priblizné na 4 s).

A4
G 4s

2. | Uvolnéte tlaCitko v okamziku, kdy se rozsviti LED dioda radio umisténa na fidici jednotce. Ny 4
X
3. | Do 10 s stisknéte alespon na dobu 3 s kterékoli tlaCitko na dalkovém ovladaci, ktery chcete ¥4
uloZit do paméti. = 3s
4. | Jestlize probéhlo ukladani do paméti fadnym zplsobem, LED dioda radio umisténa na fidici i
jednotce 3krat blikne. = 3

Poznamka: Jestlize chcete ulozit dalsi dalkové oviadae do paméti, zopakujte 3. bod béhem dalSich 10 s. Faze
pro ukladani do paméti je ukoncena, jestlize béhem 10 vtefin fidici jednotka nepfijme zadné nové kddly.

/

I

\//;/Q @a L2
Set s
T 1 ¢
&) |5

S

b O
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4.7.2 Ulozeni do paméti Il. zpiisobem

Tabulka 12: Ulozeni dalkového ovladaée do paméti Il. zpusobem Priklad
1. | Stisknéte tlacitko radio umisténé na prijimaci tolikrat, aby pocet stisknuti odpovidal ¥4
pozadovanému piikazu podle tabulky 7. ¢ ] 1.4
2. | Sleduite, jestli LED dioda radio umisténa na fridici jednotce blikne tolikrat, aby pocCet bliknuti NIV
odpovidal pozadovanému prikazu. ZTN 1.4
3. | Do 10 s stisknéte alespon na dobu 3 s pozadované tlacitko na dalkovém ovladaci, ktery ¥4
chcete uloZit do paméti. = 3s
4. | Jestlize probéhlo ukladani do paméti radnym zplsobem, LED dioda umisténa na fidici jed- Lz
notce 3krat blikne. N x3

Poznamka: Jestlize chcete ulozit dalsi dalkové ovladace do paméti, zopakuijte 3. bod béhem dalSich 10 s. Faze pro ukladani
do paméti je ukoncena, jestlize béhem 10 s fidici jednotka neprijme zadné nové kody

4.7.3 Ukladani do paméti ,na dalku“

Novy dalkovy ovlada€ je mozné ulozit do paméti aniz by bylo nutné ovladat primo tlacitko umisténé na prijimaci, aby to bylo
mozné musite mit k dispozici jeden dalkovy ovladac, ktery je uz do paméti ulozeny a je pIné funkéni. Novy dalkovy ovladaC
,Zdédi" vSechny vlastnosti po uz ulozeném dalkovém ovladadi, to znamena, ze v pripadg, ze byl prvni dalkovy ovladac ulozen
do paméti |. zpUsobem, bude i novy ovlada¢ uloZzen do paméti |. zplisobem a je proto mozné stisknout kterékoli z tladitek na
délkovych ovladadich. JestliZze je naopak funkéni dalkovy ovladac uloZzen do paméti Il. zplsobem, bude i novy ovladac¢ ulozen
Il. zpUsobem a pak bude ddlezité, abyste na prvnim dalkovém ovladaci stiskli to tladitko, které odpovida poZzadovanému
prikazu a na druhém dalkovém ovladadi to tlaCitko, kterému ma byt tento prikaz prifazen.

UloZeni do paméti na dalku mtiZe probé&hnout u v§ech pfijimacéi, které se nachazeji v dosahu dalkového ovladaée,
proto je nutné napajet elektrickou energii pouze ten pfijimac, kterého se tato operace tyka.

Postavte se s dvéma dalkovymi ovladaci do dosahu automatizacni techniky a provadéjte nasleduijici kroky:

Tabulka 13: Ulozeni jednoho dalkového ovladace ,,na dalku Priklad
1. | Stisknéte alespon na dobu 5 s tlaCitko na novém radiovém dalkovém ovladaci a pak jej ¥ 4
uvolnéte. (2 55 &
2. [Pomalu 3krat stisknéte tlaCitko na radiovém dalkovém ovladacli, ktery je uz ulozeny| ¥4 ¥4 ¥4
do paméti. E31s B3 1s E31s
3. | Pomalu 1krét stisknéte tlaCitko na novém radiovem dalkovém ovladaci. 2
= 1s

Poznamka: V tomto okamziku je novy radiovy dalkovy ovladac identifikovan pfijimacem a ziska vSechny viastnosti, které
ma pouzity ulozeny dalkovy ovladac. Jestlize chcete ulozit dalsi dalkové oviadace, opakujte s kazdym novym dalkovym
ovladagem v3echny vySe uvedené kroky.

4.7.4 Vymazani radiovych dalkovych ovladaét z paméti

Tabulka 14: Vymazani véech dalkovych ovladaéa z paméti Priklad
1. | Stisknéte a podrzte tladitko radio umisténé na fidici jednotce. L 4

]
2. | Pockejte, dokud se LED dioda radio nerozsviti, pak pockejte az zhasne, potom pockejte NV Ny

dokud 3krét neblikne. X 0 O 5

3. | Uvolnéte tlacitko radio presné béhem 3. bliknuti. 4

]
4. | Jestlize byla operace provedena spravne, LED dioda po kratké dobé 5 blikne. N C5/

< x5
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5. Kolaudace a uvedeni do provozu

Jedna se o nejdllezitéjsi fazi celé realizace automatizacni techniky, protoze jejim cilem je zarucit maximalni bezpec¢nost. Postup
stanoveny pro kolaudaci mize byt pouzivan i pfi pravidelnych kontrolach vSech zafizeni, z nichz je automatizaéni technika
sestavena.

Kolaudace celého zafizeni musi byt provadéna zkusenym a kvalifikovanym personalem, ktery je povinen provést
vSechny predepsané zkousky, a to v zavislosti na existenci moznych rizik, dale je povinen zkontrolovat, jestli byly
dodrzeny pozadavky stanovené zakony, normami a predpisy, a obzvlasté veskeré pozadavky predepsané normou
EN 12445, ktera definuje zkuSebni metody pfi kontrole automatizaéni techniky aplikované na branach.

5.1 Kolaudace

Kazdy jednotlivy komponent automatizacni techniky, napfiklad bezpecnostni listy, fotoClanky, zastavovaci systém v pripadé
nebezpedi, atd. vyZzaduje vlastni specifickou fazi kolaudace, v pfipadé t&chto komponentd je nutné provést zkudebni procedury
uvedené v jejich instruktaznich manualech.

Pii kolaudaci pohonu ROAD 200 provadéjte nize uvedené operace ve stanoveném poradi:

1. Zkontrolujte, jestli byly pfesné dodrzeny veskeré pokyny uvedené v tomto manudlu a zejména ty, které jsou obsa-
zené v kapitole ,,1. Upozornéni*.

2. S pouzitim predepsanych ovladacich prvk( pro vydavani prikazl a pro zastavovani (kli¢ovy prepinac, oviadaci tla-
Citka nebo radiové dalkové ovladaCe) nekolikrat branu otevrete, zaviete a zastavte, a pfitom kontrolujte, jestli
reakce automatizaéni techniky odpovidaji zadanym prikaz{im.

3. Zkontrolujte postupné perfektni funkénost vSech bezpecnostnich prvkd, kterymi je zatizeni vybaveno (fotoclanky,
bezpecnostni liSty, zastavovaci systém v pripadé nebezpedi, atd.), pfedevSim zkontrolujte jestli pokazdé, kdyz néktery
z prvkd zareaguje, 2krat rychle blikne LED dioda OK umisténa na fidici jednotce, ¢imz je potvrzeno, ze fidici jed-
notka zaznamenala tuto udalost.

4. Pri kontrole fotoClankd, zejména pri zjistovani, jestli nedochazi k néjakym interferencim s dalS$imi prvky, protnéte jejich
optickou osu vélcem o prdméru 5 cm a délce 30 cm, a to nejprve v blizkosti vysilace TX, pak v blizkosti pfijimace RX
a nakonec ve stfedu, mezi obéma fotoclanky a sledujte, jestli ve vSech pfipadech zafizeni reagovalo tim zpUso-
bem, Ze z aktivniho stavu preslo do stavu alarmu a naopak. Nakonec zkontrolujte, jestli tyto operace vyvolaji u Fidici
jednotky pfislusnou reakci. Napriklad pfi zavirani brany dojde ke zméné sméru posuvu.

5. Jestlize jsou nebezpecné situace vyvolané posuvem kridla brany zajistovany prostfednictvim omezeni narazové sily,
je nutné provést méreni této sily, a to podle postupu stanoveného normou EN 12445, Jestlize je nastaveni ,rychlosti*

a kontrola ,sily pohonu“ pouZivano jako pomocnych prvkd systému pro omezeni narazové sily, je nutné zkusit
najit takové nastaveni, které by zajisStovalo co nejlepsi vysledky.

5.2 Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu mize byt provedeno pouze na zékladé pozitivnich vysledkl vSech fazi kolaudace pohonu ROAD 200 a
dalsiho pfislusenstvi, kterym je automatizaCni technika vybavena. Je zakdzano provadéet Castecné uvedeni do provozu anebo
zarizeni provozovat za ,provizornich® podminek.

1. Vypracujte a uchovejte alesponn po dobu 10 let servisni knizku automatizaéni techniky, ta musi obsahovat alesporn
celkovy ndkres automatizaCni techniky, schéma elektrického zapojeni, analyzu rizik a pfislusna reSeni, ktera byla
prijata, prohladeni o shodé vyrobcl v8ech pouzitych zafizeni (pro ROAD 200 pouZijte pfilozené prohlaSeni CE o shodg),
jeden wytisk instruktazniho manuélu pro pouzivani zarizeni a Casovy harmonogram udrzby automatizacni techniky.

2. Branu opatrete Stitkem, ktery bude obsahovat alespon nasledujici Udaje: druh automatizacni techniky, jméno a adre-
sa vyrobce (odpovédného za ,uvedeni do provozu®), vyrobni islo a rok vyroby a znacku ,CE".

3. V blizkosti brany umistéte natrvalo stitek nebo cedulku, na které bude uveden postup nutny pro odblokovani a rucni
ovladani brany.

4. \Vyhotovte a uzivateli predejte prohldseni o shodé vydané pro automatizacni techniku.

5. VWyhotovte a uzivateli pfedejte manudl ,Instrukce a upozornéni pro uzivatele automatizacni techniky®.

6. \Wyhotovte a uzivateli pfedejte Casovy harmonogram udrzby automatizaCni techniky (musi obsahovat vSechny udrzby
predepsané pro jednotlivé komponenty zarizen).

7. Predtim, nez uvedete automatizaCni techniku do provozu informuijte jejiho uzivatele vhodnou a pisemnou formou
(napriklad pfimo v instruktaznim manualu pro pouzivani automatizacni techniky) o moznych rizicich a nebezpeci.
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6. Udrzba a likvidace

V této kapitole jsou uvedeny informace tykajici se vypracovani Casového harmonogramu Udrzby a instrukce pro zne-
hodnoceni pohonu ROAD 200.

6.1 Udrzba

Aby byla trvale zachovana pozadovana Uroven bezpecnosti a aby byla zaruCena co nejdelSi Zivotnost celé automatizacni
techniky, je nutné provadet pravidelné jeji udrzbu.

Udrzba musi byt provadéna v naprostém souladu s bezpeénostnimi predpisy uvedenymi v tomto manualu
a v souladu s ustanovenimi predepsanymi platnymi zakony a smérnicemi.

Pokud se tyka ostatnich zafizeni, ktera nejsou pfimo soucasti pohonu ROAD 200, postupuijte pfi jgjich Udrzbé podle instrukci
uvedenych v jejich manualech. Pro pohon ROAD 200 je nezbytné provadét planovanou udrzbu v pravidelnych intervalech,
dlouhych maximainé 6 mésict anebo po 10.000 pracovnich cyklech, vykonanych od posledni provedené udrzby:

1. Odpojte v8echny zdroje elektrického napajeciho napéti, véetné pripadné pouzité zalozni baterie.

2. Zkontrolujte stupen opotfebeni vSech materidll, ze kterych je automatizaéni technika zkonstruovana a zvlastni
pozornost vénujte jeviim souvisgjicim s erozi terénu a korozi kovové konstrukce, vyménte vSechny komponenty, které
by nezaruCovaly dostatenou spolehlivost pro dalsi provoz.

3. Zkontrolujte Uroven opotfebeni pohyblivych &asti: pastorek, hfeben a vSechny &asti kfidla brany. Vymeénte opotfebované
komponenty.

4. Zapojte znovu zdroje napdjeci elektrické energie a provedte vSechny zkousky a kontrolni operace, které jsou popséany
v kapitole ,,Kolaudace*.

6.2 Znehodnoceni

ROAD je vyroben z materidld rlizné technologie, nékteré z nich jsou recyklovatelné: ocel, hlinik, plasty, elektrické vodice.
Jiné musi byt znehodnoceny: baterie a elektronické karty.

Nékteré elektronické komponenty a baterie by mohly obsahovat latky, které by mohly znedistit zivotni prostiedi,
proto je nevyhazujte. Informujte se o recykla¢nich a likvidaénich technologiich a pfitom postupujte v souladu
s mistné platnymi normami.

1. Odpojte automatizacni techniku od zdroje napajeni elektrickou energii, pfipadné odpojte zalozni baterii.

2. Demontujte v3echna zafizeni a pfisluSenstvi, postupujte v opacném poradi podle instrukci uvedenych v kapitole
»Instalace“.

3. Roztfidte v maximalné mozném rozsahu ty komponenty, které bude mozné recyklovat a které jsou povinng recyklova-
telné od téch, které budou znehodnoceny jinym zplsobem, napfiklad kovové komponenty oddélte od plastd, elektro-
nickych karet, baterii, atd.

4. Jednotlivé materidly roztfidte a takto zpracované je odevzdejte ve strediscich, které provadgji recyklaci nebo znehod-
noceni v souladu s mistné platnymi predpisy.

7. Podrobnéjsi informace

V této kapitole jsou popsany moznosti programovani a nastaveni podle specifickych pozadavk(, diagnostika a zjisténi zavad
pohonu ROAD 200.

7.1 Programovaci tlacitka

Na kontrolni fidici jednotce pohonu ROAD 200 jsou umisténa 3 tladitka, ktera mohou byt pouzivana pro ovladani samotné Fidici
jednotky béhem zkousSeni zafizeni anebo pro programovani:

RADIO | Tlagitko ,RADIO* umoZziuje ukladat do paméti anebo
z ni vymazat radiové dalkové ovladale, které jsou
pouzivany pro ovladani zafizeni, vybaveného pohonem

ROAD 200.
Stop Tlagitko ,STOP*“ umoznuje zastavit chod zafizeni,
SET jestlize toto tladitko stisknete na dobu delSi nez 5 s,

bude umoznén pfistup k programovacim operacim.

PP Tlacitko ,,PP* umoznuje ovlddat otevirani a zavirani

AV brany, anebo presouvat smérem nahoru nebo dol bod \x ( A N
V programovacim procesu. e /
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7.2 Programovani

Kontrolni fidici jednotka pohonu ROAD 200 je vybavena nékolika programovatelnymi funkcemi. Nastaveni funkci se provadi
prostfednictvim 2 tlacitek, ktera jsou umisténa na fidici jednotce: [AV] a [Set] a pro vizualni kontrolu jsou doplnéna
3 LED diodami: L1, L2, LS.

Programovatelné funkce pohonu ROAD 200 jsou rozdéleny do dvou urovni:

Prvni udroven: funkce nastavitelné zplsobem ON - OFF (aktivni nebo neaktivni), v tomto pfipadé LED diody L2,
L3 signalizuji jednu funkci. Jestlize sviti, je funkce aktivovand, jestlize nesviti, je funkce deaktivovang, viz. tabulka 16.
L1 je LED dioda, ktera signalizuje stav radia a je pouzivana pouze u funkci programovatelnych na druhé urovni.

Druha uroven: parametry nastavitelné v ramci daného rozsahu (hodnoty od 1 do 3), v tomto pfipadé kazda LED dioda L1,
L2, L3 signalizuje nastavenou hodnotu ze tfi moznych drovni, viz. tabulka 18.

7.2.1 Funkce prvni urovné (funkce ON - OFF)

Tabulka 16: Prehled programovatelnych funkci: prvni troven

LED dioda | Funkce Popis

L1

L2 Rychlost pohonu Funkce umoznuije zvolit rychlost pohonu ze 2 moznych urovni: ,rychle®, ,po-malu®.
L3 Automatické zavreni Funkce umoznuje aktivovat automatické zavirani brany po odpocitani délky

nastavené pro pauzu, z vyroby je délka pauzy nastavena na 30 vtefin, ale tento
interval mdze byt zvolen od 15 do 60 vtefin (viz. tabulka 18). Jestlize neni funkce
aktivovana, je nastaven ,poloautomaticky” provoz.

PFi normalnim provozu pohonu ROAD 200 jsou LED diody L2 a L3 rozsvicené nebo zhasnuté podle stavu nastaveni funkce,
kterou signalizuji. Napriklad L3 je rozsvicena, jestlize je aktivované ,,automatické zavirani*.

7.2.2 Programovani prvni urovné (funkce ON - OFF)
Z vyroby jsou v8echny funkce prvni Urovné nastavené na stav ,,OFF“, ale toto nastaveni je mozné zmeénit v kterémkoli okmzi-
ku podle postupu uvedeného v tabulce 17. B&éhem programovani je tfeba davat pozor na ¢as, protoze mezi stisknutim

dvou tladitek je odpocitavan interval 10 vtefin, pokud tento interval uplyne, aniz by bylo stisknuto nékteré tlacitko, dojde
k automatickému uloZzeni zmén provedenych az do tohoto okamziku.

Tabulka 17: Zména funkci ON - OFF Priklad

1. | Priblizné na dobu 3 vtefin stisknéte a podrzte tladitko [Set]. ¥
3s
2. | Uvolnéte tladitko [Set] v okamziku, kdy LED dioda L1 zaéne blikat. NV 4
L1

3. | Stisknéte tladitko [A VY], aby doslo k presunuti blikani na tu LED diodu, ktera zastupuje L 7 NN

funkci, kterou chcete zménit. (av] <
4. | Stisknéte tlacitko [Set], aby doslo ke zméné stavu funkce (rychlé blikani = OFF, pomalé blikani L Z SENVAN &

= ON) SET| T\ :
5. | Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukoncen, protoze uplynul maximalni povoleny

interval. éi% 10s

Poznamka: Body 3 a 4 je mozné opakovat béhem jedné programovaci operace, je tedy mozné nastavit ON nebo OFF i
u ostatnich funkci.
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7.2.3 Funkce druhé trovné (nastavitelné parametry)

Tabulka 18: Prehled programovatelnych funkci: druha uroven

Vstupni Parametr | LED dioda | Hodnota Popis
LED dioda (Uroven)
L1 Sila L1 Mala Nastavuje citlivost kontroly sily pohonu, aby bylo
pohonu ) Stredni mozné ji prizplsobit danému typu brany. Nastaveni
3 Volka na uroven ,Velka" je nejvhodnégjsi pro te€zkeé brany a
elka pro brany velkych rozméra.
L2 Funkce |L1 OTEVRE-STOP-ZAVRE-OTEVRE | Nastavuje poradi piikazd, které jsou piifazeny
PP L2 OTEVRE-STOP-ZAVRE-STOP vstupu P.P. anebo 1. radiovému prikazu -
3 Bytové jednotky ovladaci (viz. tabulky 6 a 7).
L3 Délka L1 15 sekund Nastavuje délku pauzy, tj. Casovy interval, ktery
pauzy Lo 30 sekund je odpocitan predtim, nez dojde k automaticke-
mu zavfeni brany. Funkce ma vliv na chod zafi-
L3 60 sekund . 2 TNy [ s o
zeni pouze v pfipade, ze je aktivovano auto-
matické zavirani.
Poznamka: podkladem ,, je vyznaceno tovarni nastaveni.

V8echny parametry mohou byt nastaveny libovolnym zplsobem, aniz by to mélo negativni vliv na provoz zafizeni, pouze

nastaveni ,sily pohonu* vyzaduje zvlastni pozornost:

e Nedoporudujeme pouzivat vysoké hodnoty sily pohonu, které by mély kompenzovat nadmérné tfeni v nékterych mis-
tech béhem posuvu brany. Nadmérna sila pohonu mlZe negativné ovlivnit funkénost bezpecnostnino systému
nebo poskodit kfidlo brany.

e Jestlize je kontrola ,sily pohonu“ pouzivana jako pomocné opatfeni pro systém, ktery snizuje narazovou silu, je
po kazdé zméné nastaveni nutné provést méreni sily podle pokynl uvedenych v normé EN 12445,

e Opotrebeni a povétrnostni podminky maji viiv na chod brany, proto je nutné pravidelné kontrolovat nastaveni sily
pohonu.

7.2.4 Programovani druhé urovné (nastavitelné parametry)
Ve vyrobé jsou nastavitelné parametry nastaveny na hodnoty, které jsou v tabulce 18 oznaceny,, “ pc~kladem, ale mozné
je v kterémkoli okamziku zménit podle instrukci uvedenych v tabulce 19. Béhem programovani je tfeba davat pozor na Cas,

protoze mezi stisknutim dvou tladitek je odpoditavan interval 10 vtefin, pokud tento interval uplyne, aniz by bylo stisknuto
nékteré tlacitko, dojde k automatickému ulozeni zmén provedenych az do tohoto okamziku.

Tabulka 19: Zména nastavitelnych parametrt Priklad

1. | Priblizné na dobu 3 vtefin stisknéte a podrzte tladitko [Set]. ¥
SET| 3s
2. | Uvolnéte tladitko [Set] v okamziku, kdy LED dioda L1 zaéne blikat. N d)/ 4
J L
3. | Stisknéte tlacitko [A VW], aby doslo k presunuti blikani na tu ,,vstupni LED diodu®, ktera zas- V4

tupuje parametr, ktery chcete zménit.
4. | Stisknéte a podrzte tlaCitko [Set], tlaCitko [Set] musi byt stisknuté béhem provadéni obou

« |4

nasledujicich krokd 5 a 6. SET]
5. | Pockejte priblizné 3 s, potom se rozsviti LED dioda, ktera signalizuje aktualné nastavenou <l
Uroven parametru, ktery chcete zmeénit. O

6. | Stisknéte tlacitko [A VY], aby dosSlo k presunuti svitici LED diody, ktera signalizuje hodnotu
parametru.

7. | Uvolnéte tlacitko [Set].

8. | Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukoncen, protoze uplynul maximalni povoleny
interval.

10s

I/ AN

£ [ap [
N
PN

Poznamka: body 3 aZ 7 je mozné opakovat béhem jedné programovaci operace, je tedy mozné nastavit vétsi pocet parametrd.
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7.2.5 Priklad programovani prvni trovné (funkce ON - OFF)

Jako priklad uvadime postup operaci, kterymi Ize zménit tovarni nastaveni funkci, které uvedou do Cinnosti funkce ,Vysoka
rychlost” (L2) a ,Automatické zavirani“ (L3).

Tabulka 20: Priklad programovani prvni trovné

Priklad

1. | Priblizné na dobu 3 vterin stisknéte a podrzte tlacitko [Set]. 4
SET| 3s
2. | Uvolnéte tlacitko [Set] v okamziku, kdy LED dioda L1 za¢ne blikat. \d)/ 4
NN
3. | Stisknéte 1krat tlacitko [A V], aby doslo k presunuti blikani na LED diodu L2. Y4 L
] X
4. | Stisknéte 1krat tladitko [Set], aby doslo ke zméné stavu funkce, ktera je pfifazena LED diodé L Z SNV
L2 (Rychlost pohonu), od tohoto okamziku za¢ne LED dioda L2 blikat pomalu. L2
5. | Stisknéte 1krat tlacitko [A V], aby doslo k presunuti blikani na LED diodu L3. ' 7 SNV
@ X s
6. | Stisknéte 1krat tlacitko [Set], aby doslo ke zméné stavu funkce, ktera je prifazena LED diodé TN,
L3 (Automatické zavirani), od tohoto okamziku zacne LED dioda L3 blikat pomalu. SET| < L3
7. | Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukoncen, protoze uplynul maximalni povoleny
interval. é:@ 10s

Po dokondéeni téchto operaci musi LED diody L2 a L3 z(stat rozsvicené, ¢imz bude signalizovano, Ze jsou aktivovany funkce
»Rychlost pohonu - Vysoka" a ,,Automatické zavirani*.

7.2.6 Priklad programovani druhé urovné (nastavitelné parametry)

Jako priklad uvadime postup operaci, kterymi Ize zménit tovarni nastaveni parametr( a nastavit ,Silu pohonu® na stfedni
Uroven (vstup na L1 a droven na L2) a dale prodlouzit ,Délku pauzy“ na 60 vtefin (vstupu na L3 a droven na L3).

Tabulka 21: Priklad programovani druhé urovné Priklad
1. | Priblizné na dobu 3 vtefin stisknéte a podrzte tladitko [Set]. ¥
3s
2. | Uvolnéte tlacitko [Set] v okamzZiku, kdy LED dioda L1 zaCne blikat NV 4
SL
3. | Stisknéte a podrzte tladitko [Set], tladitko [Set] musi byt stisknuto béhem provadéni obou ¥
nasleduijicich krokd 4 a 5.
4. | PocCkejte asi 3 s, dokud se nerozsviti LED dioda L3, ktera predstavuje aktualni troven ,Sily N
pohonu®. 7¢? L3 3s
5. | Stisknéte 2krat tlacitko [A V], aby doSlo k presunuti sviceni diody na LED diodu L2, ktera v4 2 Y SN
predstavuje novou hodnotu ,Sily pohonu®. (av] 25X L2
6. | Uvolnéte tlacitko [Set]. 4
7. | Stisknéte 2krat tlacitko [A V], aby doslo k presunuti blikani diody na LED diodu L3. ¥4 ¥4
(o] (] X s
8. | Stisknéte a podrzte tladitko [Set], tladitko [Set] musi byt stisknuto béhem provadéni obou ¥
nasleduijicich krokd 9 a 10. SET
9. | PocCkejte asi 3 s, dokud se nerozsviti LED dioda L2, ktera predstavuje aktualni troven ,Délky o
pauzy". 7¢(| 2 3s
10. | Stisknéte 1krat tlacitko [A V], aby doslo k presunuti sviceni diody na LED diodu L3, ktera e
predstavuje novou hodnotu ,Délky pauzy®. (av] - |a
11. | Uvolnéte tlacitko [Set]. 4
12. | Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukoncen, protoze uplynul maximalni povoleny

interval.

10s
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7.3 Pridani nebo odebrani prislusenstvi

K automatizacni technice vybavené pohonem ROAD 200 je mozné v kterémkoli okamziku pfidavat nebo od ni odebirat
prislugenstvi. Predevs$im ke vstupu STOP je moZné pripojovat rizné typy prisluSenstvi tak, jak je to blize specifikovano
v odstavci ,Vstup STOP*.

7.3.1 Vstup STOP

STOP je vstup, ktery zajistuje okamzité zastaveni probihajiciho posuvu a potom dojde ke kratkému posuvu opacnym
smérem. K tomuto vstupu je mozné pripojit prislusenstvi s vystupem opatrfenym kontaktem typu normainé vypnuty kontakt
»,NA", normalné zapnuty kontakt ,NC* anebo pfislusenstvi s vystupem s konstantnim odporem 8,2 Q, napriklad bezpecnostni
listy. Ridicf jednotka identifikuje typ zafizeni, které bylo pFipojeno ke vstupu STOP, b&hem faze detekce (viz. kapitola ,,Naéteni
délky kridla brany*). Na zakladé téchto Udajd je pak vydan prikaz STOP pokazdé, kdyz je zjiSténa néjaka zména vzhledem
k detekovanému stavu.

Prostfednictvim pFislusnych opatfeni je mozné k vstupu STOP pfipojit i vétSi pocet pfislusenstvi, a to i rizného
typu:

VEtsi pocet prislusenstvi NA normalné vypnuty kontakt je mozné zapojit navzajem paralelng, bez omezeni jejich poctu.
VEtsi pocet prislusenstvi NC normalné zapnuty kontakt je mozné zapojit navzajem sériove, bez omezeni jejich poctu.
VEtsi pocet prislusenstvi s konstantnim odporem 8,2 kQ je mozné zapajit ,,kaskadovité” s jednim koncovym odporem 8,2 kQ.
Je mozna i kombinace NA normalné vypnutého kontaktu a NC normalné zapnutého kontaktu, kdy jsou oba kontakty
zapojeny paralelng, s tim, ze k normalné zapnutému kontaktu NC musi byt sériové zapojen jeden odpor 8,2 kQ (tim
je umoznéna i kombinace 3 prislusenstvi. Normalneé vypnuty kontakt NA, normainé zapnuty kontakt NC a 8,2 kQ).

Jestlize je vstup STOP pouzivan pro zapojeni prislusenstvi, které plni bezpe¢nostni funkce, tak pouze prislusenstvi
s konstantnim odporem 8,2 kQ spliiuje pozadavky 3. kategorie zabezpeceni proti poskozeni podle normy EN 954-1.

7.3.2 Fotoélanky

Ridicf jednotka pohonu ROAD 200 je vybavena funkci ,Fototestu®, kterd zvySuje spolehlivost bezpednostnich prvkd. Tim
je zajisténo moznost dosahnou ,2. kategorie* bezpecnosti podle normy EN 954-1 (vydani 12/1998) pro celek slozeny
z fidici jednotky a bezpecnostnich fotoclank(. Pokazdé, kdyz je spustén néjaky posuv, jsou zkontrolovany bezpecnostni prvky,
kterych se tato operace tyka a pouze v pfipade, ze je vSe v poradku, je zarizeni uvedeno do chodu.

Jestlize vysledky testu nedopadly spravné (fotoclanek je osinén, u kabell doslo ke zkratu, atd.) je vyhodnocena porucha a
zarizeni neni uvedeno do ¢innosti.

Pri pridavani jednoho paru fotoclankd je nutné je zapojit podle nize uvedenych instrukci.

Zapojeni bez funkce ,Fototest“ (obr. 21 - 22):
Napéjejte prijimace primo z vystupu fidici jednotky uréeného pro prislusenstvi (svorky 1 - 4).
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Zapojeni s funkci ,,Fototest“ (obr. 23 - 24):

Maximalni pouzitelny proud na vystupu ,Fototest” je 100 mA.

i N O
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V pfipadé, Ze jsou pouzivany 2 pary fotoclankd, u kterych by mohlo dochdzet k vzajemné interferenci, aktivujte synchro-nizaci
podle instrukci uvedenych v manualech pro fotoclanky.

o= =

7.4 Specialni funkce
7.4.1 Funkce ,,Vzdy otevrit“

Funkce ,vzdy oteviit” je jednou z funkci kontrolni fidici jednotky a umozniuje vzdy spustit otevirani brany, jestlize je prikaz ,Krok
za krokem*® aktivovan na dobu delSi nez 3 vteriny. To je uziteCné napriklad v pfipadech, kdy je ke svorce PP kontaktu pfipo-
jené programovatelné ¢asovaci zarizeni, které bude zajiStovat, Ze brana zlistane oteviena po nastavenou dobu. Tato funkce je
ucinna at uz je vstup PP naprogramovany jakymkoli zplsobem, viz. parametr ,Funkce PP“ v tabulce 18.

7.4.2 Funkce ,,Uvést do chodu v kazdém pripadé“

V piipadé, ze néktery z bezpecnostnich prvkd nefunguje spravnym zplsobem anebo je mimo provoz, bude i presto mozné
ovladat branu a uvést ji do chodu v rezimu ,v pritomnosti obsluhy*.

Podrobngjsi informace jsou uvedeny v kapitole ,,Ovladani zafizeni s bezpeénostnimi prvky mimo provoz“, ktera je
obsazena v priloze ,Instrukce a upozornéni urCena pro uzivatele prevodového pohonu ROAD*.

7.5 Zapojeni dalsiho prislusenstvi

a N

V pfipadé, ze by bylo nutné napajet vnéjSi prislusenstvi, 24Vac
napriklad bezkontaktni &teCku karet s transponderem anebo
osvétleni klicového prepinace, je mozné napajeni odebirat
zplUsobem znazornénym na obrazku 25. Napdjeci napéti je
24 Vac -30 % az +50 %. K dispozici je proud o maximalni
hodnoté 100 mA.

L] Jjoo
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7.6 Reseni problémi

V tabulce 22 mUlzZete najit uZiteCné informace, s jejichz
pomoci je mozné celit pripadnym problémim, které mohou
nastat béhem instalace anebo v pfipadé néjaké poruchy.

Nl 25 | /
e
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Tabulka 22: Zjisténi poruchy

Priznaky

Pravdépodobna pficina a mozné reseni

Radiovy dalkovy ovlada& neovilada branu
a LED dioda na dalkovém ovladadi se
nerozsvecuie.

Zkontrolujte, jestli nejsou vybité baterie v dalkovém ovladadi, pfipadné je vymerite.

Radiovy dalkovy ovlada& neovlada
branu, ale LED dioda na dalkovém
ovladadi se rozsvécuije.

Zkontrolujte, jestli je dalkovy ovladaC spravné ulozeny do paméti pfijimace
radiovych vin. Zkontrolujte, jestli dochazi k vysilani radiového signalu z dal-
kového ovladaCe pomoci této praktické zkouSky: stisknéte jedno tladitko a o-
prete LED diodu o anténu néjakého bézného radiopfijimade (lepsi je néjaky levngjsi
model), ktery je zapnuty a naladény na vinovy rozsah FM na frekvenci 108,50 MHz
anebo co nejblize této frekvenci. Budete slySet slaby Sum s pulzujicim pipanim.

Zarizeni neni mozné uvést do chodu
a LED dioda OK neblika.

Zkontrolujte, jestli je ROAD 200 napdjen sitovym napétim 230 V. Zkontrolujte,

jestli nedoslo k prepaleni pojistek F1 a F2, v takovém pfipadé nejprve zjistéte

pri¢inu zavady a teprve potom pojistky vymeénte za nové, urené pro stejné
zatizeni proudem a se stejnymi parametry.

Zarizeni neni mozné uvést do chodu
a vystrazny majak neblika.

Zkontroluijte, jestli byl prikaz skutecné prijat. Jestlize je prikaz prijat na vstupu PP,
LED dioda OK dvakrat blikne, ¢imz signalizuje, ze prikaz byl prijat.

Zarizeni neni mozné uvést do chodu
a vystrazny majak nékolikrat blikne.

Spocitejte kolikrat majak bliknul a ovérte stav zafizeni podle Udajli uvedenych v
tabulce 23.

Zafizeni je uvedeno do chodu, ale ihned
potom dojde ke kratké zméné sméru
posuvu brany.

Je mozné, ze byla zvolend prili§ mala sila, aby bylo mozné udrzet branu
v chodu. Zkontrolujte, jestli se v dréze brany nevyskytly néjaké prekazky
a pripadné zvolte vetsi silu.

7.7 Diagnostika a signalizace

Néktera prislusenstvi pfimo vydavaji zvlastni signalizaci, podle niz je mozné urcit jak zvoleny provozni rezim, tak i pfipadnou

zavadu.

7.7.1 Signalizace vystrazného majaku

Jestlize je k zarfizeni pfipojen vystrazny majak, vydava béhem chodu brany jedno bliknuti za vtefinu. V pfipadg, ze dojde k
néjaké odchylce od normalniho stavu, vydava majak blikani s vySsi frekvenci, blikani se dvakrat opakuje a je oddéleno pauzou

v délce jedné sekundly.

Tabulka 23: Signalizace vystrazného majaku FLASH

Rychlé blikani Pricina

Popis

2 bliknuti - pauza v délce

1 vtefiny - 2 bliknuti z fotoclankd

Reakce jednoho

Na zac¢atku chodu zafizeni, jeden nebo nékolik fotoclankd nedalo
povoleni k uvedeni zafizeni do chodu. Zkontrolujte jestli se v draze
brany nevyskytly néjaké prekazky. Béhem zavirani brany se jedna
o normalni stav, jestlize se v draze brany skute¢né vyskytla néjaka
prekazka.

3 bliknuti - pauza v délce
1 vtefiny - 3 bliknuti

Reakce omezovace
»Sily pohonu”

Béhem posuvu se brana dostala do mista s vySSim trenim,
Zjistéte pricinu.

4 bliknuti - pauza v délce
1 vtefiny - 4 bliknuti

Reakce vstupu STOP

Na zaCatku nebo béhem chodu zarfizeni doslo k reakci vstupu
STOPR. Zjistéte pricinu.

5 bliknuti - pauza v délce
1 vtefiny - 5 bliknuti

Chyba v internich parame-
trech elektronické fidici jed-
notky

Pockejte alespon 30 vtefin a zkuste znovu zadat prikaz. Jestlize
tento stav pretrvava, je mozné, ze doSlo k zavazné poruse
a bude nutné vymeénit elektronickou kartu.

6 bliknuti - pauza v délce
1 vtefiny - 6 bliknuti

Byl prekro¢en maximalni po-
et pracovnich cykld za hodinu

Pockejte nékolik minut, dokud se omezova¢ pracovnich cykl(
nevrati zpét pod maximalni povolenou Uroven.

7 bliknuti - pauza v délce
1 vtefiny - 7 bliknuti

Chyba v internich elek-
tric-kych obvodech.

Odpojte na nékolik vterin vSechny napajeci obvody a pak znovu
zkuste vydat prikaz. Jestlize stav pretrvava, je mozné, ze doslo
k zavazné poruse na elektronické karté anebo v kabelovych roz-
vodech pohonu. Zarizeni zkontrolujte a pfipadné vymeénte vadné
komponenty.
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7.7.2 Signalizace fidici jednotky

Na fidici jednotce pohonu ROAD 200 je umisténo nékolik
LED diod. Kazda z nich je schopna vydavat prislusnou
signalizaci, a to jak béhem normélniho provozu, tak

i v pfipadech, kdy doslo k néjakému neobvyklému stavu.

Tabulka 24: LED diody u svorek fidici jednotky

LED dioda OK Pricina Popis

Nesviti Neobvykly stav Zkontrolujte, jestli je fidici jednotka napdjena. Zkontrolujte jestli nedoslo k
reakci pojistek, v takovém pripadé nejprve zjistéte pricinu zavady a pak
pojistky vymeénte za nové se stejnymi parametry.

Sviti Zavazny neobvykly stav | DoSlo k zavaznému neobvyklému stavu. Zkuste na nékolik vtefin fidici jed-

notku vypnout. Jestlize tento stav pretrvava i nadale, dosSlo k poruse a bude
nutné vymeénit elektronickou kartu.

1 bliknuti za vtefinu

VSechno je v poradku

Normalni provozni rezim Fidici jednotky.

2 kratka bliknutf

Doslo ke zméné stavu

na vstupech

Jedna se o normalni jev v pripadg, ze doslo k néjaké zméne stavu na jednom
ze vstupl PP, STOP, k reakci foto¢lank(, nebo byl pouZit radiovy dalkovy
ovladac.

Nékolik bliknuti od- | Rlzné Jedna se o stejnou signalizaci jako u vystrazného majaku. Viz. tabulka 23.
délenyc jednovteri-

NOVOU pauzou

LED dioda STOP Pricina Popis

Nesviti

Reakce vstupu STOP

Zkontrolujte prislusenstvi pfipojené ke vstupu STOP.

Sviti

VSechno je v poradku

Vstup STOP je aktivni

Tabulka 25: LED diody u tlacditek Fidici jednotky

LED dioda L1 Popis
Nesviti Béhem normalniho provozu je vSe v poradku.
Sviti Jestlize se rozsviti na 10 s signalizuje, Ze praveé probiha faze ukladani dalkového ovladace do paméti.
Blika e Probiha programovani funkci.

¢ Mazani nebo diagnostika radiovych délkovych ovladacd.
LED dioda L2 Popis
Nesviti Béhem normalniho provozu signalizuje, ze ,rychlost pohonu® je nastavena na nizky stupen.
Sviti Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze ,rychlost pohonu” je nastavena na vysoky stupen.
Blika e Probiha programovani funkci

e Blika spolecné s L3, signalizuje, Ze je nutné spustit fazi pro nacteni pozic pro otevirani

a zavirani brany (viz. kapitola ,,Naéteni délky kridla brany*).

LED dioda L3 Popis
Nesviti Béhem normalniho provozu signalizuje, Zze funkce ,automatické zavirani“ je aktivovana.
Svitf Béhem normalniho provozu signalizuje, ze funkce ,automatické zavirani“ neni aktivovana.
Blika e Probiha programovani funkci

e Jestlize blika spole¢né s L2 signalizuje, ze je nutné spustit fazi pro naCteni pozic pro ote-
virani a zavirani brany (viz. kapitola ,,Nacteni délky kridla brany*)
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7.8 Prislusenstvi

Viz. katalog vyrobk( spolecnosti Nice.cz, kde je uveden kompletni a aktualizovany prehled prislusenstuvi.

8. Katalog dilti

ROAD 200/400 (SPRBA4)
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46 PPD0958R01.4540
Cislo TH1551 47 PPD0959R01 4540
1 BMGOB90R03.45673 48 PPDO960R01 4540
2 BMG0905.45673 49 PPD0967.4540
3 BMG0952.45673 50 RO6A.5120
4 BMG0965.4567 51 R08.5120
5 PPD1244.4540 52 R12C.5120
6 D4-D.5110 53 V10X12A.5102
7 D8.5110 54 V2.9X9.5.5101
8 D8.5102 55 V4.2X13A.5101
9 G6X6.5123 57 V4.8X1901.5101
10 G8X20A.5123 58 V4X10-F.5102
11 IMA.4825 59 V4.2X13A.5101
12 IMRB2.4829 60 V4.2X50.5101
13 LGR6.5810 61 V5X20-B.5102
14 MICROI.1617 62 VBX15B.5102
15 MO-D.2640 63 MHO0763
16 MO-N.2640 64 TRA-54.1025
17 21.105 65 PMCPM.4630
18 PFM-B.2213 66 CA45.5320
19 PMC108A.4630 67 RBAO
20 PMCAC1.4630 68 PMD1062R01.4610
21 PMCS8.4630 69 VEX10A.5102
22 PMCSE25.4630 70 RO5B.5120
23 PPD1222.4540 72 PMD0885.4610
24 PMCU3.4630 73 PMD0886.4610
25 PMDO177A.4610 74 GEX14.5123
26 BMG0912.4567 75 MO-1070R01.2640
27 PMD0694.4610 76 F1AR.2201
28 PMD0962.4610 77 ES0259.4870
29 PMD1055R03.4610 78 MPFB3.2601
30 PMD1053R01.4610 80 GOR-L.5501
31 PMD1054.4610 81 PPD1195.4540
32 GOR-H.5501 82 PPD0413R01.4540
33 PPD0600.4540 82 V6.3X19.5101
34 PPD0601.4540 83 PPD0414.4540
35 PPDOB04R01 4540 83 V5X10C.5102
36 PPD0627.4540 84 PPD0415.4540
37 PPD0714.4540
38 PPD0892.4540
39 PPD0893.4540
40 21.206
40 PPD0951R03.4540
40 V2.9X13.5101
41 PPD0953.4540
42 PPD1211.45401
43 PPD0955R01.4540
44 PPD0956R01.4540
45 PPD0957R01.4540
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9. Technické parametry

Za Ucelem zlepsSovani svych vyrobkl si spoleCnost Nice S.p.a. vyhrazuje pravo upravovat kdykoli a bez predchoziho
upozornéni jejich technické parametry, pfi¢emz bude zachovana jejich funkénost a uréené pouziti. VSechny uvedené technické
parametry se vztahuji na okolni teplotu 20°C (+ 5°C).

Tabulka 27: Technické parametry ROAD 200

Typologie Elektromechanicky pfevodovy pohon, uréeny pro automatizaci posuvnych bran v
obcanské bytové vystavbg, vybaveny kontrolni elektronickou fidici jednotkou.
Pastorek Z: 15, Modul: 4, rozte¢ zubl 12,5 mm, rozte¢ny prdmér 60 mm

Max. kroutici moment pfi rozjezdu

6 Nm, odpovida schopnosti uvést do chodu kfidlo brany se static. tfenim az 200 N

Nominalni kroutici moment

3,3 Nm, odpovidajici schopnosti udrzet v chodu kfidlo brany s dynamickym tfenim
az 110N

Rychlost pfi chodu naprazdno

0,26 m/s, fidici jednotka umozfiuje naprogramovat 2 Urovné rychlosti odpovidajici
0,14 m/s nebo 0,26 m/s

Rychlost pfi nom. krouticim momentu

0,18 m/s

Max. frekvence pracovnich cykl(

30 cykld/den (fidici jednotka omezuje pocet pracovnich cykll na max. povoleny
pocet, stanoveny podle tabulek 1 a éis. 2)

Max. délka nepretrzitého provozu

7 minut (fidici jednotka omezuje délku nepretrzitého provozu, na max. hodnotu
stanovenou podle tabulek 1 a 2)

Omezeni pouziti

ROAD 200 je v podstaté schopen pohanét brany o hmotnosti do 200 kg anebo o
délce kfidla do 5 m s prihlédnutim k omezenim stanovenym v tabulkach 1 a 2.

Napajeni ROAD 200

230 Vac (+10 % +15 %) 50 / 60 Hz

Napajeni ROAD 200/V1

120 Vac (+10 % +15 %) 50 / 60 Hz

Max.prikon

150 W (0,9 A)

[zola¢ni tfida

1 (je nutné bezpednostni uzemnéni)

Vystup vystrazného majaku

Pro 1 vystrazny majak LUCY B (zarovka 12V, 21 W)

Vstup STOP Pro normalné zapnuté kontakty, normalné vypnuté kontakty anebo kontakty s kon-
stantnim odporem 8,2 Q, v rezimu automatického nacteni (zména vici konfiguraci
uloZzené do paméti vyvola piikaz ,STOP")

Vstup PP Pro normalné vypnuté kontakty (zapnuti kontaktu je vyvolano prikazem P.P)

Vstup radio ANTENA

52Q pro kabel typu RG58 nebo obdobny

Prijimac radiovych vin

Zabudovany

Programovatelné funkce

2 funkce typu ON-OFF a 3 nastavitelné funkce (viz. tabulky 14 a 17)

Funkce s automatickym nactenim

Automatické nacteni pfislusenstvi typu ,STOP“ (normainé vypnuté kontakty NA,
normalné zapnuté kontakty NC nebo kontakty s konstantnim odporem 8,2Q).
Automatické nacteni délky kfidla brany a vypocet bodd, ve kterych dochéazi ke
zpomaleni posuvu a bodu pro ¢aste¢né otevreni.

Provozni teploty - 20°C + + 50°C
Pouziti ve silné kyselém, slaném anebo | Ne

vybusném prostredi

Stupen kryti IP 44

Rozméry a hmotnost

330 x 195 h 227, 8 kg
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Tabulka 28: Technické parametry - zabudovany radiovy pfijimaé¢

Typologie Zabudovany 4kanalovy pfijimac pro prijem radiového signdlu z ovladacd
Frekvence 433,92 MHz
Kddovani Digitalni pevny kod 12 Bit, typ FLO

Digitalni plovouci koéd

52 Bit, typ FLOR

Digitalni plovouci kod

64 Bit, typ SMILO

Kompatibilita dalkovych
ovladacl (1)

FLO, VERY VE
FLOR, VERY VR, pouze jedna skupina: ERGO, PLANO, PLANOTIME
SMILO

Pocet dalkovych oviadaci
ulozitelnych do paméti

AZ 160 pti ulozeni |. zplsobem

Odpor na vstupu

52Q

Citlivost

LepSi nez 0,5 uv

Dosah dalkovych ovladact

Od 100 do 150 m, tato vzdalenost se mize ménit podle vyskytu prekazek a pri pripadném
vyskytu elektromagnetickych ruchl a déle je ovlivnéna umisténim antény prijimace.

Vystupy

Pro ovladace viz. tabulky 6 a 7

Provozni teploty

-20°C + + 55°C

Poznamka 1: prvni délkovy ovlada¢ determinuje i typologii dalSich dalkovych ovladacd, které bude potom mozné ulozit do

paméti.

Tabulka 29: Technické parametry - dalkovy ovladaé

Ovladac FLO2 FLO2R-S SM2

Typologie 2-kandlovy vysilaC pro ovladani prostfednictvim radiovych vin

Frekvence 433,92 MHz

Kdodovani Digitalni pevny kéd 12 Bit, | Digitalni plovouci kéd 52 Bit, | Digitalni plovouci kéd 64 Bit,
typ FLO typ FLOR typ SMILO

Pocet tlaCitek 2

Napajeni 12 Vdc baterie typu 23 A

Prikon 25 mA

Zivotnost baterie

1 rok, odhadovana na zakladé 20 vydanych prikaz( za den o délce 1 s pri teploté 20°C (pfi
nizkych teplotach se Uginnost baterie snizuje)

Vyzarovany vykon

100 pW

Rozméry a hmotnost

72 x40h 18 mm/ 30 g 72 x 40 h 18 mm/ 30 g 48h 14 mm/19g

Stupen kryti

IP 40 (pouziti v interiérech a v krytém prostiedi)

Provozni teploty

-40°C + + 85°C
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ROAD 200

Elektromechanicky pohon pro privatni posuvné brany

Instrukce a upozornéni uréena pro uzivatele pohonu ROAD 200

Blahoprejeme Vam, Ze jste si vybrali automatizacni techniku dodavanou obchodni siti Nice.cz.

Tyto instrukce mohou doplnit ,Instrukce a upozornéni pro pouzivani automatizaéni techniky”, které je technik provadgjici
instalaci povinen predat maijiteli automatizacni techniky, v kazdém pfipadé musi byt tyto instrukce doplnény vySe uve-
denymi ,Instrukcemi a upozornénimi pro pouzivani automatizacni techniky*.

Predtim, nez poprvé pouzijete automatizac¢ni techniku, nechte si od technika vysvétlit mozné zdroje zbytkového
rizika a vénujte nékolik minut cetbé tohoto manualu - instrukcim a upozornénim pro uzivatele, které Vam technik
predal. Uschovejte tento manual pro pfipad, ze byste v budoucnu méli néjaké pochybnosti a pro pfipadného
nového majitele této automatizacni techniky.

Vase automatizac¢ni technika je strojni zafizeni, které presné provadi Vase prikazy, jeho pouziti bez pred-
choziho pouceni anebo nevhodné pouziti jej mize ucinit nebezpednym. Neuvadéjte automatizaéni techniku
do chodu pokud se v jgjim akénim radiu nachazeji osoby, zvifata nebo predmeéty.

Déti: Automatizacni technika zajiStuje vysoky stupen bezpecénosti, jeji detekCnich systémy znemozfiuji uvedeni
zafizeni do chodu pokud jsou v jeho bezprostfedni blizkosti osoby nebo predméty a zaroven tyto systémy zajistuji
predvidatelné a bezpe&né uvedeni do chodu za vSech okolnosti. Nicméné je vice nez vhodné zakazat détem, aby
si hraly v blizkosti automatizacni techniky a aby nedoS$lo k nechténému uvedeni automatizacni techniky do chodu,
nenechavejte dalkové ovladace v jejich dosahu, neni to hrackal

Neobvyklé reakce: Jakmile zjistite, Ze automatizaéni technika reaguje neobvyklym zplisobem, odpojte zarizeni
od zdroje elektrického napajeni a manualné ho odblokujte. NepokousSejte se sami 0 néjakou opravu, ale vyzadejte
si zasah VaSeho technika, ktery provedl instalaci. Poté, co bylo provedeno odblokovani prevodového pohonu
podle instrukci uve denych nize, bude zafizeni fungovat jako by brana nebo vrata nebyla opatfena automatizacni
technikou.

Udrzba: Tak jako kazdé strojni zafizeni i Vade automatizadni technika vyzaduje pravidelnou udrzbu, aby mohla
fungovat co nejdéle a naprosto bezpecné. Dohodnéte si s VasSim technikem, ktery proved! instalaci automatiza&ni
techniky, ¢asovy harmonogram pravidelné udrzby. Doporucujeme provadét kontrolu kazdych 6 mésicl pfi
béZném pouzivani zafizeni v obcanské bytové vystavbeé, ale tato frekvence se mlze liSit v zavislosti na intenzité
pouzivani. Jakakoli kontrola, udrzba nebo oprava musi byt provadéna pouze kvalifikovanym technikem.

| kdyZz se budete domnivat, ze byste to zvladli sami, neupravujte zafizeni a neménte naprogramované parametry
a nastaveni automatizacni techniky. Odpovédnost nese Vas technik, ktery automatizacni techniku nainstaloval.

Kolaudace, pravidelné udrzby a pfipadné opravy museji byt zdokumentovany technikem, ktery je provedl a doku-
mentace je uchovavana maijitelem zarizeni.

Jediné éinnosti, které mizete na zafizeni provadét a které Vam soucasné doporucujeme je pravidelné odisténi
sklicek fotodlank’ a odstranovani listi nebo kaminkd, které by mohly omezovat chod automatizacni techniky.
Abyste zabranili situaci, kdy by nékdo mohl uvést branu do chodu, tak predtim, nez zacnéte provadét cisténi,
nezapomernte automatizaCni techniku odblokovat (podle nize uvedenych instrukci), pfi CiSténi pouzivejte pouze
hadfik mirné navihéeny ve vodeé.

ROAD 200/400 (SPRBA4) | 27
elektromechanicky pohon



ROAD 200/400 (SPRBAA4) clektromechanicky pohon

e Znehodnoceni. Po uplynuti zivotnosti automatizacni techniky se ujistéte o tom, ze jeji znehodnoceni bylo prove-
deno kvalifikovanym persondlem a ze materialy byly recyklovany nebo znehodnoceny v souladu s mistné platnymi
predpisy.

e \/ pripadé zavady nebo pfri preruseni dodavky elektrické energie: béhem Cekani na zdsah Vaseho technika nebo
na obnoveni dodavky elektrické energie. V pripadé, Ze zafizeni neni vybaveno zalozni baterii, mlze byt zafizeni
ovladano, jako by brana nebo vrata nebyla vybavena automatizacni technikou. Aby bylo mozné zafizeni ovla-
dat manuélné je nutné provést manudlni odblokovani. Této operaci, ktera je jedinou, kterou mlze provadét uzivatel
automatizacni techniky, byla vénovana zvlastni pozornost, aby byla vzdy zajiSténa maximalni snadnost jejiho
prove deni, bez nutnosti pouzivat ngjaké naradi a bez potreby se fyzicky namahat.

Odblokovani a rucni ovladani: Pred provedenim této operace dejte pozor na skuteCnost, ze odblokovani je mozné
provadét pouze tehdy, je-li kiidlo brany v klidu.

1. Odsunte kolecko, 2. ZatrCte Kli¢ a otaCejte 3. Potahnéte za odblo- 4. Posouvejte rucné
které zakryva zamek. s nim ve sméru hodi- kovaci paku. kfidlem brany.
novych rucicek.

A \a S \=m Jm

Zablokovani: Provadéjte v opacném sledu vySe popsané &innosti.

Ovladani zafizeni s deaktivovanymi bezpe&nostnimi prvky: v pfipadeé ze by bezpecnostni prvky, kterymi je brana vybavena,
nefungovaly spravnym zplsobem, je mozné, i za takovych okolnosti, branu oviadat.

e Zadejte prikaz, ktery uvede branu do chodu (prostrednictvim dalkového oviadace, kliCového prepinade, atd.),
jestlize je vSechno v poradku, brana se otevie anebo zavie béZznym zplsobem. V opacném pripadé vystrazny
majak nékolikrat blikne a brana zlstane v Kklidu (pocCet bliknuti vystrazného majaku zavisi na pricing, kvlli které se
zarizeni nemUze uvést do chodu).

e 'V takovém pripadé je nutné do tfi sekund jesté jednou vydat stejny prikaz a ponechat jgj aktivovany.

e Asi po 2 s se uvede brana do chodu v provoznim rezimu ,v pfitomnosti obsluhy”, to znamena, Zze dokud bude
pfikaz aktivovan bude se brana i nadale posouvat. Jakmile bude pfikaz ukonéen, brana se zastavi.

S deaktivovanymi bezpeénostnimi prvky je nutné nechat automatizac¢ni techniku co nejdrive opravit.

Vyména baterie v dalkovém ovladaci: Jestlize se Vam zd4, ze Vas délkovy ovladac po urcité dobé hlife funguje anebo
prestal fungovat Upliné, mohlo by to byt jednoduse zplisobeno vybitim baterie (podle frekvence pouzivani miize byt zivot-
nost baterie od nékolika mésicl aZ po dobu delsi nez jeden rok). MliZzete si toho vSimnout podle toho, Ze kontrolka, ktera
potvrzuje vysilani signélu svit jen slabé anebo se nerozsviti vibec, pripadné se rozsviti jenom na kratkou dobu. Predtim,
nez se obratite na technika zkuste vymeénit baterii, pouZijte baterii z funkéniho dalkového oviadace. Jestlize to bylo pfidi-
nou Spatného fungovani bude stacit, kdyz baterii vyménite za novou, stejného typu.

Pozor: Baterie obsahuiji latky, které jsou Skodlivé pro zivotni prostrfedi. Nevyhazuijte je proto do komunalniho odpadu
a postupujte v souladu s mistné platnymi predpisy.

Jste spokojeni? V pripade, Ze byste chtéli do Vaseho domu pridat dalsi nové zarizeni s automatizadni technikou, obratte
se na stejného technika a na prodejce automatizacni techniky Nice.cz. Zajistite si tak kromé rady odbornika i nejmoderné-
j8i vyrobky na trhu, lepsi funk&nost a maximalni kompatibilitu jednotlivych automatizacnich technik.

Dékujeme Vam, ze jste si precetli tato doporuceni a prejeme Vam, abyste byli maximalné spokojeni s Vasim novym
zarizenim. Ohledné jakychkoli pozadavkd, at uz aktudlnich nebo v budoucnosti, se s dlvérou obratte na Vaseho technika,
ktery proved! instalaci zarizeni.
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Prohlaseni o shodé
Podle smérnice 98/37/CE, priloha Il, ¢ast B (prohlaseni vyrobce o shodé CE)

Cislo: 208/ROAD200 Rev. 0.00 10/2004
Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohlasuje na viastni odpoveédnost, ze vyrobek :

Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rusitgné - Oderzo, Itdlie

Typ: Elektromechanicky prevodovy pohon ,ROAD200" se zabudovanou fidici jednotkou
Model: ROAD200

PrisluSenstvi: Zadné piislugenstvi

Splnuje nalezitosti predepsané nize uvedenymi smérnicemi Evropské Unie:

98/37/CE (upravené 89/392/CEE) SMERNICE 98/37/CE EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY ze dne
22. Gervna 1998 tykajici harmonizace legislativy Clenskych stat( v oblasti strojnich zarizeni.

V souladu s predpisy stanovenymi smérnici 98/37/CE upozornujeme, Zze neni povoleno uvadét vySe specifiko-
vany vyrobek do provozu, pokud nebylo zafizeni, do néhoz je ten vyrobek zabudovan, schvaleno a prohlaseno za
odpovidajici pozadavkim smérnice 98/37/CE.

Dale vyrobek spliuje pozadavky stanovené nasledujicimi smérnicemi Evropské Unie, stejné tak jako
pozadavky upravené smérnici 93/68/CEE prijaté Evropskou Radou dne 22. ¢ervence 1993:

73/23/CEE SMERNICE 73/23/CEE EVROPSKE RADY ze dne 19. Unora 1973 tykajici harmonizace legislativy
Slenskych statl v oblasti elektrickych materidlCi, uréenych pro pouZziti ve stanovenych mezich napéti.

89/336/CEE SMERNICE 89/336/CEE EVROPSKE RADY ze dne 3. kvétna 1989 tykajici harmonizace legislativy
Clenskych statd v oblasti elektromagnetické kompatibility.

Pri pouziti ke kterému byl vyrobek uréen, spliuje zakladni nalezitosti predepsané ¢lankem 3 nize uvedené
smérnice Evropské Unie:

1999/5/CE SMERNICE 1999/5/CE EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY ze dne 9. bfezna 1999 tyka-

jici se bezdratovych zafizeni vysilajicich radiové viny a koncovych telekomunikaénich zafizeni a vzajemného uznavani
jejich prohlaseni o shodé.

Oderzo, 26. fijna 2004
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Poznamky:
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NiceWay - modulamni a profesionalni systém dalkoveho ovladani s exluzivnim designem

Ondo - narazuvzdorné provedeni
na stdl i zed

Opla - provedeni na zed'

Ctvercovy tvar

Niceway

Komplexni a inovativni systém dal-
kového ovladani. Pro ovladani veskeré
Nice automatizace zlibovolného mista
ve Vasem domeé.

NiceWay je novwy a piné komplexni systém
dalk. ovladani pro oviadani veskeré automa-
tizace z jakéhokoliv mista doméacnosti.

Diky rozsahu barev a tvar( jisté vyhovi
vSem pozadavkim. Ackoliv jsou dostupné
v 1 az 80 skupinach (240 kanalech), jsou
velmi malé a jednoduSe pouzitelné.

Modulamni NiceWay systém je zalozen na
dalkovych ovlada&ich, které mohou byt
ulozeny v nékolika modelech drzaka.

Go - mini kapesni
provedeni pro
moduly NiceWay

modul
vysilace

Stone - stolni a pfenosné
narazuvzdorné provedeni

Opla - provedeni na zed,
obdélnikovy tvar

pfijemny na
dotek i noSeni. Pohodli a jednoduchost
jsou zaruCeny renomovanym a oce-No-
vanym Nice designem.

Narazuvzdorny material

Je Ihostejné jaky si vyberete drzak
nebo krabicku, kazda automatizace
v domé& mdzZe byt ovliadana plovoucim
kédem 433,92 MHz typu FloR a VeryVR
systéma, plné kompatibilnimi s NiceWay.

Profesiondlni a praktické programovani
pomoci Paimtop pfistrojl (BUPC).

Pro ochranu elektronickych ¢asti pfed nec-
istotami a vlhkosti jsou pryzova tladitka
skryta v téle moduld.




Prehled produktu

Nice — pohony pro brany
| s -
o [ R \\

ROX ROBUS RUN WINGO TOONA METRO

pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany

brany do 1000 kg brany do 600 kg brany do 2500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do Sitky 7 m do velikosti kfidla 3,5 m
V2 - pohony pro brany

®
- <
-

FOX TORQ 500D FOX AYROS FORTECO CALYPSO FOX STARK FOX VULCAN

pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro kfidlové brany pohon pro kfidlové brany podzemni pohon pro

do 500 kg brany do 1200 kg brany do 1800 / 2200 / do 8itky kfidla 2,5 /4 m do 8itky kfidla 6 m kridlové brany

2500 kg do Sitky kfidla 7 m
Pohony pro garazova vrata
S

FOX ATRIS SPIN SPIDO HYPPO TOM

stropni pohon pro garazova stropni garézovy pohon stropni garézovy pohon pohon pro otoéné brany se pohon pro primyslova sekéni

vrata do 15 m2 s femenovou drahou s tahem az 1000 N silnymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg

do 17,5 m2

Dalkové oviadani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkoveé systémy

MYGO4 ONSEBD FOX SBM1001 ETP + BC/S
délkovy 4-tlacitkovy vysila¢ 3 kanélova obousmérna 2; 4-tlagitkovy dalkovy radiovy ovladani vzdaleného pfistupu snima¢ bezkontaktnich karet
s plovoucim kédem, vysilacka 433,92 Mhz ovlada¢, 433,92 MHz s GSM modulem pro a Cipd + Cip
433,92 MHz 999 telefonnich Cisel
Automatické zavory
T C———_ -
BAYT980 WIDE BAR SEM2 LP1/LP2
olejohydraulickd zabrana pro automaticka zavora s délkou automaticka zavora s délkou 2 komorovy semafor; zemni 1-smycCkovy /
fizeni dopravy od 3 do 8 m Sitky ramene do 7 m ramene do 9 m Cervena-zelena 2-smyc¢kovy indukeni

detektor vozidel
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