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VSEOBECNA BEZPECNOSTNi VAROVANI A

OPATRENI

UPOZORNENI! Pokyny dilezité pro bezpeénost. Do-
drzujte vSechny uvedené pokyny, protoze nespravna in-
stalace muze zplisobit vazné skody.

UPOZORNENI! Pokyny diilezité pro bezpeénost. Pro
bezpeénost osob je dulezité dodrzovat tyto pokyny.
Uschovejte peclivé tento navod.

Podle nejnové;jsi evropskeé legislativy musi byt realizace
automatizace provedena v souladu s harmonizovanymi
normami, uréenymi platnou smérnici o strojnich zarize-
nich, které umoznuji prohlasit domnélou shodu automa-
tizace. S ohledem na tuto skute¢nost musi byt vesSkeré
ukony pripojeni vyrobku k elektrické siti, jeho zavéreéna
kontrola pred uvedenim do provozu a udrzba provadény
vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim technikem.

Aby se predeSlo jakémukoli nebezpeéi zplsobenému
nahodnym obnovenim c¢innosti tepelného zafizeni pro
preruseni ¢innosti, toto zafizeni nesmi byt napajeno pro-
stfednictvim externiho odpinaciho zafrizeni, jako je ¢as-
ovac, ani nesmi byt pfipojeno k obvodu, ktery je pravidel-
né napajen a odpojovan z provozu.

UPOZORNENI! Dodrzujte nasledujici varovani:

Pfed zahdjenim instalace zkontrolujte ,Technické parametry
vyrobku®, zejména to, zda je tento vyrobek vhodny pro automa-
tizaci vasi vedené soucasti. Kdyz neni vhodny, NEINSTALUJTE
jel.

Vyrobek nelze pouzit dfive, nez bude provedeno uvedeni do
provozu, jak je uvedeno v kapitole ,Zavérecna kontrola a uve-
deni do provozu“.

Pred zahajenim instalace vyrobku zkontrolujte, zda je vSechen
material, ktery ma byt pouzit, v dokonalém stavu a vhodny k
pouZiti.

VWrobek neni uren pro pouziti osobami (vCetné détl) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentainimi schopnostmi
nebo s nedostateénymi zkuSenostmi a znalostmi.

Déti si se zafizenim nesmi hrat.

Nedovolte détem, aby si hrdly s oviadacimi prvky zafizeni.
Udrzujte dalkova oviadani mimo dosah déti.

V siti napdjeni zafizeni zajistéte vypinaci prvek (neni soucasti
vybavy) se vzdalenosti kontaktd, kterd umozniuje Upiné odpojent
v podminkach ur¢enych kategoril prepéti |ll.

Béhem instalace manipulujte s vyrobkem opatrné, aby nedoslo
k pritlaGeni, narazu, padu nebo styku s kapalinami jakéhokoli
druhu. Neumistujte vyrobek do blizkosti zdrojd tepla ani jej ne-
vystavujte otevienému ohni. VSechny tyto Ukony by jej mohly
poskodit a zapfi€init nespravnou C¢innost nebo nebezpecné
situace. Pokud k tomu dojde, okamZité pozastavte instalaci a
obratte se na servisni sluzbu.

VWyrobce nepfijima zadnou odpoveédnost za ublizeni na zdravi
nebo Skody na vécech a majetku, majici pficinu v nedodrzeni
montaznich pokyn(. V téchto pripadech je vyloucena zéruka na
vady materialu.

Vazena Uroven emise akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).

Cisténi a Udrzbu, které ma provadét uzivatel, nesméjf provadét
déti bez dozoru.

Pfed provadénim Ukonl na zafizeni (UdrZba, Cisténi) vzdy
odpojte vyrobek od napéjeci sité a od piipadnych akumulatord.
Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevsim zkontrolujte kabely,
pruziny a drzaky, a to za t¢elem odhaleni pfipadnych nevyvazeni
a priznakd opotiebeni nebo poskozeni. Vyrobek nepouZivejte,
pokud je potfebna oprava nebo sefizeni, protoze porucha in-
stalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou zpUsobit
zranéni,

Obalovy material vyrobku je tfeba zlikvidovat v souladu s pla-
tnymi mistnimi pfedpisy.
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2 POPIS VYROBKU A JEHO CIiLOVE URCENI

MC824H/MC824L je elektronicka fidici jednotka pro automatizaci kfidlovych bran. MC824H/MC824L je schopna ovladat elektromechanické pohony
typu uvedeného v "Tabulka 4". Ma systém, ktery ovéfuje namahani motord, které jsou k nému pripojeny (amperometricky). Tento systém automati-
cky detekuje koncové spinace, uklada pracovni dobu kazdého jednotlivého motoru a rozpoznava pripadné prekazky pfi bézném pohybu. Tyto funkce
vyrazng ziednodusuii instalaci, protoze neni nutné nastavovat pracovni dobu a posun vrat.

Ridicf jednotka je pfedprogramovana pro bézné pozadované funkce a obsahuije radiovy prijimac pro dalkové oviadace. V pfipadé potreby Ize pomoci
jednoduchého postupu zvolit specifické funkce (viz kapitola “PROGRAMOVANI").

MC824H/MC824L je vybavena konektorem typu SM pro zasunuti radiovych prijimact (viz odstavec “PFipojeni radiového prijimace typu SM*) a
konektorem typu IBT4N, ktery prostfednictvim rozhrani IBT4N umoziuje pripojeni zafizeni BusT4, jako je programovaci jednotka Oview (viz odstavec *
Pripojeni rozhrani IBT4N").

Centrdla je pfipravena pro napdjeni z zaloznich baterii PSS324, které v pfipadé vypadku sitového napéjeni slouzi jako nouzové napéjeni (viz odstavec “
Pripojeni vyrovnavaci baterie PS325"). MC824H/MC824L je déle pripravena pro pfipojeni k solarnimu napajecimu systému ,Solemyo* (viz odstavec
“Pfipojeni systému Solemyo").

Tento produkt splfiuje kritéria stanovena predpisem “Standby”. Produkt piejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po
dokonceni spravného manévru.

Ovliviuje také dalsi funkce uvedené nize:

- vystup Bluebus bude deaktivovan. Pokud je pfitomen, napéjeni pro pomocny vystup bude deaktivovano;

- pfisluSenstvi pfipojené ke konektoru IBT4N bude vzdy napéjeno a celkova spotfeba se tim zvysi;

- priimace pripojené ke konektoru SMTYPE budou vzdy napéjeny a celkova spotfeba se tim zvysi.

Odkazuijte se prosim na konkrétni kapitoly a technické specifikace pfislusenstvi.

Tento vyrobek mUiZe byt vybaven systémem nouzového napéjeni, ktery zarucuje provoz i pii absenci sitového napajeni. Nouzové napéjeni probiha pro-
stfednictvim baterif, které je tfeba udrzovat nabité. Funkce nabijeni baterif je jednou z hlavnich funkci tohoto vyrobku; pohotovostni rezim se aktivuje az
po dokonceni funkce nabijeni bateril. Maximalni dobu potfebnou k Uplinému nabiti baterii naleznete v ndvodu k nouzovému napajeni.

UPOZORNENI! Jakékoli jiné nez zde uréené pouziti nebo pouziti v podminkach odlisnych od téch, které jsou uvedeny v
tomto navodu, se povazuje za nevhodné, a tedy zakazané!

2.1 SEZNAM CASTi TVORICICH RiDICi JEDNOTKU

Ridici jednotka se sklada z fidici a kontrolni elektronické desky, kterd je umisténa a chranéna uvnitt skiitiky. Na "Obrazek 1" jsou zobrazeny hlavni ¢asti,
které tvori desku.
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3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

Pred provedenim instalace vyrobku je tfeba:

- zkontrolovat neporusenost dodavky;

- zkontrolovat, zda je veSkery materidl urCeny k pouziti v dokonalém stavu
a zda je vhodny pro ur€ené pouZiti;

- ovérte, Ze v8echny podminky pouziti odpovidaji tomu, co je uvedeno
v odstavci “Vymezené pouziti vyrobku” a v kapitole “TECHNICKE
PARAMETRY”

- ovéfte, ze prostfedi zvolené pro instalaci je kompatibilni s celkovymi
rozméry produktu (viz “Obrazek 2”)

- 0veérte, Ze povrch zvoleny pro instalaci produktu je pevny a umoznuje
stabilni upevnéni

- 0veérte, zda montazni oblast neni vystavena zaplavam; pfipadné zajistéte
montaZ produktu dostatecné zvednutého od zemé

- ovéfte, Ze prostor kolem produktu umozriuje snadny a bezpecny pristup

- ovéfte, zda jsou vSechny elektrické kabely, které se maji pouZit, typu
uvedeného v "Tabulka 1"

- ovéfte, ze v automatizaci jsou pfitomny mechanické dorazy jak pro za-
vieni, tak pro otevfeni.

3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Viyrobek smi byt pouzivan pouze s prevodovymi motory uvedenymi v "
Tabulka 4" a v souladu s prislusSnymi omezenimi pouziti.

3.3 IDENTIFIKACE A VNEJSi ROZMERY

Rozméry a Stitek (A), ktery umoziuje identifikaci produktu, jsou uvedeny
v “Obrazek 2"

4 N\

3.4 TYPICKA INSTALACE

Na "Obrazek 3" je uveden priklad automatizacniho systému realizovaného
pomoci Nice komponent.

==
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O
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\

A Ridici jednotka ovlddani

B Elektropfevodovka

C Blikajici majak

D Fotobunka ;

E Digitalni klavesnice - Ctecka transpondéru - Kli¢ovy spina¢
F Sloupek pro fotobunku

G Otevirani mechanickych zarazek

H Mechanicky doraz pfi zavirani

I Elektricky zémek

VW8e uvedené soucasti jsou rozmistény podle typického a obvyklého vzo-
ru. Jako referencni priklad pouzite schéma "Obrazek 4" a urCete pfib-
liznou polohu, ve které budou jednotlivé komponenty predpokladané v
systému nainstalovany.

Pred instalaci si pfipravte potifebné elektrické kabely pro
vas systém podle "Obrazek 4" a "TECHNICKE PARAME-
TRY".

MC824H
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Tabulka 1
TECHNICKE PARAMETRY ELEKTRICKYCH KABELU
Identifikacni
oznageni Parametry kabelu

Kabel NAPAJENI RIDICI JEDNOTKY
a 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKU
b 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalini délka 20 m

Kabel ANTENY
c 1 stinény kabel typ RG58
Maximalini délka 20 m; doporucena délka < 5 m

Kabel BLUEBUS ZARIZENI
d 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalni délka 20 m [poznamka 2]

Kabel VOLICE S KLICEM
e 2 kabely 2 x 0,5 mm?
Maximalni délka 50 m [poznamka 3]

Kabel ENGINE POWER
f 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximaini délka 10 m [poznamka 4]

ELEKTRICKE PRIPOJENI Kabel
g 1 kabel 2 x 1 mm?
Maximaini délka 10 m

Kabel PROPOJENI ENKODERU
h 1 kabel 2 x 1 mm?

Maximalni délka 10 m [poznamka 4]

Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delsi nez 30 m, je tfeba pouzit
kabel s vétsim prdfezem (3 x 2,5 mm?) a je tfeba nainstalovat
ochranné uzemneéni v blizkosti automatizace.

Poznamka 2 Pokud je kabel BlueBus delsi nez 20 m, maximalng 40
m, je tfeba pouzit kabel s vétsim priifezem (2 x 1 mm?).

Poznamka 3 Tyto dva kabely mohou byt vymeénény za jediny kabel
4 x 0,5 mm?,
Poznamka 4 Tyto kabely Ize nahradit jednim kabelem 5 x 1,5 mm?.

Pripojeni ENCODER neni ve verzi MC824L vyzadovano.

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi, ve
kterém probiha instalace.

& Pfi pokladce trubek pro vedeni elektrickych kabelli a
jejich vstupu do skiiné ridici jednotky ovérte, ze v rozvo-
dnych Sachtach nejsou zadné usazeniny vody a ze v pfip-
ojovacich trubkach nedochazi ke kondenzaci. Pfitomnost
vody a vlhkosti muize poskodit elektronické obvody pro-
duktu.

INSTALACE RiDICi JEDNOTKY

o
(3

Pripevnéte fidici jednotku na pevny, svisly, rovny povrch,
ktery je dostateéné chranén proti naraziim. Spodni ¢ast
jednotky musi byt alespon 40 cm nad zemi.

Ridici jednotka je vhodna i pro venkovni instalaci, protoze
je dodavana ve skfini, ktera pfi spravné instalaci zajistuje
stupen kryti IP54.

B
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Pro upevnéni fidici jednotky ("Obrazek 6" a "Obrazek 7).

1. odSroubujte Srouby (A) a sejméte kryt (B) fidici jednotky

2, identifikujte predlisované otvory (C) na spodni strané skiing a vyvr-
tejte ty, které jste zvolili pro priichod elektrickych kabeld

Boéni vstup kabelt (D) Ize pouzit pouze tehdy, pokud je
fidici jednotka instalovana uvnitf, v chranéném prostredi.

~

@

vyvrtejte sténu (E) podle rozmérd uvedenych na obrazku a pripravte
vhodné hmozdinky (nejsou soucasti dodavky)

4, umistéte skiif (F) a upevnéte ji pomoci Sroubl (G) (nejsou soucasti
dodavky)

pripravte prichodky pro vedeni pripojovacich kabell

provedte elektricka pripojeni podle popisu v kapitole "ELEKTRI-
CKE ZAPOJENI".

(2

|| Pro instalaci dalSich zafizeni v ramci automatizace se
fidte prisluSnymi navody k pouziti.

7. Po dokonceni elektrickych pfipojeni nasadte zpét kryt (B) a
zaSroubuijte Srouby (A).
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4 ELEKTRICKE ZAPOJENI

4.1

leznete v nasledujicim textu.

PRIPRAVNE KONTROLY

Elektrické propojeni rliznych zafizeni v automatizaci (fotobunky, digitalni
klavesnice, transpondérové Stecky karet atd.) s fidici jednotkou musi byt
provedeno prostrednictvim systému Nice "Bluebus”. Ostatni pfipojeni na-

VSechna elektricka pfipojeni musi byt provedena bez
pritomnosti elektrického napajeni a s odpojenym nouzo-

vym napajenim (je-li sou¢asti automatizace).

Spojovaci tkony musi byt provedeny vyhradné kvalifiko-

vanym personalem.

4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENi

Na elektrickém vedeni je tfeba pocitat se zarizenim, které
zajisti uplné odpojeni automatizace od sité.

- Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s rozpinaci vzdalenosti,
ktera umoznuje Uplné odpojeni za podminek stanovenych v ka-
tegorii prepéti lll v souladu s instalaénimi predpisy. V pfipadé
potfeby toto zafizeni zaruCuje rychlé a bezpecné odpojeni
napajeni; musi byt proto umisténo v dohledu automatizace.
Pokud je naopak umisténo na nendpadném misté, musi byt
vybaveno systémem, ktery blokuje nahodné nebo neoprav-
néné opétovné pripojeni napdjeni, aby se predeslo jakémukoli
nebezpedi.
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4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Nize je popsan vyznam zkratek vytisténych na elektronické desce u prislusnych svorek.
Tabulka 2
ELEKTRICKA ZAPOJENI
Svorky Funkce Popis Typ kabelu
MAM Motor 1 Pfipojeni motoru M1 [nota 1] 3x1,5mm?
MAM Motor 2 Pfipojeni motoru M2 3x1,5mm?
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ELEKTRICKA ZAPOJENi

Svorky Funkce Popis Typ kabelu
5 Wstup pro vystrazné svétlo s 12V Zarovkou (max. 21 W). Vystup Ize naprogramovat )
s Majak (viz odstavec “Programovani prvni urovné (ZAP-VYP)"). 2x05mm
i Vystup pro elektricky zamek 12 V~ (max. 15 VA). Vystup Ize naprogramovat (viz )
- Elektricky zamek odstavec “Programovani prvni urovné (ZAP.-VYP)"). 2x1,0mm
oGl oGl Viystup ,Oteviena brana“ pro signalizacni svétlo 24 V, max. 4 W. Vystup Ize 1505 mm?
naprogramovat (viz odstavec “Programovani prvni urovné (ZAP.-VYP)"). '
ENC
[poznamka | Kodér 1 Vstup pro enkodér motoru 1. Neni nutné dodrzet polaritu 2 x 1,0 mm?
2]
ENC
[poznamka | Kodér 2 Vstup pro enkodér motoru 2. Nenf nutné dodrzet polaritu 2x1,0mm?
2]
¥—| Anténa Pripojeni antény radiového pfijimace 1 stinény kabel typ RG58
Vstup pro kompatibilni zafizeni: EPMORB, F210B, EPSB, EPMB, EPLB.
Zafizeni jsou paralelné propojena dvéma vodici, kterymi prochazi napajeci i
komunikacni signaly. Respektovani polarity neni vyzadovano. Béhem faze uceni se 5
Bluebus BlueBus kazdé zarizeni pripojené k fidici jednotce rozpozna individuélné diky jedine¢nému 2x05mm
kddu. Pii kazdém pridani nebo odstranéni zafizeni bude nutné, aby fidici jednotka
provedla teach-in (viz odstavec "Poznavani pripojenych zarizeni").
Vstup pro zafizen, kterd svym zésahem zplisobi okamzité zastaveni probihajiciho
manévru a nasledné kratké couvnuti. K tomuto vstupu Ize pfipojit kontakty
NO (normainé rozepnuté), NC (normélné sepnuté) nebo zafizeni' s vystupem s
konstantnim odporem 8,2 kQ, jako jsou citlivé hrany. Kazdé zafizeni pfipojené k
tomuto vstupu rozpozna fidici jednotka béhem faze uceni individualné (viz odstavec
"Poznavani pfipojenych zarizeni"). Pokud béhem této faze ridici jednotka zjistf
Zastaveni Zastaveni jakoukoli odchylku od nau¢eného stavu, spusti STOP. K tomuto vstupu Ize pfipojit | 1 x 0,5 mm?
jedno nebo vice zafizeni, i kdyz se od sebe lisi: paralelné nékolik zafizeni NO, bez
omezeni mnozstvi; sériové nékolik zarizeni NC, bez omezeni mnoZzstvi; paralelné 2
zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ. Pokud je zafizeni vice nez 2, je
nutné je zapojit kaskadovité s jednim zakon¢ovacim rezistorem 8,2 kQ; paralelné 2
zafizeni NO a NG, a to umisténim rezistoru 8,2 kQ do série s kontaktem NC (tim je
mozné kombinovat i 3 zafizeni: NO, NC a 8,2 kQ).
Sbs Krok za krokem L/rsgﬁs rr|<])ro tlacitko NA (normainé otevreny) pro odesilani prikazd v reZzimu krok za 1% 0.5 mm?
Vstup pro ovladaci zafizeni, ktera zplisobi pouze otevieni. K tomuto vstupu Ize 5
Open Open pripojit kontakty typu NA (normainé otevreny). 1x0,5mm
Close Close V§tupl pro ovladaci zafizeni, kterg zvpusok3| pouze zavren. K tomuto vstupu Ize 1% 0.5 mm?
pripajit kontakty typu NA (normainé otevreny).
Poznamka 1 Nepouziva se pro jednokridlé brany (fidici jednotka automaticky rozpozna, zda je nainstalovan pouze jeden motor).
Poznamka 2 Vstupy ENC se ve verzi MC824L nepouzivaiji.

4.2.3 POSTUP PRIPOJENI

Proveden elektrického pfipojeni ("Obrazek 8"): 0
vyjméte svorky z jejich pozic

pripojte rlizna zafizeni ke svorkdm podle schématu v "Obrazek 8"
vratte svorky zpét na jejich misto.

pripojte napajeci kabel ke svorce (A) a zajistéte jej kabelovou 1
prachodkou (B) (‘Obrazek 9").

pod=

Pokud je v systému pouze jeden motor s prevodovkou,
pfipojte jej ke svorce M2 a svorku M1 ponechte volnou.
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4.3 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENi K RiDICi
JEDNOTCE

V pfipadé potfeby napajeni externich zafizeni, napfiklad bezdotykového
spinace reaguijiciho na priblizeni pro prilkazy s transpondérem nebo pro
osvétleni volice s klicem , je mozné pouzit napajeni v souladu s obrazkem.
Napéjeci napéti je 24V=-30% + +50% s maximalnim dostupnym prou-
dem 200mA.

4 N\
@ sToP | | sBs
Voo
() )
24V=
N J
|| Napéti dostupné na svorkach “Sbs” a “STOP” z(stava
pritomné i pfi aktivaci funkce “Stand By” na desce.
|| Elektrické pfipojeni zafizeni nebo snimact, které musi

byt pro svij provoz stale napajeny, zpUsobuje zvySeni
spotreby energie tohoto vyrobku. Spotfeba energie uve-
dena v kapitole "TECHNICKE PARAMETRY" nebere v Uv-
ahu pfipojena externi zafrizeni.

4.4 ADRESOVANI PRIPOJENYCH ZARIZENi POMOCI
SYSTEMU BLUEBUS

Aby fidici jednotka rozpoznala zafizeni pripojena k systému "BlueBus", je
nutné provést jejich adresovani.

Tento Ukon musi byt proveden spravnym umisténim elektrického mustku
pritomného v kazdém zafizeni (viz také névod k pouziti kazdého jednotli-
vého zafizeni). Nize je uvedeno schéma adresovani fotobunék podle jgjich
typu.

~

Tabulka 3

ADRESY FOTOBUNEK

Fotoburika Poloha mustkd

FOTO @ %

FOTO Il
Vnéjsi fotoburika h = 100 se zasahem pfi zavirani
(zastavi a obrati pohyb)

Vnéjsi fotoburika h = 50 se zasahem pfi zavirani
==

FOTO 1
Vnitini fotoburka h = 50 se zasahem pfi zavirani
(zastavi a obrati pohyb) i pri otevirani (zastavi a

(zastavi a obrati pohyb)

pokraéuje po uvolnéni fotoburiky)

ADRESY FOTOBUNEK

Fotobuiika Poloha miistku

FOTO 11l
| HLe="

Vnitini fotoburka h = 100 se zasahem pfi zavirani
(zastavi a obrati pohyb) i pri otevirani (zastavi a

o o

P
©
Exy

pokracuje po uvolnéni fotoburiky)

FOTO 2
Vnitini fotoburika se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

Na konci instalace nebo po odstranéni fotobunék nebo
jinych zafizeni je tfeba provést postup uceni (viz ¢ast "
Poznavani pripojenych zarizeni").

FOTO 21I
Vnitini fotobunka se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO3
NEPOVOLENA KONFIGURACE

4.5 PRVNI ZAPNUTI A KONTROLA PRIPOJENI

Po pfipojeni napdjeni k fidici jednotce provedte nasledujici kontroly

("Obrazek 12"):

1. po nékolika sekundéch zkontrolujte, zda kontrolka "Bluebus" (A)
pravidelné blika s frekvenci jednoho bliknuti za sekundu

2. Zkontrolujte, zda blikaji kontrolky LED fotobunék TX (vysilani) i RX
(prilem). Typ blikani v této fazi neni ddlezity

3. zkontrolujte, zda je blikac pripojeny k vystupu "Flash" vypnuty.

-

~
12
A
—¥— — K Blusbus Stop H SbS [{OpenfClosei—
== ﬁmmwmaga odHdEH]
= 4%1 ol (ol (=l 4l
[ ey oy
(—
N~ J

Pokud néktera z kontrol neprobéhne uspésné, je nutné
odpojit napajeni Fidici jednotky a zkontrolovat vSechna
predchozi elektricka pfipojeni.

4.6 POZNAVANI PRIPOJENYCH ZARIZENI

Po prvnim zapnuti je nutné nechat fidici jednotku rozpoznat zafizeni pfip-
ojené ke vstuplm "Bluebus” a “Stop”.

|| Faze uceni musi byt provedena i v pripadé, ze k ridici jed-
notce neni pfipojeno zadné zafrizeni.
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Ridici jednotka je schopna jednotlivé rozpoznat riznd pripojend zafizeni
diky ucici procedure a detekovat pripadné anomalie.

Z tohoto dlivodu je nutné provést uceni zarizeni pokazdé, kdyz je nékteré
Z nich pfidano nebo odebrano.

/® N
f — Bluebus| Stop: SbS fOpen:CIoseﬁ
B 1234567891012 BH B B B
U] | dnlelsn
[l i&\l ol [al [+
@ 2IN 24 94 9l
Z 5 NCTI VO O
| Open A :/ é*fL‘l
| Stop/Set N L2
Close ¥V E
N\ J

LED diody “L1” a “L2” na fidici jednotce (“Obrazek 13”) pomalu blikaji,

coz signalizuje potrebu provést uceni.rio eseguire I'apprendimento.

Postupujte pritom nasledovné:

1. stisknéte a souCasné podrzte stisknuta tlacitka [Open A] a
[Stop/Set]

2. uvolnéte tlacitka, kdyZz LED kontrolky ,,L1% a ,L2% zacnou blikat
rychle (po pfiblizné 3 s)

3. vyCkejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka neukondi uceni
zarizeni

4, Po dokonceni této faze musi byt LED “Stop” (S) rozsvicena a LED
“L1” a “L2” musi zhasnout (LED ,L.3" a ,L4" mohou zacit blikat).

4.7 PREPINAC MOTORU

Ridici jednotka je vybavena volicem (A - "Obrazek 14"), ktery umoziiuje
urcit typ pouzitého motoru (viz "Tabulka 4").

4 N\

A
—¥ —— BluebusH| Stop H SbS [{OpenyClosei—
| o0 00 BEl0E B
[ | [al & [al =] =] (=]
——
\ Y

Nastaveni prepinace motoru musi byt provedeno pred
aktivaci uéeni poloh mechanickych doraza.

w Jina konfigurace nez 'Tabulka 4' neni povolena.
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Tabulka 4

VYBER TYPU MOTORU

Typ motoru Prepina¢ motoru g?,?er;zeni 02
MC824H
N - 0123456738 910112

Hyross-tnaios | MuWNEEAuRE |02
8123456789101112

MFAB3024 : HHHHHHHHH ME3024

- - 0123456738 910112

agiose o T |0
0123456738 910112

TO5024 - TO50241 E HHHHHHHHH TO5024
0123456738910112

TO7024 - TO6024HS E HHHHHHHHH TO7024
8123456739101112

BFAB5024 + HHHHHHHHH BM5024

L e grasssereanE |

S 8 afa{afel, Tt

WINGOELITE

) guagdsengsmE |

B AN N S(afarar Jaje

TTN6024HS

MC824L
0123456738 910112

OLTRE1824 pAu a(a(efufulalal fufn i {ehjz 2672

4.8 UCENi POLOH MECHANICKYCH DORAZU

Po uceni zafizeni je nutné provést uceni poloh mechanickych dorazd (ma-
ximalni otevieni a maximalni zavieni). Tento postup Ize provést tremi zpls-
oby: automaticky, manualni a smiSeny.

V reZimu automatico fidici jednotka provede uceni mechanickych doraz(,
vypocita nejvhodnéjsi fazovani kfidel a urci body zpomaleni “SA” a “SC”
("Obrazek 15").

V rezimu manuale se jednotlivé polohy (“Obrazek 15”) programuiji rucné,
posunutim kiidel do poZadovanych bodU. Programovana poloha je indiko-
vana blikanim jednoho z osmi LED “L1...L8” (viz ,Tabulka 5").

V reZzimu misto je mozné nejprve provést automatickou proceduru a poté
pomoci manualni procedury upravit jednu nebo vice poloh, s vyjimkou po-
loh “0” a “1”, které odpovidaji mechanickym dorazdm.

4 N\

A




Tabulka 5 Pokud prvni dva manévry (a a b) nejsou “zavieni”, ale
“otevien’, stisknéte taitko [Open Alnebo [Close V1 pro
LED _ zastaveni faze u€eni. V tomto okamziku na motoru, ktery

Roloha kontrolka | POPiS provedl manévr otevieni, vyménite ovladaci vodicée (vnéjsi

Poloha 0 L1 Poloha maximalniho zavieni: kdyz kidlo motoru pozice na svorkovnici) a opakujte postup automatického

(motor 1) 1 narazi na mechanicky doraz zavieni uceni.

Poloha 0 L2 Poloha maximainiho zavieni: kdyz kfidio motoru | | 4, na konci manévru zavieni (d) obou motord se ledy “L3” a “L4”

(motor 2) 2 narazi na mechanicky doraz zaven! vypnou, coz naznaduje, Ze postup byl Usp&&né proveden.

Poloha SA L3 szazovavry pri otevirani: kaz kridlo m,otoruwQ - — — -

(motor 2) prekro¢i tuto polohu, zaGne se otevirat kfidlo 1 Pokud béhem automatického uc¢eni dojde k zasahu foto-
PoZadovana poloha otevieni: poloha, ve které bunék nebo zafizeni pripojeného k vstupu “stop”, postup
se ma kiidlo pripojené k motoru 1 zastavit na se prerusi a led L1 zacne blikat. V tomto pripadé je nutné

Poloha A L4 konci oteviraciho manévru. Tato poloha nemusf postup automatického uéeni zopakovat.

(motor 1) odpovidat mechanickému dorazu otevien,
miZe byt zvolena libovolné mezi polohami “0” . . . ;
a1 n P ILLJ] Postup automatického u&eni Ize kdykoli zopakovat, i po
Pozadovana poloha otevient: poloha, ve které |ns’tala0|; naerlklad v dusledku zmény polohy mechani-
se mé kiidlo pripojené k motoru 2 zastavit na ckych dorazu.

Poloha A L5 konci oteviraciho manévru. Tato poloha nemust

(motor 2) odpovidat mechanickému dorazu otevreni, P
miZe byt zvolena libovolné mezi polohami “0” 4.8.2 MANUALNI UCENI
a1

Poloha SC Fazovani pHi zavirdni: kdyz se kiidlo 1 nachézi W Postup uceni ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisk-

(motor 1) L6 pod touto polohou, zacne se zavirat kiidlo 2 nutim jednoho t!aél'tka a quUhéhOJ,PO UP'V“Ut,l' tétQ doby

Poloha 1 L7 Poloha maximélniho otevieni: kdyz kfidlo postup automatlv(_:ky skonci a ulozi provedené zmény az

(motor 1) motoru 1 narazi na mechanicky doraz otevieni do tohoto okamziku.

Poloha 1 L8 Poloha maximalniho otevfeni: kdyz kfidlo

(motor 2) motoru 2 narazi na mechanicky doraz otevieni 4 m N

P . | Open A [
4.8.1 AUTOMATICKE UCENI H R
/@ N Stop/Set |—=T—L3
= L4
Open A I Close ¥ E
| Stop/Set :/ Eki L3
: | L4 N J
Close Vv g
5 [LLJj B&hem blikani ledi "L1..L8" pro prechod z jednoho ledu
na druhy staéi kratké stisknuti tlacitka [Open A] nebo

N ) [Close V] (led blika, coz naznacuje aktualni polohu).

Pro provedeni automatického uceni: - — - -

1. stisknéte a souGasné drzte tlacitka [Stop/Set] a [Close W] |IEQ]| Behem blikani LED "L1..L8" je pro pohyb motoru v jed-

2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED “L3” a “L4” zacnou rychle blikat (po nom nebo druhém sméru nutné drzet stisknuté tlacitko
ccabs) [Open A]nebo [Close V1.

3. ovéite, zda automatizace provadi nasleduijici sekvence mangévri:

Y

a. pomalé zavieni motoru M1 az k mechanickému dorazu
b. pomalé zavieni motoru M2 az k mechanickému dorazu
c. pomalé otevfeni motoru M2 a motoru M1 az k dorazu
d. rychlé zavieni motord M1 a M2.

Pokud prvni manévr (a) nezavre kfidlo ovladané motorem
M1, ale to ovladané M2, stisknéte tlacitko [Open A]nebo
[Close V] pro zastaveni faze uceni. Poté prohodte pfip-
ojeni motorGi M1 a M2 na svorkach fidici jednotky a také
jejich prislusnych enkodérd. Nasledné opakujte proce-
duru automatického uéeni.

Pro provedeni manuainiho ucent:

1.
2,
3.

stisknéte a soucasné drzte tlacitka [Stop/Set] a [Close V]

uvolnéte tlacditka, kdyz LED “L1” zaCne blikat (po cca 3 s)

led “L1” blika: poloha 0 motoru M1

- pro ovladani a nastaveni motoru 1 do pozice “0” (“Obrazek
15”): stisknéte a drzte tlaGitko [Open A] nebo [Close ¥]. Po
dosaZeni poZadované pozice tlaitko uvolnéte pro zastaveni
manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlistane
led “L1” svitit a po uvolnéni tladitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L27)
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4, led “L2” blika: poloha 0 motoru M2
pro ovladani a nastaveni motoru 2 do pozice “0” (“Obrazek
15”) stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close V1. Po
dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni
manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu

alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L2" svitit a po uvolnéni tladitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L3")

5. led “L3” bliké: poloha SA motoru M2
pro ovladani a nastaveni motoru 2 do pozice “SA” (“Obraz-
ek 15”): stisknéte a drzte tlacitko [Open A] nebo [Close V1.
Po dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni
manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set] po dobu

alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L3" svitit a po uvolnéni tladitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L4”)

6. led “L4” bliké: poloha A motoru M1
pro ovladani a nastaveni motoru 1 do pozice “A” (“Obrazek
15") stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close ¥]. Po

dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni

manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set] po dobu
alespor 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L4” svitit a po uvolnéni tlaGitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L5")

7. led “L5” blika: poloha A motoru M2

pro ovladani a nastaveni motoru 2 do pozice “A” (“Obrazek
15”) stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close V1. Po

dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni

manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L5” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L6")

8. led “L6” blika: poloha SC motoru M1

pro ovladani a nastaveni motoru 1 do pozice “SC” (“Obraz-
ek 15”): stisknéte a drzte tlacitko [Open A] nebo [Close V1.

Po dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni

manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L6” svitit a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] zacne blikat led
‘L7

9. led “L7” bliké: poloha 1 motoru M1

- pro ovladani a nastaveni motoru 1 do pozice “1” (“Obrazek

15”): stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close V1. Po

dosazeni pozadované pozice tladitko uvolnéte pro zastaveni

manévru

- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2 sekundach zlstane
led “L7” svitit a po uvolnéni tladitka [Stop/Set] zacne blikat led
“L8")
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10. led “L8’ blika: poloha 1 motoru M2

- pro ovladani a nastaveni motoru 2 do pozice “1” (“Obrazek
15”): stisknéte a drzte tladitko [Open A] nebo [Close V]. Po
dosazeni pozadované pozice tlacitko uvolnéte pro zastaveni
manévru

- pro ulozeni pozice stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] alespon
3 s a poté jej uvolnéte (po 2 s zlstane LED “L8” svitit a po
uvolnéni tlacitka [Stop/Set] se ukonci manudlni programovani).

& V pripadé systému s jednim motorem:

- pokracuijte podle bodu 1 a2

- v bodé 3 a bodé 9 stisknéte a drzte tlacitko [Stop/Set] alespor
3 s a poté jej uvolnéte

- po 2 s zlstane prislusnd LED svitit az do uvolnéni tladitka
[Stop/Set]. Poté zacne blikat nasleduiici.

Neprogramujte pozice odpovidajici LED L3 (SA motoru

M2), L4 (A motoru M1) a L6 (SC motoru M1). Pro prechod

mezi LED stadi kratce stisknout tlacitko [Open A] nebo

[Close V] (LED blika, coz oznacuje aktualni pozici).

4.8.3 SMISENE UCENI

Postup uceni ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisk-
nutim jednoho tlacitka a druhého. Po uplynuti této doby
postup automaticky skon¢i a ulozi provedené zmény az
do tohoto okamziku.

4 @ N
| Open A [
| Stop/Set :/ E”7L3
i . L4
Close ¥V o]
. J
Pro provedeni smiSeného ucent:
1. provedte automatické uceni podle popisu v odstavci “Automati-
cké uceni”
2, stisknéte a soucasné drzte tlacitka [Stop/Set] a [Close V]
3. uvolnéte tlacitka, kdyz led "L1" za¢ne blikat
4, kratkym stisknutim tlaGitka [Open A] nebo [Close V] piesunte
blikajici led (L1...L8) na polohu, kterou chcete naprogramovat
5. opakujte tento posledni krok pro vSechny ostatni polohy, které
chcete upravit.
6. Chcete-li ukoncit ruéni uceni, stisknéte opakované tladitko

[Close V1], dokud blikajici kontrolka LED neprekroci polohu 'L8'.



4.9 OVERENi POHYBU BRANY

Po dokonceni faze uCeni se doporuCuje nechat Fidici jednotku provést
nékolik manévr( otevirani a zavirani, aby se ovéril spravny pohyb brany a
prtomnost pfipadnych montaznich a sefizovacich vad.

' N\

Open A 1=
e
1%
Stop/Set N
15
15
Close ¥ |
1%
- J

—

Postupujte pritom nasledovné:

2. stisknéte tlacitko [Open A] (‘Obrazek 19”). Ovéfte, ze béhem
oteviraciho manévru probiha faze zrychleni, faze konstantni rychlo-
sti a faze zpomaleni. Po dokon&eni manévru se kfidla musi zastavit
nékolik centimetrd pred mechanickym dorazem otevieni

3. stisknéte tlacitko [Close V] (‘Obrazek 19”) a ovéite, 7e béhem
zaviraciho manévru probiha faze zrychleni, faze konstantni rychlosti
a faze zpomaleni. Na konci musi byt kfidla dokonale zaviena na
mechanickém dorazu zavfeni

4. ovérte, ze vSechny dfive nastavené funkce byly fidici jednotkou

nauceny.

ZAVEREGNA KONTROLA A UVEDENI DO
PROVOZU

Jedna se o nejdllezitgjsi faze realizace automatizace pro zajisténi ma-
ximalni bezpecnosti zafizeni. Zavére¢na kontrola pred uvedenim do pro-
vozu mlize byt pouZita také pro pravidelnou kontrolu zafizeni, ktera tvori
automatizaci.

5

Faze testovani a uvedeni automatizace do provozu musi
byt provedeny kvalifikovanym a zkuSenym personalem,
ktery bude odpovédny za stanoveni potiebnych zkousek
k ovéfeni prijatych Feseni vaéi pfitomnym rizikim a za
ovéreni souladu s platnymi zakony, normami a predpisy:
zejména se vSemi pozadavky normy EN 12445, ktera sta-
novi zkuSebni metody pro ovéieni automatizace bran.

PFidavna zafizeni musi byt podrobena specifické zavére¢né kontrole pred
uvedenim do provozu, a to jak z hlediska funkénosti, tak i z hlediska sprav-
né interakce s fidici jednotkou. Vychazejte proto z navodl k jednotlivym
zafizenim.

ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENiIM DO
PROVOZU

NiZe popsana posloupnost operaci, které je tfeba provést pfi testovani, se

vztahuje k typické instalaci ("Obrazek 3").

Pro provedeni zavére¢né kontroly postupujte nasledovné: ;

1. Zkontrolufte, zda byl pfesné dodrzen obsah kapitoly ,VSEOB-
ECNA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI" (strana 3)

5.1

5.2

N
N

Motory odemknéte pro ruéni ovladani podle popisu v prisluSném
navodu k obsluze. Pasobenim na kridlo v misté uréeném pro ruéni
ovladani zkontrolujte moznost pohybu kfidel pfi otevirani a zavirani
silou men&inez 390 N

uzamknéte motory, jak je popsano v prislusném navodu k obsluze

pomoci ovladacich zafizeni (vysilac, oviadaci tlacitko, Klicovy
prepinac atd.) provedte testy otevirani, zavirani a zastaveni brany,
pricemz ovéfte, zda pohyb kfidel odpovida oCekavanim. Dopo-
rucuje se provést nékolik testl, aby se vyhodnotil pohyb kiidel a
Zjistily pfipadné montazni a sefizovaci vady, stejné jako pfftomnost
zvlastnich bod( treni

postupné zkontrolujte spravnou funkci vSech bezpecnostnich
zafizeni v systému (fotobunky, citlivé hrany atd.). V pfipadé zasahu
do zafizeni vyda kontrolka "Bluebus" (A - "Obrazek 12") na fidici
jednotce dveé rychlejsi bliknuti jako potvrzeni rozpoznani

Pokud byly nebezpetné situace, zplsobené pohybem kfidel vrat,
odvréaceny prostfednictvim omezeni sily narazu, je tfeba odmérit
silu podle pokynli uvedenych v normé EN 12445 a pfipadné, kdy
se kontrola ,sily motoru” pouziva jako pomoc pro systém omezeni
sily nérazu, zkuste najit nastaveni, které nabidne nejlepsi vysledky.

UVEDENiI DO PROVOZU

Uvedeni do provozu muze probéhnout az po provedeni
vSech fazi zavére¢né kontroly pred uvedenim do provozu
s kladnym vysledkem.

Pred uvedenim automatizace do provozu informujte vla-
stnika o nebezpecdich a zbytkovych rizicich, ktera jsou
stale pritomna.

PFi uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1.

Vytvorte technicky spis automatizace, ktery ma obsahovat nas-
ledujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma prove-
denych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusna
prijata feseni, prohlaseni vyrobce o shodé vSech pouzitych zafizeni
a prohlaseni o shodé vypinéné technikem provadgjicim instalaci
Umistéte na branu Stitek, na kterém jsou uvedeny minimainé tyto
Udaje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za
Lwuvedeni do provozu®), vyrobni Cislo, rok vyroby a oznaceni ,CE*
Viyplrite a doructe viastnikovi automatizace prohlaSeni o shodé au-
tomatizace

Viyplrite a doructe viastnikovi automatizace ,navod k pouziti* auto-
matizace

Vyplnte a doructe viastnikovi automatizace ,plan udrzby*”, ktery ob-
sahuje nafizeni pro udrzbu vSech zafizeni automatizace.

Pro veSkerou uvedenou dokumentaci firma Nice
poskytuje prostrednictvim své servisni sluzby: navody a
pfirucky.
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O PROGRAMOVANI

Na fidici jednotce jsou tfi tladitka: [Open A, [Stop/Set] a [Close V]
(“Obrazek 20”), ktera Ize pouzit jak pro oviadani jednotky béhem testo-
vacich fazi, tak pro programovani dostupnych funkci.

Tla¢itko [Radio =] se nepouZziva.

4 N

I Open A =
15

1%

Stop/Set N

15

15

Close ¥V 1%

15

- J

Dostupné programovatelné funkce jsou rozloZzené ve dvou trovnich a
jejich funkéni stav je signalizovan osmi kontrolkami ,L1 ... L8 nachaz-
gjicimi se na fidici jednotce (kontrolka sviti = funkce je aktivni; kontrolka
zhasnutd = funkce nenf aktivni).

6.2 PROGRAMOVANIi PRVNi UROVNE (ZAP.-VYP.)

6.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK

[Open A] Tlagitko pro oviadani otevieni brany
Tlacitko pro vybér béhem programovaci faze.

[Stop/Set] Tlagitko pro zastaveni manévru
Pokud je stisknuto déle nez 5 sekund, umozriuje vstoupit do pro-
gramovaci faze.

[Close V] Tlacitko pro oviadani zavieni brany
Tlacitko pro vybér béhem programovaci faze.

[Radio =2)]

- Tlacitko se nepouziva.

V8echny funkce prvni rovné jsou z vyroby nastaveny na "OFF" a Ize je kdykoli zménit. Pro kontrolu rliznych funkci viz "Tabulka 6"

6.2.1 PROCES PROGRAMOVANIi PRVNi UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby dojde
automaticky k ukonéeni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahdjeni programovani prvni Urovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ neza¢ne blikat
2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat
3. stisknéte tlaGitka [Open A]nebo [Close V] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, ktera predstavuje funkci uréenou ke zméné
4. stisknéte tlaGitko [Stop/Set] pro zménu stavu funkce:
- kratké blikani = VYP.
- dlouhé blikani = ZAP.
5. pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) pro ukon&eni programovani.
|| Pro programovani dalSich funkci na ,,ZAP.“ nebo ,VYP.“ béhem provadéni procesu je nezbytné zopakovat body 2 a 3 béhem
této faze.
Tabulka 6
II;Er?trolka Funkce Popis
. Aktivni funkce: po manévru otevieni se provede pauza (rovna naprogramovanému ¢asu pauzy), po které fidici jednotka
Automatické . . PV . . )
L1 Zzavirani automaticky zahdji manévr zavreni. Vychozi hodnota Casu pauzy je 30 sekund.
Neaktivni funkce: provoz je typu “poloautomaticky”.
AKTIVNI funkce: pokud béhem otevirani nebo zavirani zasahnou fotoburiky, doba pauzy se zkréti na 5 sekund bez
Zavirani po zasahu ohledu na naprogramovanou ,dobu pauzy“. Pfi deaktivované ,automatické zavere”, pokud béhem manévru zasahnou
L2 fotobur'\kp fotobunky, aktivuje se ,automaticka zavéra“ s naprogramovanou ,dobou pauzy*“.
y Neaktivni funkce: ¢as pauzy bude naprogramovany nebo nebude zadné automatické zavieni, pokud funkce neni
aktivni.
Aktivni funkce: v pfipadé vypadku napdjenti, i kratkého, jednotka po 10 sekundach od obnoveni napajeni detekuje
L3 Vzdy zavrit otevienou branu a automaticky spusti zaviraci manévr, pfedchazeny 5 sekundami vystrazného blikani.
NEAKTIVNI funkce: po obnoveni napdjeni zlstane brana tam, kde byla.
Funkce ACTIVE: po 5 minutach od ukonceni manévru fidici jednotka vypne vystup "Bluebus” (pfipojena zafizeni) a
vSechny kontrolky kromé kontrolky Bluebus, ktera bude blikat pomaleji. Jakmile fidici jednotka obdrzi pikaz, obnovi
L4 Stand by tutto normalni provoz (s kréatkym zpozdénim). Tato funkce je uréena ke snizeni spotteby, coz je dlleZity aspekt u bateriového
napéjeni nebo fotovoltaickych paneld.
Funkce je ve vychozim nastaveni aktivni.
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FUNKCE PRVNi UROVNE (ZAP.- VYP)
kgr?trolka Funkce Popis
L5 Elektrozamek / Aktivni funkce: vystup “elektrozamek” prepne svou funkci na “svétlo na dvore”.
Svétlo na dvore Neaktivni funkce: vystup funguje jako elektrozamek.
L6 Signalizace pred Aktivni funkce: vystrazné svétlo se aktivuje 3 sekundy pred zacatkem manévru, aby pfedem signalizovalo nebezpedi.
rozjezdem Neaktivni funkce: vystrazné svétlo zacne blikat pfi zahdjeni manévru.
»Zavie“ se zméni na . 3
L7 »,Castecné otevreni | AKTIVNI funkce: vstup ,Close” na fidici jednotce zméni svou funkci na ,Castecné otevieni 1%
1“
,,K9nt:olka RN AKTIVNI funkce: vystup ,kontrolka oteviené brany* na fidici jednotce zméni svou funkei na ,kontrolka Gdrzby*.
L8 brany“ nebo P o b L
- 1« | NEAKTIVNI funkce: vystup funguje jako ,kontrolka oteviené brany*.
»Kontrolka udrzby

6.3 PROGRAMOVANi DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V8echny parametry druhé Urovné jsou naprogramovany z vyroby, jak je uvedeno v "colour grey" v "Tabulka 7", a |ze je kdykoli zménit. Parametry jsou
nastavitelné na stupnici od 1 do 8. Chcete-li zjistit hodnotu odpovidajici jednotlivym LED, podivejte se na "Tabulka 7".

6.3.1 PROCES PROGRAMOVANi DRUHE UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby dojde
automaticky k ukonéeni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahdjeni programovani druhé urovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat

2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz led “L1” zacne blikat

3. stisknéte tlacitka [Open A] nebo [Close W] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, kterd predstavuje ,vstupni kontrolku“ parametru
uréeného ke zméné

4, stisknéte a drzte tladitko [Stop/Set]. Vzdy s tladitkem [Stop/Set] stisknutym:
- vyCkejte priblizné 3 sekundy, dokud nedojde k rozsviceni kontrolky, ktera predstavuje aktudlni rovett ménéného parametru
- stisknéte tlacitka [Open A]nebo [Close W] pro presunuti kontrolky, kterd predstavuje hodnotu parametru

5. uvolnéte tlacitko [Stop/Set]

6. pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) pro ukon&eni programovani.

|| Pro naprogramovani vice parametrti béhem procesu je nutné v této fazi zopakovat operace od bodu 2 do bodu 4.

|| Nastavena hodnota zvyraznéna Sedé ("Tabulka 7") znamena, ze se jedna o hodnotu naprogramovanou z vyroby.

Tabulka 7
FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)
Vstupni Led
LED Parametr kontrolka | Nastavena hodnota Popis
kontrolka (droven)
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastavtio & i dobu ied
astavuje Cas pauzy, tj. dobu pre
L1 Doba pauzy tg gg zgiﬁgg automatjickym' gavfgynfrjn. Ma ugineg )
pouze pokud je aktivni funkce Zavreni.
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
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Vstupni Led
LED Parametr kontrolka | Nastavena hodnota Popis
kontrolka (aroven)
L1 Otevreni - zastaveni - zavieni - zastaveni
L2 Otevieni - zastaveni- zavieni - otevieni
L3 Otevreni - zavfeni - otevieni - zavieni
BYTOVY REZIM
P¥i oteviracim manévru prikazy ,Krok za krokem*“ a ,Otevie” nemaijf
Zadny Ucinek; prikaz ,Zavie* zplisobi obraceni pohybu, tedy zavieni
L4 kridel.
Pfi zaviracim manévru prikazy ,Krok za krokem*“ a ,Otevie” zplisobi
obraceni pohybu, tedy otevreni kfidel; prikaz ,Zavie" nema zadny Nastavuje sekvenci piikazd
Ucinek. prifazenych vstuptm ,SbS*, ,Open*,
BYTOVY REZIM 2 ,Close* nebo radiovému prikazu.
L2 Krokovy rezim P¥i oteviracim manévru prikazy ,Krok za krokem* a ,Otevie” nemaji | Poznamka:
Z&dny ucinek; piikaz ,Zavie* zplsobi obraceni pohybu, tedy zavient nastavenim L4, L5, L7 a L8 se méni
L5 kidel. Pokud pfikaz trva déle nez 2 sekundy, provede se ,Stop*. take chovani prikazd ,Otevie" a
P¥i zaviracim manévru pitkazy ,Krok za krokem* a ,Otevie® zplsobi | .Zavie".
obraceni pohybu, tedy otevieni kfidel; prikaz ,Zavie" nema zadny
ucinek. Pokud prikaz trva déle nez 2 sekundy, provede se ,Stop".
L6 KROK ZA KROKEM 2 (méné nez 2 sekundy provede ¢astecné otevreni)
PRITOMNOST OSOBY
L7 Manévr se provede pouze tehdy, pokud prikaz trva; pokud je prikaz
prerusen, manévr se zastavi.
L8 Otevreni v ,poloautomatickém* rezimu, zavieni v reZimu ,pritomnost
osoby*.
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Strednf
. |L4 Rychly Nastavuje rychlost motord b&hem
L3 Rychlost motoru 5 Velmi ryhly b&2ného pohybu.
L6 Velmi rychly
L7 Otevre rychle, Zavie pomalu
L8 Otevre velmi rychle, Zavie stfedné
L1 Z4adné odlehéeni
L2 Urovent 1 — Minimdlni vybijeni (cca 100 ms)
. L3 Uroven 2 . Nastavuje dobu ,krétké reverzni
L4 %gt%l:ge:cl) L4 L;lroveh 3-.. akog“ Qéou mo@or& po d,cv>konéenl'w )
zavieni L5 Uroven 4 — ... zawramhp manévru, za Ucelem snizeni
L6 Uroven 5 — .. zbytkového tlaku.
L7 Urovei 6 - ...
L8 Uroven 7 — Maximalni vybijeni (cca 800 ms)
L1 Urovert 1 — Minimalini sfla
L2 Uroven 2 — ...
L3 Uroveri 3 - ...
L5 Sila motorti LA L/JroverJ 4= Nastavuje silu obou motord.
L5 Uroven 5 — ...
L6 Uroveri 6 — ...
L7 Uroven 7 — ..
L8 Urovefi 8 - Maximalni sfla
L1 Pe&si 1 (otevreni kfidla M2 na 1/4 celkového otevreni)
L2 P&si 2 (otevreni kifdla M2 na 1/2 celkového otevreni) Nastavuje typ otevreni spojeny s
L3 P&Si 3 (otevienl kiidla M2 na 3/4 celkového otevreni) prikazem “Castecné otevieni 1”.
8 lnebe L4 P&i 4 (lpIné otevreni kfidla 2) Nadrovnich L5, L8, L7, L8;
L6 castecne L5 Castecné 1 (otevieni obou kiidel na 1/4 ,minimalniho® otevien) minimalnim’ otevrenim se rozum
otevreni S u mensi otevfeni mezi M1 a M2;
L6 Castecné 2 (otevieni obou kfidel na 1/2 ,minimalniho“ otevreni) napriklad pokud M1 otevie na 90° a
L7 Castecné 3 (otevreni obou kfidel na 3/4 ,minimélniho” otevreni) M2 na 110°, minimalni otevfeni je 90°.
L8 Céstedné 4 (otevieni obou kridel odpovidajici ,minimalnimu® otevien)
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Vstupni Led
LED Parametr kontrolka | Nastavena hodnota Popis
kontrolka (aroven)

L1 500

L2 1000

L3 1500 Upravuje poGet manévrd, po kterych

L ma byt signalizovan pozadavek na
L7 ggt%?srtnggr'iﬁ tg 2888 Gerzbu agtomatizacvep iz Gst
Funkce ,,Upozornéni na nutnost

L6 10000 udrzby™).

L7 15000

L8 20000

L1 Vysledek pfi 1- pohybu (nejnové;jsi)

L2 Vysledek pfi 2: pohybu

ti ys:egei p” i DOEVEU Umozriuje ovéfit typ zavady, ke které

sledek pri 4- ponybu doslo béhem poslednich 8 manévrd

L8 Seznam poruch L5 v§s|edek Eﬁ 5 Sohzbu (viz odstavec ‘PSeznam historie

L6 \Wsledek pfi 6 pohybu poruch’).

L7 Viysledek pfi 7- pohybu

L8 \iysledek pfi 8 pohybu

6.4 SPECIALNi FUNKCE

6.4.1 FUNKCE ,POHYBOVAT V KAZDEM PRiPADE*

Tato funkce umoznuje zajistit ¢innost automatizace také v pripadé, kdyz

nekteré bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné, nebo kdyz je zcela ne-

funkeni. Automatizaci Ize oviddat v rezimu ,kontrola pritomnosti ob-

sluhy* a postupovat pfitom nasledovné:

1. odeslete prikaz k ovladani brany pomoci vysilace nebo Kli¢ového
prepinace atd. Pokud vSe funguje spravné, brana se bude pohybo-
vat pravidelng, jinak pokraCujte bodem 2

2. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a udrzuijte jej aktivovany

3. po priblizné 2 sekundach brana provede pozadovany manévr v
rezimu “pfitomna osoba”, tj. bude se pohybovat pouze do té
doby, dokud bude prikaz trvat.

6.4.2 FUNKCE ,UPOZORNENi NA NUTNOST UDRZBY*

Tato funkce umoziuje upozomit uZivatele, kdy je nutné provést udrzbu
automatizace. Upozornéni na udrzbu se provadi pomoci lampy pfipojené
k vystupu “OGI”, pokud je tento vystup nakonfigurovan jako “Kontrolka
udrzby”.

Konfigurace je mozna pouze pomoci programatoru 'Oview' (viz 'Pripojeni
rozhrani IBT4N").

|| Razné signalizace kontrolky jsou uvedeny v “Tabulka 8.
Tabulka 8

SIGNALIZACE “KONTROLKA UDRZBY”
Poéet manévri Signalizace

.. Lampa sviti 2 sekundy na zaCatku
0,
ez i oteviraciho manévru.

Lampa blika po celou dobu trvani
manévru.

Lampa blika nepretrZité.

Mezi 81 % a 100 % limitu
Pres 100 % limitu

6.5 VYMAZANi PAMETI

Nize popsany popis vrati fidici jednotku na naprogramo-
vané hodnoty tovarniho nastaveni. Dojde tedy ke kom-
pletni ztraté personalizovaného nastaveni.

e | N
Open A |—
pen & IE= = —1L1
-
Stop/Set N L2
Close ¥ Iy
- J

Pro vymazani paméti fidici jednotky a obnoveni vSech tovarnich nastaveni

postupujte nasledovné:

1. stisknéte a drzte tlacitka [Open A]a[Close V], dokud nezacnou
blikat LED “L1” a “L2”

2. uvolnéte tlacitka.
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CO DELAT, KDYZ... (privodce fesenim problémd)

Neéktera zafizeni jsou urena k signalizaci provozniho stavu nebo pritomnosti zavad.

71

SIGNALIZACE PROSTREDNICTVIM MAJAKU
Pokud je k vystupu FLASH (A) na fidici jednotce pripojeno vystrazné svétlo,

béhem manévru bude blikat s frekvenci 1 sekundly.

Pokud dojde k porucham, vystrazné svétlo bude blikat kratce dvakrat za
sebou, oddéleno pauzou 1 sekundy. V “Tabulka 9” jsou popsany pficiny a
mozna feSeni jednotlivych typd poruch signalizovanych vystraznym svétl-

em.

SIGNALIZACE VYSTRAZNEHO SVET

LA PRIPOJENEHO K VYSTUPU FLAS|

4 N\
|
2 ms ﬂ@
Lrgp=="~ 0
=] ;
b o] "
EE@ _ Q0000000000000 0C
Ai [} B (Op 000000000000 000C
W%E@ g~ O000000000OOOOO0OC
Q0000000000000 0C
l 288833833833333¢
=L O] 513 000000000000000¢C
g_l:@ i Q0000000000000 0C
O000000000OOOOO0C
2O 000000000000000¢
tvee w1 | 000000000000000¢
g J
Tabulka 9

(“OBRAZEK 22”)

Blikani

Porucha

Mozna reseni

1 kratké cervené bliknuti
pauza 1 sekunda
1 kratké cervené bliknuti

Chyba v systému Bluebus

Ovéfenl zafizeni pfipojenych k systému Bluebus, které se provadi na zacatku
manévru, neodpovida zafizenim ulozenym béhem faze uceni. Je mozné, ze nektera
zalizeni jsou odpojena nebo vadna, je tfeba je zkontrolovat a pripadné vymenit.
Pokud byly provedeny zmeény, je nutné znovu provést uceni zafizen.

2 kratka c¢ervena bliknuti
pauza 1 sekunda
2 kratka c¢ervena bliknuti

Zasah fotobunky

Jedna nebo vice fotobunék nedava souhlas k pohybu nebo béhem pohybu
zpUsobila reverzni akci. Zkontrolujte, zda nejsou pritomny prekazky.

3 kratka c¢ervena bliknuti
pauza 1 sekunda
3 kratka cervena bliknuti

Zasah funkce ,Detekce
prekazek“ z proudové ochrany

Béhem pohybu motory narazily na zvySeny odpor. Zkontrolujte pficinu a pfipadné
zvyste Urover sily motord.

4 kratka c¢ervena bliknuti
pauza 1 sekunda
4 kratka cervena bliknuti

Zasah vstupu STOP

Na zacatku manévru nebo béhem pohybu doslo k zasahu zafizeni pfipojenych ke
vstupu STOP. Zkontrolujte pficinu.

5 kratkych cervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
5 kratkych ¢ervenych bliknuti

Chyba v internich parametrech
ridici jednotky

Pockejte alespori 30 sekund a zkuste znovu zadat pfikaz, pfipadné vypnéte
napdjeni. Pokud stav pretrvava, mliZe se jednat o zavaznou zavadu a je tfeba
vyménit desku plognych spojd.

6 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
6 kratkych cervenych bliknuti

Prekroéen maximalni pocet po
sobé jdoucich manévrii nebo
manévru za hodinu

ViyCkejte par minut, aby se omezova¢ poctu pohybl dostal pod maximalni limit.

7 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
7 kratkych ¢ervenych bliknuti

Porucha v elektrickych
obvodech

Pockejte alespor 30 sekund a zkuste znovu zadat pfikaz, pfipadné vypnéte
napdjeni. Pokud stav pretrvava, mize se jednat o zavaznou zavadu a je tfeba
vyménit desku plognych spojd.

8 kratkych cervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
8 kratkych ¢ervenych bliknuti

Jiz je pritomen prikaz, ktery
neumoznuje provadeét jiné
pfikazy

Zkontrolujte povahu prikazu ,trvale aktivni“ (napriklad m(ze byt aktivni prikaz z
Casovace pripojeného ke vstupu AUX).

9 kratkych éervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
9 kratkych ¢ervenych bliknuti

Automatizace byla
zablokovana prikazem
“Blokovat automatizaci”

Odblokujte automatizaci odeslanim piikazu “Odblokovat automatizaci”.

10 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
10 kratkych ¢ervenych bliknuti

Zasah funkce ,Detekce
prekazek“ z enkodéru (pouze
pro MC824H)

Béhem pohybu byly motory zablokovany zvySenym odporem. Zkontrolujte pFicinu.
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7.2 SIGNALIZACE NA RiDICi JEDNOTCE

Na fidici jednotce jsou LED "L1-L8" umisténé u tlacitek a LED "L9-L13"

umisténé u svorek fidici jednotky (“Obrazek 23”).

Kazda z téchto LED diod mdze vysilat specidlni signély, a to bud' za nor-
malniho provozu, nebo v piipadé poruchy. V kapitolach "Tabulka 10" a
"Tabulka 11" je popsana pricina a mozné feseni kazdého typu poruchy.

SIGNALIZACE LED NA SVORKACH RIDICi JEDNOTKY

Stop/Set

»
-
-
r
©

Close ¥

8119161¥1€72T 11

Tabulka 10

Stav Vyznam Mozna reseni
Vsechny LED
Zkontrolujte, zda je fidici jednotka napajena.
. Zkontrolujte, zda pojistka (T - "Obrazek 1") nevypnula. Pokud pojistka vypnula,
Zadna LED nesviti Chybi napajeni ridici jednotky | zkontrolujte pfiinu a vymente ji za novou se stejnymi viastnostmi.
Pokud neni rozsvicena ani neblika LED "BlueBus", pravdépodobné doslo k vazné
poruse, kterd vyzaduje vyménu fidici jednotky.
LED BLUEBUS

Zelena LED stale zhasnuta

Porucha

Zkontrolujte, zda je fidici jednotka napdjena.
Zkontrolujte, zda pojistka (T - "Obrazek 1") nevypnula. Pokud pojistka vypnula,
zkontrolujte pficinu a vymeénte ji za novou se stejnymi viastnostmi.

Zelena LED stale sviti

Vazna porucha

Doslo k vaznému problému: zkuste odpajit napajent fidici jednotky a pokud stav
pretrvava, bude nutné vyménit elektronickou desku.

1 bliknuti za sekundu
zelené LED

Vse v poradku

Bé&zny provoz fidici jednotky.

2 rychla bliknuti zelené LED

Zména stavu vstupt

Je normaini, pokud dojde ke zméné na jednom ze vstup “Sbs”, “Stop”, “Open” nebo
“Close”, k zasahu ovladacich fotobunék nebo k prijeti pfikazu z vysilaCe.

Série ¢ervenych bliknuti
LED oddélenych pauzou 1
sekundy

Ruzné

Viz informace uvedené v “Tabulka 9.

Led STOP

Zhasnuta Zasah vstupu "Stop" Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu "Stop".

Rozsvicena VSechno je v poradku Vstup "Stop" aktivni.

Led SBS

Zhasnuta Vsechno je v poradku Vstup "Sbs" neni aktivni.

Rozsvicena Zasah vstupu "Sbs" Je normalni, pokud je skutecné aktivni zafizeni pfipojené ke vstupu "Sbs".
Led OPEN

Zhasnuta Vse v poradku Vstup "Open" neni aktivni.

Rozsvicena Zasah vstupu "Open" Je bézné, pokud je aktivni zafizeni pfipojené ke vstupu "Open”.
Led CLOSE

Zhasnuta Vse v poradku Vstup "Close" neni aktivni.

Rozsvicena Zasah vstupu "Close" Je b&Zné, pokud je aktivni zafizeni piipojené ke vstupu "Close".
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SIGNALIZACE LED (L1..L4) (“OBRAZEK 23")

Tabulka 11

Stav Vyznam

Mozna reseni

Ledy L1 - L2

Zména poctu zarizeni
pfipojenych k "BlueBus" nebo
zarizeni nebylo nauceno.

Pomalé blikani

Je vyZzadovano uceni zafizeni (viz 'Poznavani pFipojenych zafizeni')

Ledy L3 - L4

Nikdy nebylo provedeno uceni
poloh mechanickych dorazt
nebo po uéeni doslo ke zméné
nastaveni dip switch.

Pomalé blikani

Je vyZzadovano uceni (viz 'Poznavani pripojenych zarizeni')

7.3 SEZNAM HISTORIE PORUCH

Ridici jednotka umozfiuje zobrazit pripadné zavady, ke kterym doslo
béhem poslednich 8 manévr( (napf. preruseni manévru kvili zasahu foto-
buriky nebo citlivé hrany).

: N\

(24) -
Open A T——L1
IS
i &
Stop/Set N
i &
Close ¥V |1
: T6—L8
\ J

Pro zobrazeni seznamu zavad:
1. drzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] asi 3 s

2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz LED "L1" zacne blikat

3. stisknéte a uvolnéte tlacitka [Open A]nebo [Close W] pro posun
blikani LED na "L8" (parametr ,Seznam zavad®)

4, drzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] (drzte ho béhem krokd 5 a 6)

5. pockejte asi 3 s, poté se rozsviti LED "L1", odpovidajici vysledku

posledniho manévru

6. Stisknéte a uvolnéte tlacitka [Open A]nebo [Close V] pro vybér
pozadovaného manévru: prislusna LED bude blikat tolikrat, kolikrat
bézné blika vystrazné svétlo po poruse (viz “Tabulka 9”)

7. uvolnéte tlacitko [Stop/Set].
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8  PODROBNEJSI INFORMACE (Pfislusenstvi)

8.1 PRIPOJENI RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM
Ridici jednotka ma slot pro piipojent radiovych prijima&d s konektorem SM
(volitelné pfisluSenstvi), které umoziuji oviadani jednotky na dalku pomoci
vysilacd, jez plsobi na vstupy jednotky.

Tento vyrobek ma konektor SM_TYPE, do kterého Ize zapojit volitelny rad-

iovy prijimac. Spotfeba energie prisluSenstvi nebyla pfi vypoltu spotieby v
pohotovostnim rezimu zohlednéna. PfisluSnou spotfebu zjistite v navodu
K pfisluSenstvi.

A Pred instalaci prijimace odpojte napajeni Fidici jednotky.

Instalace pfijimace ("Obrazek 25"):

1. sejméte kryt skiing fidici jednotky

2. umistéte prijimac (A) do prislusného slotu (B) na desce fidici jed-
notky

3. nasadte zpét kryt skiing fidici jednotky.

V tomto okamZiku bude mozné znovu napajet fidici jednotku.

4 N\




V “Tabulka 12" a “Tabulka 13" jsou uvedeny odpovidajici vztahy mezi
"\Wstupem prijimace" a "Vstupem jednotky".

Tabulka 12

SMXI / SMXIS NEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIMU | NEBO II

Vystup pfijimace Vstup jednotky
Vystup ¢. 1 Prikaz ,SbS* (Krokovy rezim)
Vystup €. 2 Provede prikaz ,Castedné oteveni 1
Vystup €. 3 Provede prikaz ,Otevieni*
Vystup ¢. 4 Provede prikaz ,Zavreni”
Tabulka 13
¢. Piikaz Popis
1 Krokovy rezim Prikaz ,SbS* (Krokovy rezim)
2 Casteéné otevieni 1 | Provede prikaz ,Céastedné otevieni 1¢
3 Otevieni Provede prikaz ,Otevieni®
4 Zavreni Provede prikaz ,Zavreni*
5 Zastaveni Zastavi pohyb
6 Kr9_kovy LI Ovladani v domovnim rezimu
rezim
7 Krokovy rezim Provede prikaz i se zablokovanou
vysoké priority automatizaci nebo aktivnim ovladanim
X x o .. | Céstedné otevieni (otevreni kiidla M2,
8 Sk bl odpovidajici 1/2 celkového otevreni)
9 Eastedné otevieni 3 Castegng loyevrem (otev/rem obovu kridel,
odpovidajici 1/2 celkového otevreni)
ZpUsobi manévr otevieni a na jeho konci
zablokovani automatizace; fidici jednotka
Otevreni a neprijima zadné jiné piikazy kromé “Krok
10 zablokovani za krokem vysoka priorita”, “Odblokovat”
automatizace automatizaci nebo (pouze z Oview) prikazy:
“Odblokovat a zaviit” a “Odblokovat a
oteviit”
ZpUsobi manévr zavfeni a na jeho konci
zablokovani automatizace; fidici jednotka
Zavreni a nepfijima Zadné jiné piikazy kromé “Krok
11 zablokovani za krokem vysoka priorita”, “Odblokovat”
automatizace automatizaci nebo (pouze z Oview) prikazy:
“Odblokovat a zaviit” a “Odblokovat a
oteviit”
ZpUsobi zastaveni manévru a zablokovani
automatizace; fidici jednotka nepfijima
12 Zajisténi zadné jiné prikazy kromé “Krok za krokem
automatizace vysoka priorita”, “Odblokovat” automatizaci
nebo (pouze z Oview) prikazy: “Odblokovat
a zaviit” a “Odblokovat a oteviit”
13 Odblokuje Viyvola odblokovani automatizace a
automatizaci obnoveni normalniho provozu
14 Casovaé On Rozsviti se vystup vecerniho osvétleni' s
Vecerni osvétleni na¢asovanym vypnutim
15 On-Off Rozsvit se a vypne se vystup vecerniho
Vecerni osvétleni osvétleni v krokovém rezimu

|| Pro podrobnosti viz specificky navod k pouziti pfijimace.

8.2 PRIPOJENi ROZHRANI IBT4N

Ridici jednotka je vybavena konektorem typu ,IBTAN“ pro rozhrani IBT4N,
které umozriuje pfipojeni vSech zafizeni s rozhranim BusT4, jako je progra-
movaci jednotka Oview a Wi-Fi rozhrani [T4WIFI.

Programovaci jednotka Oview umoznuje kompletni a rychlé fizeni faze in-
stalace, udrzby a diagnostiky celé automatizace.

Tento vyrobek ma konektor typu IBT4, do kterého Ize zapajit prislusenstvi,
jako je: iBT4N ; BiDiWifi; BidiZwave; ProView. Spotfeba energie prisl-
uSenstvi nebyla pfi vypoctu spotfeby v pohotovostnim rezimu zohlednéna.
Prislusnou spotfebu zjistite v navodu k prislusenstvi.

A Pred pfipojenim rozhrani odpojte napajeni fidici jednotky.
Instalace rozhrani ("Obrazek 26"):

1. sejméte kryt skiing fidici jednotky

2, umistéte rozhrani (A) do pfislusného slotu (B) na desce Fidici jed-
notky

3. umistéte kabelaz (C) do pfislusného slotu (D) na rozhrani.

-

NG
V tomto okamziku bude mozné znovu napajet fidici jednotku.

|| Pro podrobnosti viz specifické navody k pouziti pfip-
ojenych zafizeni.
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8.3 PRIPOJENi VYROVNAVACI BATERIE PS325

Ridici jednotka je navrZena pro napéjeni z vyrovnavacich baterii PS325,
které zasahnou v pfipadé vypadku napajeni ze sité.

& Pred instalaci vyrovnavaci baterie odpojte napajeni ridici

jednotky.

Tento vyrobek mize byt vybaven systémem nouzového
napdjeni, ktery zarucuje provoz i pfi absenci napajeni
ze sité. Nouzové napdjeni zajistuji baterie, které je treba
udrzovat v nabitém stavu. Funkce nabijeni baterii je jed-
nou z hlavnich funkci tohoto vyrobku; pohotovostni rezim
se aktivuje az po dokonéeni funkce nabijeni baterii. Ma-
ximalni dobu potrebnou k tplnému nabiti baterii zjistéte v
navodu k nouzovému napajeni.

Pro instalaci a pfipojeni zélozni baterie:

1. sejmeéte kryt skiing fidici jednotky

2. zasunte konektor vychézejici ze zélozni baterie do slotu (A) na fidici
jednotce

4 N
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3. nasadte zpét kryt skfing fidici jednotky.
V tomto okamziku bude mozné znovu napajet fidici jednotku.

Upozornéni: Pouzivejte zalozni akumulator uréeny pro
provoz s ustfednami kompatibilnimi s pohotovostnim
rezimem. Pokud misto néj pouzijete PS324 akumulator,
musite pro spravny provoz pouzit samostatné dostupny
propojovaci kabel a vypnout (OFF) pohotovostni rezim.
Tim se ohlasi spotieba podle tabulky technické speci-
fikace.
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8.4 PRIPOJENI SYSTEMU SOLEMYO

Ridici jednotka je navrzena tak, aby byla napdjena z fotovoltaického
napajeciho systému "Solemyo" (fotovoltaicky panel a 24V baterig). Pro
pripojeni baterie Solemyo k fidici jednotce pouZite stejny konektor (A),
ktery se bézné pouziva pro vyrovnavaci baterii.

4 )
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& Pokud je automatizace napdjena systémem ,Solemyo*“,
NESMI byt soucasné napajena ze sité.

Systém "Solemyo" Ize pouzit pouze tehdy, je-li v fidici
jednotce aktivni funkce "Stand by everything" (zapnuto).

O  UDRZBA VYROBKU

Ridici jednotka jako elektronickd soucast nevyzaduje zadnou zviaétni ud-
rzbu. Presto pravidelng, alespori kazdych 6 mésicli, ovéfte spravnou fun-
kci celého systému podle kapitoly “ZAVERECNA KONTROLA A UVE-
DENI DO PROVOZU’.

10 LIKVIDACE VYROBKU

|| Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizace , a proto
musi byt zlikvidovan spolu s ni.

Jako v piipadé Ukond instalace musf byt , i po skonceni Zivotnosti tohoto
vyrobku Ukony zavére¢né demontaze provedeny kvalifikovanym personal-
em.

Tento vyrobek je tvoren rliznymi druhy materiél(: nékteré mohou byt
recyklovany, jiné musi byt zlikvidovany. Je tfeba se informovat o systémech
recyklace nebo likvidace, urCenych nafizenimi, ktera plati na vasem uzemi
pro tuto kategorii vyrobku.

& UPOZORNENI

Nékteré c¢asti vyrobku mohou obsahovat zneéistujici
nebo nebezpecéné latky, které by v pripadé uniku do Ziv-
otniho prostfedi mohly zpisobit skodlivé nasledky na sa-
motném Zivotnim prostredi tak i na lidském zdravi.

Jak informuje vedle zobrazeny sym-
bol, je zakdzano odhazovat ten-
to vyrobek do bézného domovniho
odpadu. Proto pfi jeho likvidaci pro-
vedte ,separovany shér“ podle me-
tod uréenych nafizenimi platnymi na
vasem uzemi, nebo doructe vyrobek
zpét prodejci pfi nakupu nového ob-
dobného vyrobku.

B

UPOZORNENI

Nafizeni platna na mistni urovni mohou v pripadé svév-
olné likvidace tohoto vyrobku ukladat vysoké sankce.

>



11 TECHNICKE PARAMETRY

|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji na teplotu prostiedi 20 °C (+5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo
kdykoli provadét zmény vyrobku na zakladé vlastniho uvazeni, av§ak pfi zachovani stejnych funkci a cilového uréeni.

Tabulka 14

TECHNICKE PARAMETRY

Popis

Technicky parametr

MC824H | MC824L

Sitové napajeni

Centralni MC824H: 230 V~ +10% 50 - 60 Hz
Centraini MC824H/V1: 120 V~ +10% 50 - 60 Hz
Ridici jednotka MC824L: 230 V~ £10% 50 - 60 Hz
Centrélni MC824L/V1: 120 V~ +10% 50 - 60 Hz

Jmenovity prikon 200 W
Pohotovostni rezim Po 5 minutach
Napajeni v pohotovostnim rezimu <0,5Wh

Spotieba energie z bateriového konektoru
ridici jednotky pfi provozu "standby-all"
(véetné prijimace s konektorem typu SM)

méné nez 100 mW méné nez 30 mW

Vystup majaku [Poznamka 1]

1 majak ELDC

Vystup elektrického zamku [Poznamka 1]

1 elektricky zamek 12 V~~ max. 15 VA

Vystup vystrazného svétla oteviené brany
[Poznamka 1]

1 lampa 24 V max. 4 W (vystupni napéti se méze ménit v rozmezi -30 az +50 %, vystup mdzZe ovladat i
mala relé)

Jeden vystup s maximalnim zatizenim 15 jednotek Bluebus (maximainé 6 pard fotobunék, napt. EPMB

Vystup BLUEBUS nebo EPLB plus 2 parl fotobunék adresovanych jako oteviraci zafizeni plus maximalné 4 fidicich zafizent
EDSB nebo ETPB)

Vstup STOP provnorlmélné uzavfenél nglrmélné oteviené nebo konstantni odpor 8,2 kQ; samouceni (zména oproti
ulozenému stavu vyvola pikaz "STOP")

Vstup SbS pro normalné otevfené kontakty (sepnuti kontaktu vyvola pfikaz "Step by Step")

Vstup OPEN pro normalng oteviené kontakty (sepnuti kontaktu vyvola prikaz "OTEVRENO")

Vstup CLOSE pro normalné otevfené kontakty (sepnuti kontaktu vyvola prikaz "CLOSE")

Konektor radio Konektor SM pro pfijimace fady SMXI, OXI a OXIFM

Vstup Radiové ANTENY 50 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Programovatelné funkce

8 funkci ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci

Funkce samouceni

Automatické uceni zafizeni pripojenych k vystupu BlueBus; Automatické uceni typu zafizeni pripojeného ke
svorce "STOP" (rozpinaci kontakt, rozpinaci kontakt nebo rezistor 8,2 kQ); Automatické uceni drahy vrat a
automaticky vypocet bod( zpomaleni a ¢astecného otevieni (rozliseno podle typu instalace)

Provozni teplota

-20°C ... +65°C

Pouziti v mimoradné kyselé, mimoradné
slané nebo potencialné vybusné
atmosfére

NE

Stupeni ochrany

IP 54 s neporusenym krytem

Rozméry (mm)

310 x 232 x V122

Hmotnost (kg)

4,1

Poznamka 1

Vystupy "Blikani", "Elektricky zamek" a "Indikator otevieni brany" Ize naprogramovat s jinymi funkcemi (viz "Tabulka 6" v odstavci

"Programovani prvni urovné (ZARP.-VYP)" nebo prostfednictvim programatoru Oview, vedere paragrafo “PFipojeni rozhrani IBT4N").

Elektrické charakteristiky vystupu jsou prizplisobeny podle naprogramovani: blikani (lampa 12

=, 21 Wmax) - elektricky zamek (12V~, 15

VAmax) - ostatni vystupy (vSechny typy: 1 lampa nebo relé 24V==, -30% + +50%, 4 Wmax).
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Prohlaseni o shodé EU

a prohlaseni o zabudovani ,,neuplného strojniho zarizeni*

Nice S.p.A. vyrobce tohoto zafizeni prohladuje, ze je v souladu se smérnici 2014/53/EU (RED) a smérnici 2006/42/ES (Stroje) podle prilohy Il, ¢ast 1,
oddil B. Navod k poufZiti a Uplné znéni prohlaseni o shodé EU je k dispozici na nésleduijici internetové adrese: www.niceforyou.com; v sekci “podpora”

a “ke stazeni”.

-

N
= Type = Type
Nice| mcs24H Nice | mcs24L
Made in Italy P/N: MC824HR30 Made in Italy P/N: MC824LR30
Nice SpA Via Callalta,1 3104 Nice Spa Via callalta, 1 3104
13/03/2025 2025/05/09
ES152202
P54 E ES185601 UK
IP54 cA
- J

Poznamka: Predstavované Stitky jsou kopii aktualizovaného Stitku produktu k datu vydani tohoto manualu.
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POZNAMKY
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NAVOD K POUZITi A VAROVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizace si nechte technikem provadgjicim
instalaci vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut prectent
tohoto navodu a varovanim, které vam dorucil technik provadegjici instala-
ci. Uschovejte navod kvdli jakékoli budouci pochybnosti a odevzdejte jej
pfipadnému novému majiteli automatizace.

& UPOZORNEN:I!

Vase automatizace je strojnim zafizenim, které presné
provadi vase piikazy. Nezodpovédné a nevhodné pouziti
jej mize uéinit nebezpeénym:

Neovladejte pohyb automatizace kdyz se v jejim dosahu na-

chazeji osoby, zvifata nebo véci

- Jejednoznacné zakazano dotykat se Casti automatizace béhem
jejiho pohybu

- Fotobunky nejsou bezpeénostnim zafizenim, ale pouze pomoc-
nym zafizenim pro bezpe€nost. Jsou vyrobeny technologii s vel-
mi vysokou spolehlivosti, ale v extrémnich situacich se mohou
vyznacovat nespravnou ¢innosti nebo dokonce se porouchat,
pricemz zdvada by nemusela byt hned zfejma

- Pravidelné kontrolujte spravnou ¢innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem
automatizace kdyz se zavira! Prechod je dovolen pouze
v pripadé, kdyz je automatizace Uplné oteviena a zasta-
vena.

DETI

Zarizeni automatizace zarucuje vysoky stupen bezpeén-
osti. Se svymi detekénimi systémy kontroluje a zarucuje
svlj pohyb za pfitomnosti osob a véci. V kazdém pripadé
je rozumné zakazat détem hrat si v blizkosti automatiza-
ce. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkova ovladani,
aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace
neni hra!

Vyrobek neni uréen pro pouziti osobami (véetné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schop-
nostmi nebo s nedostate¢nymi zkusenostmi a znalostmi,
s vyjimkou pripadu, kdy mohou béhem tohoto pouziti
vyuzit dozoru osoby odpovédné za jejich bezpecnost,
nebo jejich pokynti tykajicich se pouziti vyrobku.

Poruchy: Pokud zaznamenate poruchové chovani automatizace, vypnéte
elektrické napajeni zafizeni a provedte manualni odjisténi motoru (viz nav-
od na konci kapitoly) pro umoznéni manudiniho oviadani automatizace.
Neprovadéjte zadné opravy a pozédejte o zakrok technika provadsjiciho
instalace, kterému ddvérujete.

|| Neprovadéjte zmény zafizeni a parametrti programovani
a regulace ridici jednotky ovladani: tato odpovédnost je
vyhrazena vasemu technikovi povéfenému instalaci.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé ¢ekani na zékrok vaseho
technika povéfeného instalaci nebo v dobé ¢ekani na obnoveni dodavky
elektrického proudu, kdy zafizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, au-
tomatizace mlze byt pouzivana provedenim manuélniho odjisténi motoru
(viz pokyny na konci kapitoly) a manuélnim pohybem automatizace.
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Nepouzitelné bezpecnostni zarizeni: Tato funkce umozfiuje zajistit

¢innost automatizace také v pfipadé, kdy nékteré bezpecnostni zarizeni

nefunguje spravné nebo kdyz je zcela nefunkéni. Automatizaci Ize oviadat

v rezimu ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pfitom nasled-

ovné:

1. Prostfednictvim vysilace nebo voli¢e s klicem odeSlete prikaz pro
uvedeni automatizace do pohybu. Kdyz vSe funguje spravné, au-
tomatizace se bude fadné pohybovat; v opacném pfipadé majak
nékolikrat zablika a manévr nebude zahajen (pocet bliknuti souvisi s
dlivodem, kvali kterému manévr nemdize byt zahajen)

2. V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte pfikaz a udrzujte jej
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekunddach automatizace provede pozadovany
manévr v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy®, tj. budou se
pohybovat pouze po dobu, kdy bude udrzovan aktivovany prikaz.

ZavéreCna kontrola pred uvedenim do provozu, pravidelna udrzba a

pripadné opravy musi byt zdokumentovany tim, kdo provede praci a

dokumenty musi byt uchovavany viastnikem zafizeni. Pravidelné provad-

gjte Cisténi skel fotobunék (s pouzitim jemného a mirné navihéeného ha-

driku) a odstranéni pripadného listi nebo kamend, které by mohly branit v
¢innosti automatizace.

Kdyz jsou bezpecénostni zafizeni nefunkéni, doporucuje
se nechat co nejdfive provést opravu kvalifikovanym te-
chnikem.

Pred provadénim jakéhokoli zakroku udrzby manuainé
odjistéte motor, aby se zabranilo tomu, ze nékdo bez
upozornéni uvede automatizaci do pohybu (viz pokyny na
konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni trovné bezpednosti a pro zajisténi
maximalni Zivotnosti celé automatizace je potfebna planovana udrZba
(nejméné kazdych 6 mésicy).

|| Jakykoli zasah kontroly, udrzby nebo opravy musi byt
proveden vyhradné kvalifikovanym personalem.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, Ze jejf likvida-
ce bude provedena kvalifikovanym personalem a Ze jednotlivé materialy
budou recyklovany nebo zlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi pred-
pisy.

Vyména dalkového ovladani: Pokud se vam zda, ze vase radiové ovlad-
ani po jisté dobé funguje hle, nebo kdyz nefunguje viibec, mohlo by se
jednat jednoduse o vybiti baterie (v zavislosti na pouZzivani by mohlo k vybiti
baterie dojit uplynutim nékolika mésicti nebo vice nez jednoho roku). Vybiti
baterie si mdzete povsimnout, kdyZ se kontrolka potvrzeni pfenosu neroz-
sviti, sviti slabym svétlem nebo se rozsviti pouze na kratkou dobu. Drive
nez se obratite na pracovnika provadegjiciho instalace, zkuste vymeénit ba-
terii za baterii z jiného funk&niho vysilace: kdyz je pficinou poruchy baterie,
stadi ji vymeénit za jinou, stejného typu.

QP
/\
\/
oo



CESKY - 27

POZNAMKY

QP
/\
\/
oo



Nice SpA

Via Callalta, 1
31046 Oderzo (TV)
Italia

1S0606A01CZ_20-05-2025



	1	VŠEOBECNÁ BEZPEČNOSTNÍ VAROVÁNÍ A OPATŘENÍ
	2	POPIS VÝROBKU A JEHO CÍLOVÉ URČENÍ
	2.1	Seznam částí tvořících řídicí jednotku

	3	INSTALACE
	3.1	Přípravné kontroly při instalaci
	3.2	Vymezené použití výrobku
	3.3	Identifikace a vnější rozměry
	3.4	Typická instalace
	3.5	Instalace řídicí jednotky

	4	ELEKTRICKÉ ZAPOJENÍ
	4.1	Přípravné kontroly
	4.2	Schéma a popis zapojení
	4.2.1	Schéma zapojení
	4.2.2	Popis zapojení
	4.2.3	Postup připojení

	4.3	Připojení dalších zařízení k řídicí jednotce
	4.4	Adresování připojených zařízení pomocí systému BlueBus
	4.5	První zapnutí a kontrola připojení
	4.6	Poznávání připojených zařízení
	4.7	Přepínač motoru
	4.8	Učení poloh mechanických dorazů
	4.8.1	Automatické učení
	4.8.2	Manuální učení
	4.8.3	Smíšené učení

	4.9	Ověření pohybu brány

	5	ZÁVĚREČNÁ KONTROLA A UVEDENÍ DO PROVOZU
	5.1	Závěrečná kontrola před uvedením do provozu
	5.2	Uvedení do provozu

	6	PROGRAMOVÁNÍ
	6.2	Programování první úrovně (ZAP.-VYP.)
	6.2.1	Proces programování první úrovně

	6.1	Použití programovacích tlačítek
	6.3	Programování druhé úrovně (nastavitelné parametry)
	6.3.1	Proces programování druhé úrovně

	6.4	Speciální funkce
	6.4.1	Funkce „Pohybovat v každém případě“
	6.4.2	Funkce „Upozornění na nutnost údržby“

	6.5	Vymazání paměti

	7	CO DĚLAT, KDYŽ... (průvodce řešením problémů)
	7.1	Signalizace prostřednictvím majáku
	7.2	Signalizace na řídicí jednotce
	7.3	Seznam historie poruch

	8	PODROBNĚJŠÍ INFORMACE (Příslušenství)
	8.1	Připojení rádiového přijímače typu SM
	8.2	Připojení rozhraní IBT4N
	8.3	Připojení vyrovnávací baterie PS325
	8.4	Připojení systému Solemyo

	9	ÚDRŽBA VÝROBKU
	10	LIKVIDACE VÝROBKU
	11	TECHNICKÉ PARAMETRY
	12	SHODA
	Návod k použití a varování

